SZCZEGOLOWA SPECYFIKACJA TECHNICZNA

D-02.01.01.14.
Wykonanie wykopéw w gruntach kat. I -V

. Wstep
1.1 Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikacji technicznej sa wymagania dotyczace wykonania i
odbioru robot
przy wykonaniu wykopow w gruncie kat. III, przy zadaniu pn. ,,Przebudowa ulicy Szkolnej w
Wilkowicach”.

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegotowa specyfikacja techniczna jest stosowana jako dokument przetargowy i kontraktowy przy
zlecaniu i
realizacji robot wymienionych w punkcie 1.1.

1.3 Zakres robot objetych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotycza prowadzenia robodt przy wykonywaniu wykopow

W gruncie i
obejmuja:
a) wykonanie wykopow zgodnie z dokumentacjg techniczng;
b) wykonanie wykopow poprzecznych (bez transportu)
c) zaladunek i transport wykopanego gruntu przeznaczonego na wywoz
d) wykonanie koryta gruntowego;
e) wykonanie wykopow wraz z zasypaniem pod przykanaliki, kolektor, studni¢ rewizyjng i
stydzienki
e) zageszczenie gruntu podtoza w wykopie;
1.4 Okreslenia podstawowe
(1) Glebokos¢ wykopu - odleglo$¢ migdzy terenem a osig koryta gruntowego w wykopie, mierzona
w kierunku
pionowym.

(2) Wykop plytki - wykop, ktorego gleboko$¢ jest mniejsza niz 1 m.
3) Wykop sredni - wykop, ktorego glteboko$¢ jest zawarta w granicach od 1 do 3 m.
(4) Wykop gleboki - wykop o glebokosci przekraczajacej 3 m.
1.4.1.  Pozostale okreslenia podane w niniejszej SST sa zgodne z obowiazujagcymi normami i wytycznymi,
oraz SST D.00.00.00.00.
Wymagania ogodlne.

1.5 Ogolne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robdt jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodno$¢ z dokumentacija
projektowa,
SST i poleceniami Inzyniera.
Ogolne wymagania dotyczace robot podano w SST D.00.00.00.00. Wymagania ogélne

2. Materialy

Nie wystepuja.
3. Sprzet

Przy mechanicznym wykonywaniu robot ziemnych Wykonawca powinien dysponowac nastepujacym
sprawnym

sprzgtem technicznym:
- koparka do wykonywania wykopow oraz zatadunku nadmiaru gruntu na samochody,
- ptyty wibracyjne.



4. Transport
Dowolny $rodek transportu, ze wskazaniem na jednostki samowytadunkowe.

5. Wykonanie robot
5.1 Wykonawca przedstawi Inzynierowi do akceptacji projekt organizacji i harmonogram robot,
uwzgledniajacy wszystkie warunki w
jakich beda prowadzone roboty.
5.2. Warunki ogdlne
Wykonanie wykopdw moze nastapi¢ po wykonaniu robdt przygotowawczych (rozebraniu nawierzchni i
podbudowy) i
po wyrazeniu zgody przez Inzyniera.
Oznakowanie prowadzonych robot powinno by¢ zgodne z ,Instrukcja oznakowania robdt w pasie
drogowym. Za
bezpieczenstwo
ruchu w obregbie odcinka drogi, na ktoérej prowadzone s3 roboty ziemne odpowiedzialny jest
Wykonawca.
5.3. Wykonanie wykopow
Grunt z wykopu zostanie wbudowany w nasyp, nastgpnie rozplanowany, zageszczony i uformowane
skarpy.
Grunt z wykopu nie wbudowany w nasyp, zaladowany bedzie koparka na $rodki transportu i
odwieziony na odktad.
Miejsce odktadu wskaze Inzynier.
Wskaznik zaggszczenia podtoza wykopu powinien wynosi¢ do glebokosci 1.0 m nie mniej niz 1. Jezeli
grunty rodzime
w wykopie nie majg wymaganego wskaznika zageszczenia, to nalezy je dogesci¢ przed ulozeniem
konstrukeji jezdni
do poprzednio podanej wartosci.
Wilgotno$¢ gruntu w czasie jego zageszczenia, powinna by¢ zblizona do optymalnej. Gdy wilgotno$é
gruntu
przeznaczonego do
zaggszczenia jest mniejsza od 0,8 wilgotno$ci optymalnej, zaggszczany grunt zaleca si¢ polewa¢ woda.
Gdy
wilgotno$¢ gruntu jest wigksza 1,25 wilgotno$ci optymalnej grunt nalezy przesuszy¢ w sposob
naturalny lub przez
dodanie wapna palonego.
Wilgotno$¢ optymalng gruntu i jego gesto$¢ nalezy okresli¢ laboratoryjnie wg. PN-88/B-04481
,,Grunty budowlane.
Badania probek gruntu”.
Odchylenie rzgdnych koryta gruntowego do rzednych projektowanych nie powinno by¢ wigksze od 1
cm. Szeroko$é¢
korony drogi nie powinna rézni¢ si¢ od szerokosci projektowanej nie wigcej niz o 10 cm , a krawedz
korony nie
powinna mie¢ widocznych zataman. Pochylenie skarp wykopow nie moze si¢ rézni¢ od
projektowanych pochylen
wigcej niz o 10 %. Powierzchnie skarp nie powinny mie¢ wigkszych wklgsnig¢ niz 10 cm.
Szeroko$¢ i glebokos¢ rowdw nie powinna rozni¢ si¢ od projektowanych wigcej niz o 5 cm. Spadek dna
rowow
powinien by¢ zgodny z zaprojektowanym z doktadnoscia do 0,05 %.

6. Kontrola jakoS$ci robot
Po wykonaniu wykopow nalezy sprawdzié, czy pod wzgledem ksztattu i wykonczenia odpowiada on
wymaganiom wg.
pkt. 5.3. oraz czy doktadnos¢ wykonania nie przekracza tolerancji podanych w SST lub odpowiednich
normach.

7. Obmiar robot
Jednostka obmiaru jest m3 wykonanego wykopu.
Obmiaru dokonuje si¢ zgodnie z SST D.00.00.00.00.



Obmiar robot polega na okresleniu faktycznego zakresu robot oraz obliczeniu usunig¢tych z wykopu m3
gruntow.
Obmiar robdt obejmuje roboty objete Umowg oraz dodatkowe nieprzewidziane, ktdrych potrzebe
wykonania
uzgodniono w trakcie trwania robot pomigdzy Wykonawca a Inzynierem. Wyniki obmiaru nalezy
poréwnac z
dokumentacja kosztorysowo-techniczng w celu okreslenia réznic w ilosciach robot.

8. Odbiér robot
Odbidr robot wg. zasad okreslonych w SST D.00.00.00.00, oraz Instrukcja DPD 14.

9. Podstawa platnosci
9.1 Ogo6lne warunki ptatnosci okreslone s3 w SST D.00.00.00.00.
9.2 Szczegdtowe warunki ptatnosci obejmuja:

- dostarczenie na miejsce robot sprzgtu niezbednego do ich wykonania,

- wykonanie wykopow z wbudowaniem ich w nasyp

- wykonanie wykopu koparka z odwozem urobku na odlegto$¢ do 10 km m

- reczne plantowanie terenu

- wykopy koparka na odktad wraz z ich zasypaniem m

- zaggszcezenie gruntdw podloza w wykopie, m

- wstgpne profilowanie skarp i dna wykopoéw do projektowanego przekroju poprzecznego,-
oznakowanie robot.
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10. Przepisy zwiazane
Podano w SST D.00.00.00.
-, Instrukcja oznakowania robot prowadzonych w pasie drogowym” zat nr 1 do  Zarzadzenia
MTiGM oraz MSW nr
184 z dnia 6.6.1990r.
- PN-88/B-04481 Grunty budowlane. Badania probek gruntu.



