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D-00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghteécznej (SST)gswymagania ogélne dotygeze wykonania i odbioru robét
drogowych w ramach ,Przebudowa drogi -dojazd datfrw rolnych”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowanggketdokument przetargowy i kontraktowy przy zlecainrealizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejgmuymagania, wspoélne dla robot etyich specyfikacjami technicznymi, dla
poszczegodlnych asortymentow robét drogowych.

1.4. Okrélenia podstawowe

Uzyte w szczegdlowej specyfikacji technicznej wym@re poniej okreSlenia naley rozumi€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nigldty budynkiem, stanowty catcg¢ techniczno-iytkows (droga) albo jego
cze$¢ stanowdca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obvielostowy, korpus ziemny, ezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jeadmodsungty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugd¢ mostu - odlegte¢ miedzy zewrtrznymi kravedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych zsyath -
odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdniginwej.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczomyruthu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszychzwz wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (moatava) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczimauchu pojazdoéw obstugigych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przeavidzilo usugtia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymoretmi, opatrzony pieezia organu wydajcego, wydany zgodnie z
obowizujagcymi przepisami, stanowty urzdowy dokument przebiegu robét budowlanych,zgty do notowania zdarzei
okolicznasci zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeapych odbioréw rob6t, przekazywania polede
innej korespondencji technicznej paaizy Inspektorem Nadzoru, Wykonasicprojektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przesgzl@@now dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pezsz.

1.4.8. Inspektor Nadzoru @gnier) — osoba wymieniona w danych kontraktowyclygmaczona przez Zamawiaggo, o ktérej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowialtha za nadzorowanie robét i administrowanie kaddem.

1.4.9. Jezdnia - €% korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przegkdvawe, upowaniona do kierowania robotami i do wypbwania w
jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczlin chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego pjostgpasami dzielcymi
jezdnie.

1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw rexa&thni wraz ze sposobem ich gu#enia.

1.4.13.Konstrukcja rima (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na podporach mostowych, twoaz
ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub ta&&zwykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.

1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie dragm w celu ut@genia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16.Ksizka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzonjektu zeszyt z ponumerowanymi stronamizgty do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robét w formie wyliggzeszkicow i ew. dodatkowych zgdznikow.
Whpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe Iub inne laboratorilbbadawcze, zaakceptowane przez Zamaesgjo, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badieprob zwiazanych z ocenjakosci materiatow oraz robot.

1.4.18.Materiaty - wszelkie tworzywa niezine do wykonania robot, zgodne z dokumentampjektovg i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzor

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkeddry dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu paggz.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstuzaglych do przejmowania i rozkladania of@n od ruchu na podie
gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgegdaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferyypzim.
Warstwa wjzaca - warstwa znajdaga seé miedzy warstvg scieralmp a podbudow, zapewniajca lepsze rozlenie napgzen w
nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

Warstwa wyréwnawcza - warstwa zea do wyréwnania nierowidoi podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.
Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stiaca do przenoszenia obgen od ruchu na podie. Podbudowa me sktada sic z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.

Podbudowa zasadnicza - gérn@sézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona sktadasic z
jednej lub dwéch warstw.
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Podbudowa pomocnicza - dolnaéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed
dziatlaniem wody, mrozu i przenikaniemgstek podiéga. Maze zawierd warstwe mrozoochrons, odgczapca lub odcinagca.
Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtéwnymaréeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami dmiatmrozu.

Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietivdienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni
lezacej powyzej.

Warstwa odgczagca - warstwa stiyca do odprowadzenia wody przedogtej st do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysolkgiowe i geometryczne rozwigtie na ptaszcznie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4.22.Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakadael, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie pripygana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzamau publicznego na
okres budowy.

1.4.24.Odpowiednia (bliska) zgodwo- zgodnd¢ wykonywanych rob6t z dopuszczonymi tolerancjamijedli przedziat
tolerancji nie zostat okéony - z przegitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla négo rodzaju robot
budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami graniczryras terenu przeznaczony do umieszczania w nimi dmwigzanych z nj
urzadzer oraz drzew i krzewoéw. Pas drogowy imaoréwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chrongcych ludzi isrodowisko przed ugiliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze - e& korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapddw, umieszczenia wdzer organizacji i
bezpieczastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzgba jednoczénie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.
1.4.27.Podtge nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyaley pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.28.Podlee ulepszone nawierzchni - gorna warstwa pomildezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie Inspektora Nadzoru projektu -elksz polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspakitadzoru projektu, w
formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji robét lub innych sprawszanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna kyrfina lgdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31.Przedswziecie  budowlane - kompleksowa realizacja nowego aqmania drogowego Ilub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geopmtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniecego padczenia.
1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzeczagmknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, sziedrowek
zwierzt dziko zyjacych lub urgdzei technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - elem@otowiska naturalnego, stan@ey utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad dolina, bagno, rzeka, szlakdwowek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stegoe utrudnienie w realizacji zadania budowlanegopnmzgkiad droga, kolej,
rurociag, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowaesécdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakterysty i
wymiary obiektu kdacego przedmiotem roboét.

1.4.36.Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostimw Mae skladé sie z pelnej sciany, stupéw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrziy komoér.

1.4.37.Rekultywacja - roboty mage na celu upogrkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenoaruszonym w czasie
realizacji zadania budowlanego.

1.4.38.Rozpitos¢ teoretyczna - odlegéé miedzy punktami podparcia (fgskami), przsta mostowego.

1.4.39.Szerokid calkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegtomiedzy zewrtrznymi krawedziami konstrukcji obiektu,
mierzona w linii prostopadtej do osi podhej, obejmuje catkowitszerokéé konstrukcyjm ustroju niogcego.

1.4.40.Szerokit uzytkowa obiektu - szerok6 jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblmpdzajéw ruchu oraz
szerok@é¢ chodnikdw mierzona wwietle poeczy mostowych z wyczeniem konstrukcji przy jezdni dolem oddzietasj ruch
kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41Slepy kosztorys - wykaz robo6t z podaniem ichdgiaprzedmiarem) w kolejriai technologicznej ich wykonania.
1.4.42.Teren budowy - teren udgstiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsganignione w
kontrakcie jako tworgce cz$¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zaghiony ponzej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwegjd ruchu pieszego.
1.4.44.Wiadukt - obiekt zbudowany nad dikiolejowy lub inng drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogpwe
ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane -¢é& przedstwziecia budowlanego, stanoygia odebrg catas¢ konstrukcyjm lub technologicza,
zdolrng do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych. Zadanie ma polegd na wykonywaniu rob6t zwkanych z
budows, modernizacj/przebudow, utrzymaniem oraz ochrarbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych rob6t, bezpieamwo wszelkich czynrigi na terenie budowy, metodyyte
przy budowie oraz za ich zgodid dokumentagjprojektows, ST i poleceniami lkyniera.

Wykonawca przed rozpoeziem robot budowlanych jest zobamany do obwieszczenia publicznie (radio) o terminie
rozpoczcia i zakdiczenia robét, o sposobie prowadzenia robét i radatjudnieé.

Wykonawca zobowizany jest rowniez do indywidualnego powiadomienia:

- Straz Pazarna,;
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- Policja;

- Pogotowie ratunkowe;

- Przewaznicy komunikacji publicznej (réwniez przewaznikow obstugujacych szkoty);

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy przekae Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymagainuzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
Dziennik Budowy(zgtoszenie) oraz jeden komplet do&atacji projektowej.

Dane dotyczce osnowy geodezyjnej poziomej i wyséimwej oraz punktéw granicznych Wykonawca pobiezastasciwego
Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznep przekazaniu placu budowy Wykonawca wyznaczy walir punkty
gtowne trasy.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzia#tioza ochron punktow pomiarowych do chwili odbioru ostateczneBobdt.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawdtworzy i utrwali na wlasny koszt. Przed przelaem terenu
budowy Wykonawca winien przedstawnzynierowi harmonogram robét, plan ptataboraz polisy ubezpieczeniowe zgodnie z
warunkami okrédonymi w Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zamoéwienia

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja Projektowastizie zawiera nizej wymienione rysunki, obliczenia i dokumenty:

(A) Dokumentacja Projektowa, ktéra zostanie przeka¥éylonawcy po przyznaniu Kontraktu:
Wykonawca otrzyma od Zamawiaggo po przyznaniu kontraktu jeden komplet dokuaginprojektowej na Roboty ofig
Kontraktem. Peitna Dokumentacja Projektowa znajdsiie do wghdu w okresie przygotowywania ofert w siedzibie
Zamawipcego.

(B) Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykoga

Wykonawca we wlkasnym zakresie opracuje:

- Plan BIOZ.

- Geodezyjm dokumentacje powykonawcz

- Projekty organizacji robot.

- Dokumenty wymagane zgodnie z Ustaywo odpadach

- W przypadku nieistotnych zmian - naniesienie iclna kopii zatwierdzonego projektu budowlanego.(jeeli jest wymagany)

1.5.3. Zgodné& rob6t z dokumentagjprojektovs i SST

Dokumentacja Projektowa i Specyfikacje Techniczaa®wvi cze$¢ Umowy, a wymagania wyszczegdlnione w étw jednym z
nich @ obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w catej dolentacji. Wykonawca nie me wykorzystywa
btedow lub opuszczew Dokumentach Umowy, a o ich wykryciu winien naiytast powiadondi Inzyniera, ktéry spowoduje
wykonanie odpowiednich zmian lub poprawek. W przparozbigncsci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkow. Wszystkie wykonane Roboty i dostarczomageniaty lzda zgodne z DokumentagcpProjektovg i ST. Dane okrdone w
Dokumentacji Projektowej i w STeHa uwazane za warti docelowe, od ktérych dopuszczalng @dchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatowenséntow budowli mugzby¢ jednorodne i wykazywabliska zgodnd¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@gzekracza dopuszczalnego przedziatu tolerancji. W przypadidly,
materialy lub Roboty nie dola3 w petni zgodne z DokumentacProjektovg lub ST, i wptynie to na niezadowadaj jakos¢
elementu budowli, to takie materiatgda niezwtocznie zagpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymadgakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresientavaalizacji Umowy ado zakéczenia i odbioru
ostatecznego Robdt.

Wykonawca jest zobowtany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymaistniecych obiektow (jezdniegsciezki
rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy (w tydwmiez na
Objezdzie Budowy), w okresie trwania realizacji Umowy,dd zakdczenia i odbioru ostatecznego robét.

Wykonawca ma obowzek wykonywania aktualizacji projektu organizacichu wraz z nieziginymi uzgodnieniami.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywd tymczasowe ugmlzenia zabezpieczge w tym: ogrodzenia, pgrze,
oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcéwszelkie innesrodki niezledne do ochrony Robét, wygody spoteciria
innych.

Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dziei i w nocy tych zapor i znakdw, dla ktérych jestr@odzowne ze
wzgledow bezpieczstwa.Wszystkie znaki, zapory i inne gizenia zabezpieczgje keda akceptowane przezipniera.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddhiwyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb
uzgodniony z laynierem.
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Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone digazdow i maszyn pracagych przy realizacji robot, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodnionyzyinerem.

Fakt przysipienia do Robd4t Wykonawca obwae publicznie przed ich rozpogaem w spos6b uzgodniony zzymierem oraz przez
umieszczenie, w miejscach idach okrélonych przez layniera, tablic informacyjnych. Tablice informacyjbeds utrzymywane
przez Wykonawg w dobrym stanie przez caly okres realizacji Robot.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegebodj zaptacie i przyjmujeize jest whczony w cen kontraktov.

1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania rob6t
Wykonawca ma obowrzek zng i stosowé w czasie prowadzenia Robdt wszelkie przepisy datg ochronysrodowiska
naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania Rob6t Wykonawca zapewmalezyte:

— Zabezpieczenie drzew przed wplywem nadmiernegeszagenia gruntu, przysypaniem i uszkodzeniami
mechanicznymi.
— Zabezpieczenie nawierzchni drég dojazdowych, przewego gruntu przed  nadmiernym pyleniem poprzez

przygotowanie odpowiedniej nawierzchni drogowej, apewnienie odpowiedniej wilgot&ci gruntu i zabezpieczenie go
podczas transportu.

— Odpowiedni ochrore przed eroz wodm gruntéw poprzez formowaniegdw pochylenia skarp zgodnych z projektem, a w
miejscach najbardziej podatnych na egogfosowa grunty odporne na spilukiwanie. Skarpy o wysmkgonad 2 m,
natychmiast po uformowaniu powinny dygabezpieczone poprzez naniesiefriedka antyerozyjnego (osagtiekowy ze
sciotka, struzynami lub siecz¥), a po ostatecznym uformowaniu — trwale ustabilianie przez humusowanie i zadarnianie.

- Mozliwie dalelq lokalizacg zapleczy budowlanych i sktadéw materiatléw od zabwd mieszkaniowej, w zagbieniach
terenu co minimalizuje negatywne  oddzialywanie kmajobraz, rozprzestrzenianie pytdw, zanieczysacpewietrza i
hatasu.

- Minimalizacje ucigzliwosci akustycznej prowadzonych prac poprzez zastosewan urzdzeh i maszyn spetniagych
polskie normy i rozpormizenia w zakresie emisji hatasu @dodowiska oraz unikanie prowadzenia gxénych ze znacan
emisp hatasu w porze nocnej, zwlaszcza w pabiabudowy mieszkaniowej.

- Woykorzystanie w pracach budowlanych odpadéw budoydh powstajcych z rozbidrki obiektéw budowlanych i
istniejagcych drogowych. Wykonywanie nawierzchni  drogowej owmno by  procesem  bezodpadowym.
Niewykorzystana mieszanka mineralno-bitumicznaowck dnia roboczego powinnaby  przewaona do
wytwérni w celu powtdrnego wykorzystania.

- Organizowanie prac budowlanych w ten sposéb, albgrigzyé przelewanie paliw i lepiszcz w miejscu budowy —vcoazie
awarii maze spowodow&zanieczyszczenie gruntu.

W okresie trwania budowy i wykazania Robét Wykonawcadzie:
— utrzymywa Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
- podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieesto przepiséw i norm dotygzych ochrony
srodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oredzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub débr publicznych
i innych, a wynikajcych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysaazeb innych przyczyn powstatych w ngsstwie
jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgl na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopomg dlojazdowych

2) srodki ostr@naosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikbw i ciekow wodnych pytarm substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
b) moaozliwoscia powstania pzaru.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepisOwvapyasprzt przeciwpaarowy, na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,sazialnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materiaty tatwopalne ¢ sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przemisazabezpieczone przed dgsem oséb
trzecich.

Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpoiarem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo
przez personel Wykonawcy.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.
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1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza si uzycia materiatdbw wywotyjcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wekszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyte do robét bdg miaty aprobag techniczg wydary przez uprawniofjednostk, jednoznacznie
okreslajacy brak szkodliwego oddziatywania tych materiatéwsradowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azpkaiczeniu rob6t ich szkodlivég zanika (np. materiaty
pylaste) mog by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych wbudowania. 28 wymagaj tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrz¢nzgod: na uycie tych materiatdw od wiaiwych organdéw administracji
panstwowej.

Jezeli Wykonawca wyt materiatdw szkodliwych dla otoczenia zgodnie gpecyfikacjami, a ich aycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawajaj

1.5.8. Ochrona wtasKkoi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak rurggi, kable itp. oraz
uzyska od odpowiednich wladzedacych widcicielami tych urzdzen potwierdzenie informaciji dostarczonych mu przez
Zamawiagcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca Waysz Powiatowego €odka Dokumentacji Geodezyjnej i
Kartograficznej informacje o instalacjach podzierinyvykonanych od daty spadzenia planu zagospodarowania z projektu do
terminu rozpocgeia wykopdéw. Wykonawca zapewni \t@awe oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyeiminstalacji i
urzadzen w czasie trwania budowy oraz tych, o ktérych sayska informacije.

Wykonawca zobowzany jest umigei¢ w swoim harmonogramie rezepwzasow dla wszelkiego rodzaju Robét, ktore majy¢
wykonane w zakresie przefnia instalacji i uradzer podziemnych na Terenie Budowy i powiadérmizyniera i wiadze lokalne o
zamiarze rozpogzia Robét.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instaMbjkonawca bezzwiocznie powiadomizimiera i zainteresowane wiadze oraz
bedzie z nimi wspoipracowat dostarcaajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapiWykonawca édzie odpowiada
za wszelkie spowodowane przez jego dziatania ugaiod instalacji na powierzchni ziemi i gdzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamaeégjo oraz instalacji o ktérych sam winien uzyskéormacije.

1.5.9. Ograniczenie ohgien osi pojazdéw

Wykonawca bdzie stosowa sie do ustawowych ogranicaenaciskoéw osi na drogach publicznych przy transpontateriatow i
wypos&enia na i z terenu robo6t. Wykonawca uzyska wszelléelzdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wtadz co do
przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormafgeh) i o kadym takim przewozie dalzie powiadamiat Inspektora
Nadzoru projektu. Inspektor Nadzoru ieopolect, aby pojazdy nie spenigje tych warunkéw zostaly usgie z terenu
budowy. Pojazdy powodage nadmierne obgienie osiowe nie d¢ula dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w
obrebie terenu budowy i Wykonawcadzie odpowiadat za naprgwvszelkich robot w ten sposob uszkodzonych, zgodnie
poleceniami Inspektora Nadzoru projektuginiera).

1.5.10. Bezpieczsstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzedaprzepiséw dotyceych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegolnéci Wykonawca ma obowzek zadbé, aby personel nie wykonywat pracy w warunkach emgiecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetnai@ych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idalzie utrzymywat wszelkie ugglzenia zabezpieczaje, socjalne oraz spmizi odpowiedna odziez dla
ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie olazzdpewnienia bezpiearstwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robét

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobot i za wszelkie materialy i wdzenia aywane do rob6t od daty rozpacia do
daty wydania potwierdzenia zakazenia robot przez Inspektora Nadzorwyimera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaowenmo by prowadzone w taki sposéb, aby
budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowadgm stanie przez caly czas, do momentu odbioruerstaego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzynega to na polecenie Inspektora Nadzoru powiniezpogzé¢ roboty
utrzymaniowe nie piniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymadgakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.12. Stosowanieesto prawa i innych przepisow

Wykonawca zobowgzany jest zné& wszystkie zargdzenia wydane przez wladze centralne i miejscovaz anne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktoregsw jakikolwiek sposob zvwzane z wykonywanymi robotami ethzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowigodczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i duzie w peilni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkioymaga
prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyatayw w odniesieniu do spgii, materiatdw lub urdzen
uzytych lub zwigzanych z wykonywaniem robét i w sposohgty bedzie informowé Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach,
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przedstawiac kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppswania, obeaizenia i wydatki wynikle z
lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyokryje Wykonawca, z wyikiem przypadkow, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub spi@dji dostarczonej przez Inspektora Nadzoru.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

Réznice pomgdzy wyszczegdllnionymi normami a ich proponowanyarinennikami musg by¢ doktadnie odnotowane naspiie
przez Wykonawe i przedizone Irzynierowi co najmniej na 28 dni przed glatczekiwanego przez Wykonagvzatwierdzenia ich
przez lrzyniera. W przypadku gdy #ynier stwierdzi,ze zaproponowane zamienniki nie zapewniajkonania na zasadniczo
rownym poziomie, Wykonawca zastosuje égb norm wyszczeg6lnionych we wéniej wspomnianych dokumentach. Uznajg se
wszelkie koszty zwizane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie iguwzgkdnione w
cenie kontraktowej.

1.5.14. Ochrona Konserwatorska

Podczas prac ziemno-budowlanych gginych z realizagjinwestycji naley prowadzé badania archeologiczne.

Przed rozpoazxiem prac ziemnych Wykonawca winien wyznacaprawnionego archeologa.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.15. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wa&diowe, budowle oraz inne pozost&dd o znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budowydd uwazane za wilasng Zamawiajcego. Wykonawca zobog#any jest
powiadomé Inspektora Nadzoru i pegtowa: zgodnie z jego poleceniami.zé w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie
koszty i/lub wysipia op&nienia w robotach, Inspektor Nadzoru po uzgodnienilZamawiagcym i Wykonawg ustali
wydtuzenie czasu wykonania robot i/lub wysékdwoty, o ktog nalezy zwickszye cere kontraktovs.

1.5.16. Zaplecze Zamawigego
Wykonawca zobowzany jest zabezpiecgyamawiajcemu, Irkynierowi i Inspektorom Nadzoru Inwestorskiego posaiezenia
biurowe, spret i inne uradzenia towarzysge.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.17. Zaplecze Wykonawcy
Zaplecze Wykonawcy znajdowasic powinno na placu budowyatiz w jego bliskim gsiedztwie i sktada sic z niezlgdnych
instalacji, uradze, biur, placéw skladowych oraz drog dojazdowycteiwetrznych potrzebnych do realizacji.
a) Urzdzenie Zaplecza Wykonawcy obejmuje zainstalowanigzystkich niezbdnych uradzeh, instalacji, drog
dojazdowych i wewgtrznych, biur, placéw i zabezpieczpotrzebnych Wykonawcy przy realizacji Robét.
b) Utrzymanie Zaplecza Wykonawcy obejmuje wszystaszty eksploatacyjne zgdane z aytkowaniem powyszego
Zaplecza.
c) Likwidacja Zaplecza Wykonawcy obejmuje uswm wszystkich urgdzen, instalacji, drég dojazdowych i wewtnznych,
biur, placoéw zabezpiecigoczyszczenie terenu i doprowadzenie do stanwpteego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i ¢
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

2. MATERIALY
2.1.Zr6dta uzyskania materiatow
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek materialtdbw przeznaczonyid robét,
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zafivienia, szczegdtowe informacje dotycz proponowanegdrddia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéiw jak rownie¢ odpowiednieswiadectwa badalaboratoryjnych oraz
prébki materiatéw.
Zatwierdzenie partii materiatdw z danegeddia nie oznacza automatycznie wszelkie materialy z danegnodia uzyskaj
zatwierdzenie.
Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonegmita w sposob
ciagly spetniag wymagania SST w czasie realizacji robot.
2.1.1.Zgodnie z ustagz dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlang@h. U. nr 92 poz. 881) wyréb budowlany nadagedsi
stosowania przy wykonywaniu robot budowlanychejigest:
a) oznakowany CE, co oznaczae dokonano oceny jego zgodobz norm zharmonizowas albo z europejskaprobad
techniczm badz krajowy specyfikacy techniczg paistwa czlonkowskiego Unii Europejskiej lub Européggio Obszaru
Gospodarczego oznaczoprzez Komisje Europejgkza zgodn z wymaganiami podstawowymi, albo
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b) umieszczony w okéonym przez Komisgj Europejsk wykazie wyrobdéw magych niewielkie znaczenie dla zdrowia i
bezpieczéstwa, dla ktorych producent wydat deklagamjodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, albo
c) oznakowany, znakiem budowlanym z zastergem,ze nie podlega on oboyakowi oznakowania CE
Dla jednostkowego zastosowania w obiekcie budowtardopuszcza siwyroby budowlane wykonane wedtug indywidualnej
dokumentaciji technicznej, spadzonej przez projektanta obiektu lub z nim uzgodeijodla ktérych producent wydadwiadczenie,
ze zapewniono zgodiséwyrobu budowlanego z lokumentagj oraz z przepisami.

2.1.2.Zgodnie z rozpormzeniem Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2q@%. U. nr 195 poz. 2011) oznakowaniu CE powinny
towarzyszyg migdzy innymi nasfpujace informacje:
a) okreslenie, siedzib i adres producenta oraz adres zaktadu prodoégp wyréb budowlany,
b) ostatnie dwie cyfry roku, w ktdorym umieszczono dawanie CE na wyrobie budowlanym,
c) dane uméliwiajace identyfikact cech i deklarowanych wdeiwosci uzytkowych wyrobu budowlanego,Zeli wynika to z
zharmonizowanej specyfikacji technicznej wyrobu.

2.1.3.Zgodnie z rozporgzeniem Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 200dDz. U. nr 198 poz. 2041) dla wyrobu budowlanego
oznakowanego znakiem budowlanym producent jest iazanwy dodczy¢ informacg zawieragca:

a) okreslenie, siedzib i adres producenta oraz adres zaktadu prodo&gp wyréb budowlany,

b) identyfikacg wyrobu budowlanego zawiesaj nazve, nazve handlows, typ, odmiar, gatunek i klas wedtug specyfikacji
technicznej,

c) numer i rok publikacji Polskiej Normy wyrobu lub rapaty technicznej z ktér potwierdzono zgodrié wyrobu
budowlanego,

d) numer i dat wystawienia krajowej deklaracji zgodig

e) inne dane jeeli wynika to ze specyfikacji technicznej,

f) nazw jednostki certyfikujcej, jezeli taka jednostka brata udziat w zastosowanymesyist oceny zgodsdoi wyrobu
budowlanego.

Jakiekolwiek wyroby budowlane, ktére nie spetiaymaga zapisanych w pkt. 2.1¢lg odrzucone.

2.2. Pozyskiwanie materiatow miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozwioled wiscicieli i odnagnych wiladz na pozyskanie materiatow zeddet
miejscowych wdczapc w to zrédlta wskazane przez Zamawieggo i jest zobowizany dostarczay Inspektorowi Nadzoru
wymagane dokumenty przed rozpeciem eksploatacjirédia.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zamivienia dokumentagjzawierajca raporty z bada terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowarmprzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtniajgc aktualne decyzje o eksploataciji,
organéw administracji gstwowej i samorgdowej.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza spetnienie wymagdailosciowych i jak@gciowych materiatdéw pochodezych zezrodet
miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbaymateriatéw, dzieslawy i inne jakie okzg sic potrzebne w zwizku z
dostarczeniem materiatow do robot.

Humus i nadktad czasowo ztg z terenu wykopow, dokopOw i miejsc pozyskanidematéw miejscowych ¢dg formowane w
hatdy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacjeteu po ukéczeniu roboét.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykop@wterenie budowy lub z innych miejsc wskazanycdokumentach
umowy keda wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad avdpdnio do wymaga umowy lub wskaza Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopdéw w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéhggne w
dokumentach umowy, chybze uzyska na to pisemrzgod: Inspektora Nadzoru.

Eksploatacjarodet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujgcymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadgie wymaganiom

Wyroby budowlane (materialy) nie odpowiagtzg wymaganiom zostanprzez Wykonawg wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu uzyskanym staraniem Wykonawcyli dezynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych wyrobéw budowlanych
do innych robdt, m te dla ktérych zostaly zakupione, to koszt tychrobyw budowlanych zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przezapniera. W kadym takim przypadku natg spetné wymagania ustawy o odpadach .

Kazdy rodzaj robot, w ktérym znajdaisie nie zbadane i nie zaakceptowane wyroby budowMhdonawca wykonuje na wtasne
ryzyko, liczac sk z jego nieprzyjciem, usurgciem i niezaptaceniem

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo sktadowane wymitowlane (materialy), do czasu gdyd one potrzebne do robot,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zadhasmaja jakos¢ i whasciwos¢é do robot i byly dosgpne do kontroli przez
Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowanigdip zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z/hierem lub poza
terenem budowy w miejscach zorganizowanych przekdnawe i zaakceptowanych przezzymiera.
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Wyroby budowlane (materialy) uzyskane z rozbi&tinows wlasndé¢ Wykonawcy z wyjtkiem nizej zapisanych bez uszkodze
kostka betonowa, kraymiki kamienne, stupki do znakow drogowych, tarcaekdw, stupki prowadge, destrukt z frezowania.
3. Sprzt
Wykonawca jest zobowkany do adywania jedynie takiego spgtu, ktdéry nie spowoduje niekorzystnego wpltywu n&ofa
wykonywanych robét. Spez uzywany do rob6t powinien gy zgodny z ofeg Wykonawcy i powinien odpowiadapod
wzgledem typdw i ilédci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieaaizacji rob6t, zaakceptowanym przez Inspektora
Nadzoru projektu; w przypadku braku ustaler wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru projektu.
Liczba i wydajnd¢ sprztu powinny gwarantowa przeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami stdagmi w dokumentaciji
projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru.
Sprzt bedacy wtasndcia Wykonawcy lub wynagty do wykonania robét ma Byutrzymywany w dobrym stanie i gotoved do
pracy. Powinien byzgodny z normami ochroriyodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.
Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie do&ntéw potwierdzagych dopuszczenie sgim do wytkowania i bada
okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.
Wykonawca bdzie konserwowasprzt jak réwniez naprawia lub wymienia sprzt niesprawny.
Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidopozliwos¢ wariantowego gycia sprztu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zap&é wyboru i uzyska jego akceptapyzed uyciem sprztu. Wybrany
sprzt, po akceptacji Inspektora Nadzoru , niezmby¢ pézniej zmieniany bez jego zgody.
Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgpe zachowania warunkéw umowy, zostgmzez Inspektora
Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do tobd
4. Transport
Wykonawca stosowasie bedzie do ustawowych ogranicz@bchzenia na 6 przy transporcie materiatow (spta) na i z terenu
Rob6t. Uzyska on wszelkie niezine zezwolenia od wtadz co do przewozu nietypowsgclunkdéw i w sposob aily bedzie o
kazdym takim przewozie powiadamiatdyniera.
Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takighdkow transportu, ktére nie wptymiekorzystnie na jaké wykonywanych
Robd6t i wigciwosci przewaonych materiatow.

Liczbasrodkéw transportu d¢rlzie zapewnia prowadzenie Rob6t zgodnie z zasadami d&rgmi w Dokumentacji Projektowej,
ST i wskazaniach ltyniera, w terminie przewidzianym Umaw

Wykonawca bdzie usuwa na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgdowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

Jezeli w Specyfikacji Technicznej dla danej Roboty p@stanowiono inaczej, usa st ze, dla materiatéw, odpadow i sptu:
transport, odwiezienie, dostarczenie, zapewniemgwiezienie, wywoz itp. obejmuje rowriezatadunek, przetadunek i
wytadunek n&rodki transportu.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagaokreslonych powyej nie podlegaj odrbnej zaptacie i$
uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

5. Wykonanie robot

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robgbdnie z Umow, oraz za jak& zastosowanych materiatow i
wykonywanych Roboét, za ich zgodidoz Dokumentag Projektovs, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robgdzo
poleceniami layniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza doktadne wytyczenie w planie i wyznaczenie Wg$t wszystkich elementéw Robot
zgodnie z wymiarami i kdnymi okrélonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymaipimie przez layniera.

Wykonawca zalgy, w razie konieczrizi, osnow realizacyja, w oparciu o ktGr bedzie prowadzit roboty. Koszt wykonania
osnowy realizacyjnej zostanie uwgdhiony w cenach jednostkowych poszczegdlnych robi podlega dodatkowej zaptacie.
Nastpstwa jakiegokolwiek bHu spowodowanego przez Wykongwe wytyczeniu i wyznaczaniu Robdt zostafesli wymaga tego
bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonagwa wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Robét lub wyznaczenia wystkarzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzigitioza ich
doktadndac.

Decyzje Irkyniera dotycgce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elemerRpkot leda oparte na wymaganiach sformutowanych
w Umowie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a 2zakw normach i wytycznych. Przy podejmowaniu dechzjiyniera uwzgtdni
wyniki bada materiatdw i Robét, rozrzuty normalnie wystijagce przy produkcji i przy badaniach materiatéwswiadczenia z
przeszidci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptywsae na rozwzars kwestt.

Polecenia layniera lgda wykonywane nie pfniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymprzez Wykonawg pod
grozbg zatrzymania Robot. Skutki finansowe z tego typenosi Wykonawca.

Jezeli w Specyfikacji Technicznej dla danej Roboty p@stanowiono inaczej, uwa st ze utylizacja oznacza unieszkodliwienie w
znaczeniu ustawy ,,O odpadach”.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i ¢
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.
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6. Kontrola jakdéci robot

6.1. Program zapewnienia jaiod

Wykonawca jest zobowzany opracow@ i przedstawd do akceptacji Inspektora Nadzoru program zapevieigakasci. W
programie zapewnienia jakm Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony sposéb wykonywania robot, zineosci techniczne,
kadrowe i plan organizacji robét gwaranity wykonanie rob4t zgodnie z dokumentggfojektovy, SST oraz ustaleniami.
Uznaje st ze wszelkie koszty zwzane z wypetnianiem wymagjakreilonych powyej nie podelgaja ogbnej zaptacie i
uwzglkdnione w cenie kontrktowej

6.2. Zasady kontroli jakai rob6t
Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigna¢ zatazorg jakos¢ robot.
Wszystkie koszty zwjzane z organizowaniem i prowadzeniem ladaterialow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek
Prébki keda pobierane losowo. Zaleca sitosowanie statystycznych metod pobierania prayedatych na zasadzize wszystkie
jednostkowe elementy produkcji mphy¢ z jednakowym prawdopodoliigtwem wytypowane do bafla

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetty przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy normy nie obejmyj
jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomezna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeeghe przez layniera.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i ¢

uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnspektorowi Nadzoru kopie raportow z wynikami b@aghk najszybciej, nie pdniej jednak ni

w terminie okrélonym w programie zapewnienia jaio.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularaaebtug dostarczonego przez niego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i ¢
uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Inspektor Nadzoru jest uprawniony do dokonywaniantiali, pobierania probek i badania materiatow wejsgu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produceatariatdw powinien udzietimu niezlgdnej pomocy.

Inspektor Nadzoru, dokomyg weryfikacji systemu kontroli robo6t prowadzonegagz Wykonawe, poprzez midzy innymi
swoje badania, dulzie ocenid zgodnd¢ materiatdw i rob6t z wymaganiami SST na podstawimikéw wilasnych bada
kontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier lub Zamawiajcy ma prawo prowadzbadania niezalmie od Wykonawcy. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty
Wykonawcy g niewiarygodne, to bynier lub Zamawiajcy oprze si wylgcznie na wlasnych badaniach przy ocenie zgé&xino
materiatéw i robét z dokumentacj SST. Mae rOéwnie zleci przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych khadigzalenej
jednostce. Koszty wszystkich dodatkowych bWadgpomiaréw pokrywa Wykonawca tylko w przypadku igfsizenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamagadgj

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier maze dopdci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadan.in:

1. certyfikat na znak bezpiearstwa, wykazujcy ze zapewniono zgodié z kryteriami technicznymi okénymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych orazsaaych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnézi z:
e Polslg Normg lub
» aprobaj techniczg, w przypadku wyrobow, dla ktérych nie ustanowidpPolskiej Normy, jeeli nie s objete certyfikacy
okreslong w pkt 1. i ktére spetniajwymogi Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumentywyymagane przez ST, k@a partia dostarczona do Robéthie posiadate
dokumenty, okréajace w sposob jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugzosiada w/w dokumenty wydane przez producenta, a w rapiezeby poparte wynikami badla
wykonanych przez niego. Kopie wynikow tych badbeds dostarczone przez WykonagMaizynierowi.
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Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnybovdgzujgcym Zamawiajcego i Wykonawe w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do odbiorutestmego. Odpowiedzialdd za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
Z obowhzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyedla dokonywane na bigco i bedg dotyczy¢ przebiegu robét, stanu bezpiesgiva ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowyebizie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonalésaap podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiska Adowego. Zapisy ¢da czytelne, dokonane trwatechnily, w porzdku chronologicznym,
bezpdrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zakaczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgelmida oznaczone kolejnym numerem gnika i opatrzone dat
podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy natg wpisywa w szczegolnci:

-dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

-dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

-dak uzgodnienia przez Inspektora Nadzoru projektu @nog zapewnienia jakoi i harmonograméw robot,

-terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczeg6lnych elementéw robét,

-przebieg robot, trudriai i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyprzerw w robotach,

-uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru projektu,

-daty zarzdzenia wstrzymania robét, z podaniem powodu,

-zgtoszenia i daty odbioréw robét zanikaych i ulegajcych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych odbioréw robot,
-wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

-stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robo6t podleggh ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6inym
w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

-zgodnda¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich apise dokumentacji projektowej,

-dane dotycgce czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robot,

-dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

-dane dotycgce jakaci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badaez podaniem, kto je przeprowadzat,
-wyniki prob poszczegélnych elementéw budowli z ao@m, kto je przeprowadzat,

-inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wypmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgydab przedicone Inspektorowi Nadzoru do
ustosunkowania i

Decyzje Inspektora Nadzoru projektu wpisane do rdika budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniempiayjecia lub
zajeciem stanowiska.

Whpis projektanta do dziennika budowy obliguje Ingpea Nadzoru projektu do ustosunkowania $irojektant nie jest jednak
strorg umowy i nie ma uprawniedo wydawania polegeWykonawcy robét.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnii materiatéw, znaki CE lub znaki budowlane wyrobow
orzeczenia o jakmi materialdw, recepty robocze i kontrolne wynikidas Wykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jas@. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru Rob6t. Winny lByudostpnione na kade zyczenie
Inzyniera.

(3) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczassoprécz wymienionych w pkt (1)-(3) nagtijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania ,
b) protokoty przekazania Terenu Budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyasywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robdt,
e) protokoly z narad i ustale
f) korespondengjna budowie.

(4) Przechowywanie dokumentow budowy

Dokumenty budowy ¢a przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpawiedabezpieczonym. Zaggaie ktdéregokolwiek z
dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowavadienie w formie przewidzianej prawem. Wszelkiguloenty budowy
bedg zawsze dogpne dla liiyniera i przedstawiane do vigu nazyczenie Zamawiagego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.
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7. obmiar robét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Obmiar rob6t bdzie okrgla¢ faktyczny zakres wykonywanych rob6t zgodnie z dokntacy projektovg i SST, w jednostkach
ustalonych w Przedmiarze Rob6t.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych w Przedmiarze Rob6t lub gdzie indzi8ST nie zwalnia
Wykonawcy od obowizku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostgrpoprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na
pismie.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i ¢
uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

7.2. Zasady okéania ilosci rob6t i materiatow

Dhugasci i odlegtdgici pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtinii osiowe;.

Jereli w Specyfikacji Technicznej dla danej Roboty pastanowiono inaczej, usa st ze, mierzone iléci beda okreslane zgodnie z
zasadami arytmetyki z dokladiniy odpowiadajcg podanej dla danej pozycji w kosztorysie ofertowym.

Jeli Specyfikacje Techniczne wdeiwe dla danych Robot nie wymagdggo inaczej, objosci beda wyliczone w nd jako diugaé
pomnaona przezredni przekrdj. lléci, ktére maj by¢ obmierzone wagowo,ells wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami  Specyfikacji Technicznych. Dla ustelepowierzchni warstw konstrukcyjnych nawierzchrigiyce § wymiary
gornej ptaszczyzny warstwy.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

7.3. Uradzenia i sprgt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane przez Inspektora Nadzoru
projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJereli urzadzenia te lub sper wymagaj bada
atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne swiadectwa legalizaciji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowedala przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tri@anbot.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

7.4. Wagi i zasady wenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje amizenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST d@lzie utrzymywa to
wypos&enie zapewniar w sposob agly zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzojektu.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymadgakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i ¢
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary lgdg przeprowadzone przed gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, aezé w przypadku
wystepowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagrzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfiezécda wykonane w spos6b zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub @bjsci beda uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi kaecie
ksiazki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdg/¢ doliczone w formie oddzielnego zaaknika do ksizki obmiardw,
ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadz

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypeinieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

8. odbidr robdt

8.1. Rodzaje odbioréw robét

W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujagcym etapom odbioru:
odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,

odbiorowi czs$ciowemu,

odbiorowi ostatecznemu,

odbiorowi przed uptywemekojmi

8.2. Odbidr roboét zanikagych i ulegagcych zakryciu

Odbidr robot zanikagych i ulegajcych zakryciu polega na finalnej oceniesdbi jakosci wykonywanych rob6t, ktére w dalszym
procesie realizacji ulegreakryciu.

Odbiér robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania og6lnego ppstrobét.

Odbioru robét dokonuje Inspektor Nadzoru.
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Gotowas¢ danej czsci rob6t do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora Nadzoru projektu. Odbioedzie przeprowadzony niezwltocznie, niezpi®j jednak ni w ciggu 3 dni od daty
zgtoszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomientym fakcie Inspektora Nadzoru projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robét ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstaleicumentéw zawieragych komplet wynikow
bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pomiav konfrontacji z dokumentagjprojektows, SST i uprzednimi
ustaleniami.

Inzynier/ Inpektor Nadzoru me zada¢ odkrycia robét zakrytych, §& nie zostaty zgtoszone do odbioru lub odméwiatngci za

te roboty.

Koszt przygotowania dokumentacji odbiorowej, niedlega odgbnej zaplacie i przyjmuje i ze jest whczony w cen
kontraktova.

8.3. Odbidr czsciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie Hoi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego robét dokonuje siwg zasad
jak przy odbiorze ostatecznym robét. Odbioru ratakonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbiér ostateczny rob6t

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robét

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzeczpgo wykonania rob6t w odniesieniu do ichdlip jakasci | wartasci.
Catkowite zakaéczenie rob6t oraz gotoii® do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvwapisem do dziennika
budowy z bezzwtocznym powiadomieniem néngie o tym fakcie Inspektora Nadzoru projektu.

Odbior ostateczny robét ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przez Inspektora
Nadzoru projektu zakiwzenia robo6t i przygcia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznagzorzez Zamawiagego w obecrizi Inspektora Nadzoru projektu i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw
bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania rob6t z dokumentagjrojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego rob6t komisja zapoiga sealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw rob6t zanikaiych i
ulegapcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania ratzéipetniagcych i robét poprawkowych.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru osgaégm robot jest protokdt odbioru ostatecznego trapéradzony wg
wzoru ustalonego przez Zamavidieggo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpany przygotowénastpujace dokumenty:

-dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpyesli zostata sporgdzona w trakcie realizaciji
umowy,

-recepty i ustalenia technologiczne,

-dzienniki budowy i ksjzki obmiaréw (oryginaty),

-wyniki pomiaréw kontrolnych oraz bafidoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

-deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodn&i wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

-geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu z wydruku (3 egz.)

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niedgo gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykonawgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét

Wszystkie zargdzone przez komigjroboty poprawkowe lub uzupelnigp kedg zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupeghtych wyznaczy komisja.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymadgakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i ¢
uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

8.5. Odbiér przed uptywem okresgkojmi

Odbiér przed okresengkojmi polega na ocenie wykonanych robot zzeinych z usugciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresigkojmi.

Odbiér przed okresentkojmi bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obigktuvzgkdnieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 ,Odbiér ostateczny robét”.

9. Podstawa pfatioi

9.1. Ustalenia ogolne

Podstaw ptatngci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykagaza jednostk obmiarov ustalor dla danej pozyciji
kosztorysu ofertowego.

Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtave ptatngci jest warté¢ (kwota) podana przez Wykonagve danej
pozycji kosztorysu.

Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosmowej lgdzie uwzgédniat wszystkie czynnii, wymagania i badania
sktadajice st na jej wykonanie, ok&one dla tej roboty w SST i w dokumentacji projeké).
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Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétlp obejmowa:
* robocizre bezpdredni wraz z towarzysymi kosztami,
e wartas¢ zwytych materialtdw wraz z kosztami zakupu, magazymoaaewentualnych ubytkéw i transportu na teren
budowy,
» Koszty uzyskania uzgodnigpozwolé i decyzji administracyjnych
» Wszystkie koszty unieszkodliwienia odpadéw w tyntedyp srodowiskowe
e wartcs¢ pracy sprgtu wraz z towarzysgymi kosztami,
» koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
» podatki obliczone zgodnie z obaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogélne D-00.00.00

Koszt dostosowania gido wymaga warunkéw umowy i wymagaogdllnych zawartych w D-00.00.00 obejmuje wszystkie

warunki okrglone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdélnione vztagsie.

Koszt Objazdéw, Przejazddéw, drég tymczasowych iaDizacji ruchu obejmuje wszystkie koszty gméne z projektem,

wykonaniem, ustawieniem utrzymaniem i demaata oznakowania, a w tym:

(a) Opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem i odpowiednimi instytucjami Projektu Orgaaiji Ruchu na czas trwania
budowy oraz ewentualnych zmian do niego wraz zattoseniem kopii Projektu #ynierowi i wprowadzaniem dalszych
zmian i uzgodni& wynikajacych z posipu Robot.

(b) Wykonanie tymczasowego oznakowanigwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietsteva ruchu.

(c) Opfaty/dzietawy terenu.

(d) Przygotowanie terenu.

(e) Wzmocnienie podtza pod drogi tymczasowe i rusztowania.

() Dostarczenie i wykonanie konstrukcji tymczasowejvieazchni, ramp, chodnikow, kragnikow, barier, oznakowa i
drenau.

(g9) Tymczasow przebudow urzadzen obcych.

(h) Wykonanie remontu gatkowego drég objazdowych, a w przypadku znacznesgéodzenia nawierzchni drég objazdowych
— wykonanie nowej nawierzchni na koszt Wykonawcteahnologii odpowiadagej istniejcej nawierzchni.

(i) Uzupetnienie ubytkéw pobocza drég dojazdowych geomg dokopu.

() Zakupy i koszty zakupu potrzebnych materiatéw.

(k) Dostarczenie i koszty dostarczenia potrzebnych niaddey.

() Koszt zapewnienia niegbnych czynnikéw produkcji.

Koszt Utrzymania objazdow, przejazdéw drog tymcrasth i organizacji ruchu obejmuije:

(&) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtiaitymczasowych oznakowaionowych, poziomych, bariegwiatet.

(b) Utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego.

(c) Utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego z uwzglnieniem kierowania ruchem przy pomocy przeszkatbrgygnalistow.
(d) Utrzymanie w wymaganym stanie technicznym tyascavych nawierzchni, chodnikéw, kreamikéw, barier, oznakowai
drenau

Koszt Likwidacji objazdéw/przejazdow i organizaajchu obejmuje:
(&) Usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania.
(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

9.3. Zaplecze Wykonawcy
Zaplecze Wykonawcy sktadae¢siz niezlednych instalacji, urgdzen, biur, placéw sktadowych oraz drég dojazdowych i
wewretrznych potrzebnych do realizacji wymienionych Robé

Koszt urgdzenia Zaplecza Wykonawcy obejmuje:

(a) Uradzenie Zaplecza Wykonawcy obejmuje zainstalowanigkonanie wszystkich niezdnych uradze, instalacji, drég
dojazdowych i wewgtrznych, biur (w tym konteneréw biurowych na teeebudowy i w pobfiu obiektéw mostowych), placow i
zabezpieczipotrzebnych Wykonawcy przy realizacji Robét.

(b) Optaty/dzierawy terenu

(c) Przygotowanie terenu

(d) Utrzymanie Zaplecza Wykonawcy przez czas tiw&obot oraz wszystkie koszty eksploatacyjnegzame z uytkowaniem
powyzszego Zaplecza.

Likwidacja Zaplecza Wykonawcy obejmuje usgaié wszystkich urgdze, instalacji, drég dojazdowych i wewtnznych, biur,
placéw zabezpieche oczyszczenie terenu i doprowadzenie do stanmwptaego.
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Koszt organizacji i utrzymania zaplecza Wykonawdgsnca sic w kosztach ogéinych budowy i obzaja Wykonawe robot.

9.4. Zaplecze Zamawiajcego i Inzyniera Kontraktu

Wykonawca w ramach Kontraktu jest zobexény zabezpieczyzaplecze dla bryniera Kontraktu i Zamawiagego:

a) Wykonawca jest zobowtany uradzi¢c pomieszczenia biurowe dlazyniera Kontraktu i jego personelu w bezpnim
sgsiedztwie biura budowy i utrzymige w dobrym stanie wraz z wyszczegolnionymepiwyposaeniem oraz parkingiem dla 3
samochoddw i drogami dojazdowymi. Biuredzie gotowe do iytkowania przez liayniera w okresie do 21 dni od przekazania
Terenu Budowy Wykonawcy.

b) Na biuro Irzyniera Kontraktu naley zapewnd jednopokojowe pomieszczeniegeinej powierzchni min. 25 fiwyposaone

w instalacg elektryczn, grzewcz, wodr, sanitarg, telefonicza i stale cze internetowe.

c) Wykonawca zapewni utrzymanie Zaplecza Zamawego i utrzymanie biura hyniera Kontraktu, ktére obejmuje
utrzymanie pomieszczei instalacji w naleytej sprawnéci wraz z kosztami eksploatacji, utrzymanie czsitobiura,
niezlkednego zabezpieczenia (bhp, ppoutrzymanie wszystkich tych ydzen w dobrym stanie, a w razie konieczobich
wymiana na nowe. Zabezpieczenie nigitiych obstug serwisowych dla tego sz Koszty rozmow telefonicznych oraz faxéw
Wykonaweca rozlicza z kynierem Kontraktu wedtug faktycznie poniesionyclsxow (na podstawie rachunkow).

10.Przepisy zwhzane

1.Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (DAUS89 z 25.08.1994r, poz. 414 zzpéejszymi zmianami wraz z aktami
wykonawczymi).

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 26.06.2002 r. wrapie dziennika budowy, mor#a i rozbiorki tablicy
informacyjnej oraz ogtoszenia zawiefeggo dane dotygee bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz.U. Nr 108 z
17.07.2002r., poz.953).

3. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz 30.12.1994r w sprawie samodzielnych funleghhicznych
w budownictwie (Dz.U Nr 8 z 1994r., poz. 38).

4. Rozporzdzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz 21.02.1995r w sprawie rodzaju i zakresu apread
geodezyjno-kartograficznych oraz czykciogeodezyjnych obowzujacych w budownictwie (Dz.U Nr 25, poz. 133 z dnia 13
marca 1995r).

5. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodeziyjkertograficzne (Dz.U. Nr 30 z 1989r., poz. 16D&niejszymi
Zmianami).

6. Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiiz.U. Nr 14, poz. 60 z gaiejszymi zmianami).

7. Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budayté (Dz. U. nr 92 poz. 881).

8. Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. Prawo zamawpeablicznych (tekst jednolity Dz.U.nr.164 poz.1183 p&niejszymi
Zmianami)
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D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP

1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikachtécznej (SST) $ wymagania dotyce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punktéysokaciowych w ramach ,Przebudowa drogi -dojazd do ghunt
rolnych”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna stosowanggketdokument przetargowy i kontraktowy przy zldeanrealizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdt aménych z wszystkimi czyndoiami
umazliwiajgcymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdmegowej oraz polzenia obiektow

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysdkimwych

W zakres robét pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchodz:

sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtéwnych osi trasy i punktow wigséciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate 0si),

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékiowych (reperéw roboczych),

wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrarfaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdwiejacy odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania @syt, punkty kierunkowe oraz patkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okilenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi
w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyge robot

Ogblne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie”1.5.

2. MATERIALY

2.1. Og6Ine wymagania dotygze materiatdw

Ogdlne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt
2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe albo
rury metalowe o diugei okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geanabot ziemnych, wasiedztwie punktdw zatamania trasy, powinny énieednic; od
0,15do 0,20 m idlugo od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowd paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugm okoto 0,30 m, a dla
punktéw utrwalanych w istniggej nawierzchni bolce stalowieednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

»Swiadki” powinny mi& dtugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRET

3.1. Og6lne wymagania dotygz sprztu

Og6lne wymagania dotygee spreztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3

3.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaimyych naley stosowd nastpujacy sprzt:

teodolity lub tachimetry,

niwelatory,

dalmierze,

tyczki,

taty,

tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiaw wysokaciowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej
doktadndgci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogdélne wymagania dotygz transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagan@naj pkt 4.

4.2. Transport spetu i materiatdw

Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy g przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot
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Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000MVymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysgpieniem do rob6t Wykonawca powinien pegejod Zamawiajcego dane zawiergje lokalizact i wspohrzdne
punktow gtéwnych trasy oraz reperéw.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamapegjo, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary geodezyjne
niezkedne do szczeg6towego wytyczenia robot.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawimspektora Nadzoru o wszelkichebach wykrytych w wytyczeniu punktow
gtoéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych¢BY te powinny by usungte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdztzy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej ggodne z rzeczywistymi ¢gnymi
terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste r@ne terenu istotnie #@ia si¢ od rzdnych okrélonych w dokumentaciji
projektowej, to powinien powiadokio tym Inspektora Nadzoru. Uksztaltowanie terenuakim rejonie nie powinno Iy
zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Inspektora NadzaMszystkie roboty dodatkowe, wynilsge z rénic
rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegeidnych rzeczywistych, akceptowane przez InspektoaalzWru,
zostam wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadpanaczaze roboty dodatkowe w
takim przypadku obgizg Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mphy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikéw pomiaréw
przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i puniigérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia oltegace w
spos6b wyrany i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatzpowinny by
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgowszystkich punktow pomiarowych i ich oznatze czasie trwania robot. Jai
znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygjo zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a
ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowsidz®bat, to zostanone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne @diaigtowej realizacji robot naig do obowszkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdéwnychrasiyti punktéw wysokiziowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pany by zastabilizowane w sposéb trwaly, prziyyaiu pali drewnianych
lub stupkéw betonowych, a taék dowigzane do punktéw pomocniczych, padmych poza granicrob6t ziemnych. Maksymalna
odlegta¢ pomigdzy punktami gtdwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.

Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokgiowe (repery robocze) wzdiwsi trasy drogowej, a tak przy kadym
obiekcie

Maksymalna odlegk# miedzy reperami roboczymi wzdiu trasy drogowej w terenie pfaskim powinna wykosi
500 metrow, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zalee od jego konfiguracji.

Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami rob6t zaganych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow taryamcych. Jako
repery robocze nima wykorzysta punkty state na stabilnych, istnjejych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich
punktoéw, repery robocze nalezatazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatiddw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczgjy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzor

Rzedne reperéw roboczych nale okresla¢ z taky doktadndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4
mm/km, stosujc niwelacg podwdjry w nawipzaniu do reperéw gatwowych.

Repery robocze powinny Bbywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyr&ne i jednoznaczne oldlenie nazwy
reperu i jego radne;.

5.4. Odtworzenie osi trasy

Tyczenie osi trasy naty wykona w oparciu o dokumentagjprojektovws oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingawowej albo innej osnowy geodezyjnej, ckoaej w dokumentaciji
projektowe;j.

O$ trasy powinna b wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu
i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej no 50 metréw.

Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej i@siyt w stosunku do dokumentacji projektowej niezenbyt wieksze nk 3
cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dlzoptatych drég. Rzine niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z
doktadndcig do 1 cm w stosunku doganych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;j.

Do utrwalenia osi trasy w terenie nafauzy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.

Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robét zapi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza gramabot.

5.5. Wyznaczenie przekrojow poprzecznych

Wyznaczenie przekrojow poprzecznych obejmuje wyzeaie krawdzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu (dlerie
granicy robot), zgodnie z dokumentacprojektows oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowapyzbz Inspektora Nadzoru.

Do wyznaczania kraydzi nasypéw i wykopow natky stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy najestosowd w
przypadku nasypéw o wysoém przekraczajcej 1 metr oraz wykopOw gbszych nt 1 metr. Odlegtec miedzy palikami lub
wiechami nalgy dostosowa do uksztattowania terenu oraz geometrii trasy dvwag. Odlegié¢ ta co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.
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Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utineiaé wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnymokumentagj
projektows.

6. KONTROLA JAKCSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoini’6.

6.2. Kontrola jakéci prac pomiarowych

Kontrole jakaosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wysékiowych naley prowadzé wedtug
ogolnych zasad oké®nych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,4657) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.
7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.0M@6nagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarows jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robét zwjzanych z wyznaczeniem obiektdw jes¢&za obmiaru robét mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.000@nagania ogélne” pkt 8.

8.2. Spos6b odbioru robét

Odbior robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikéw pomiarowdgzyjnych
lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykorneanprzedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNGCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy platrici

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrioi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 km wykonania rob6t obejmuje:

zakup materiatow

sprawdzenie wyznaczenia punktéw gtéwnych osi tiggnktow wysokéciowych,

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktéw wységiowych,

wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,

zastabilizowanie punktéw w sposéb trwaty, ochrartaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydajodszukanie i ewentualne
odtworzenie.

Ptatnag¢ robot zwizanych z wyznaczeniem obiektow mostowych jestauyv koszcie robét mostowych.

10. PRZEPISY ZWAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegis Gtoéwny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysalagowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i okgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUED83.
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D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacihtécznej (SST) $ wymagania dotyce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowaniemaigszczaniem podi@ gruntowego w ramachPtzebudowa ulicy
Zalesie we Wioszakowich”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowanggketdokument przetargowy i kontraktowy przy zldcanrealizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia rob6t zwanych z wykonaniem koryta przeznaczonego
do utazenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawowe gszgodne z obowrzujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definiciamioganymi w SST D-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyge robot

Og6lne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie”1.5.

2. materiaty

Nie wystpuja.

3. sprzt

3.1. Ogdlne wymagania dotygze sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3

3.2. Sprzt do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod® powinien wykaza si mozliwoscig korzystania z
nastpujacego spratu:

réwniarek lub spycharek uniwersalnych z ékie ustawianym lemieszem; Inspektor Nadzoruendopyci¢ wykonanie koryta i
profilowanie poditga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigastopadle do kierunku pracy maszyny,

koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamigskich koryt),

walcéw statycznych, wibracyjnych lub piyt wibracygh.

recznego sprau do robét ¢cznych

Stosowany spkz nie mae spowodowé niekorzystnego wptywu na wieiwosci gruntu podiaa.

4. transport

4.1. Ogélne wymagania dotygz transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagané@naj pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Wymagania dotycce transportu materiatéw podano w SST D-04.02.00403.01 pkt 4.

5. wykonanie robét

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-0000Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Warunki przygpienia do robot

Wykonawca powinien przyghi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia bezpérednio przed
rozpoczciem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. W&rEejsze przyspienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zagszczania podim, jest maliwe wylgcznie za zgogl Inspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.

W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podfzu nie mae odbywa sie ruch budowlany, niezwrzany
bezpdrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.

5.3. Wykonanie koryta

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny bywczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w rzdach réwnolegtych do osi drogi lub w inny sposobkzeptowany przez
Inspektora Nadzoru. Rozmieszczenie palikdw lublekgbowinno umaliwia¢ nacigniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia
rob6t w odsgpach nie wgkszych ni co 10 metréw.

Rodzaj spretu, a w szczegdlrigi jego moc nalgy dostosowa do rodzaju gruntu, w ktdrym prowadzongreboty i do trudnéci
jego odspojenia.

Koryto nalezy wykonywéarecznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przyktgmbezerzeniach lub w
przypadku robét o matym zakresie. Spos6b wykonaniai by zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiniig¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentaaigktowej, tj.
wbudowany w nasyp lub odwieziony na odklad w miejaskazane przez Inspektora Nadzoru.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona& zgodnie z zasadami okfenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podia
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Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczys#cze
Po oczyszczeniu powierzchni pogdonaley sprawdzt, czy istniejce rzdne terenu umdiwiaja uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych ezinych podiga. Zaleca si, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniegrd wyzsze nk
projektowane redne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podia przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchhipodiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez Inspektora Nadzoru, dowtedodatkowy grunt
spetniajcy wymagania obowkzujace dla gornej strefy korpusu, w $lo koniecznej do uzyskania wymaganyctedych
wysokasiciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien bg wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny
spos6b zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Bezpdarednio po profilowaniu podi@ naley przysgpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podiea naley kontynuowg do
osiagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy ka#ik zagszczenia naley okresla¢ zgodnie z
BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podima (Is)

Minimalna wart@¢ Is dla:

Strefa
korpusu KR2
Gorna warstwa o grukoci 20 cm | 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm of0,97
powierzchni podioa

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiae uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia, kontrel
zag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia pozko
wedtug BN-64/8931-02. Stosunek wtérnego i pierwgmenodutu odksztatcenia nie powinien przekréz2.

Wilgotnaos¢ gruntu poditéa podczas zggzczania powinna liyrdwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.
5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagrzonego podia

Podtare (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@ nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przysypi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpaainien on zabezpiecéyodtaze przed nadmiernym zawilgoceniem,
na przyktad przez rozienie folii lub w inny sposob zaakceptowany przespbktora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podie uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do ukladakddejnej warstwy ména
przyshpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualaiecz wykonanie nieziginych napraw. Jeli zawilgocenie
nastpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wiasny koszt.

Reczne profilowanie niewielkich powierzchni najewykonywa za pomoca topat, oskardéw i ubijarek.

6. kontrola jakéci robét

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoini’6.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i wyprofilowanego podé
podaje tablica 2.

Tablica2.  Cgstotliwoi¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego koryta i wyprofilowanego pwc

Lp | Wyszczegdlnienie bada | Minimalna czstotliwos¢

. i pomiarow bada i pomiaréw

1 | Szerokéc koryta 10 razy na 1 km

2 | Réwnd¢ podiuzna co 20 m na kalym pasie ruchu

3 | Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 | Spadki poprzeczri¢ 10 razy na 1 km

5 | Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i drog

ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

6 | Uksztalttowanie osi Wwco 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drpg
planie” ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drég

7 | Zagszczenie, wilgotn& [ w 2 punktach na dziennej dziatce roboczej, lecznéglziej nk raz na
gruntu poditaa 600 m2

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksatahnia osi w planie natg wykona w punktach

gtownych tukéw poziomych

6.2.2. Szerok& koryta (profilowanego podia)
Szerokdé¢ koryta i profilowanego podia nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10cmi-5cm.
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6.2.3. Rownéc¢ koryta (profilowanego podia)

Nieréwndici podtuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrove fatg zgodnie z normBN-68/8931-04.
Nieréwndici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tats.

Nieréwnaici nie mog przekracz& 20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padipowinny by zgodne z dokumentagcprojektovy z toleranci = 0,5%.

6.2.5. Rzdne wysokéciowe

Réznice pomédzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesunjta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz + 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub
wigcej niz + 5 cm dla pozostatych drdg.

6.2.7. Zagszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podéokreglony wg BN-77/8931-12 nie powinien bynniejszy od podanego
w tablicy 1.

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosujegsporéwnanie wartei modutéw odksztalcenia, to wagtostosunku wtornego
do pierwotnego modutu odksztatcenia, gloaych zgodnie z nor;nBN-64/8931-02 nie powinna bywigksza od 2,2.

Wilgotnod¢ w czasie zagszczania naley bad& wedlug PN-B-06714-17. Wilgotdé gruntu podiea powinna by réwna
wilgotnosci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (filcvanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktére wykagujyicksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgsch w punkcie 6.2 powinny by

naprawione przez spulchnienie dcglglkasci co najmniej 10 cm, wyréwnanie i powtdérne gszrzenie. Dodanie nowego

materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.

7. obmiar robét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.0M@6nagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarowy jest nt (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. odbidr robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.000@nagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto8ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,eje wszystkie

pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg purtktlaty wyniki pozytywne.

9. podstawa platrioi

9.1. Ogolne ustalenia dotyge podstawy platrigi

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrici podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 9

9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 frkoryta obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozplgamiem,

zatadunek nadmiaru odspojonego grunténodki transportowe i odwiezienie na odktad lub mgsy

profilowanie dna koryta lub podita,

zagszczenie,

utrzymanie koryta lub podia,

przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji tectzmigj.

10. przepisy zwizane

Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania probekgrun

2. PN-/B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci

3. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie #oodwdksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obegizenie piyt

4. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar ré%&no nawierzchni
planografem i tat

5. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu
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D-04.03.01
OCZYSZCZENIE | SKROPIENIE WARSTW KONSTRUKCYJNYC H

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST
Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikacihtécznej (SST) $ wymagania dotyce wykonania i odbioru robot
zwigzanych z oczyszczeniem i skropieniem warstw koksyjmych nawierzchni w ramachPtzebudowa ulicy Zalesie we
Wioszakowich”

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna stosowanggketdokument przetargowy i kontraktowy przy zldeanrealizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robo6t ag@nych z oczyszczeniem i skropieniem warstw
konstrukcyjnych przed uieniem naspnej warstwy nawierzchni.

1.4. Okrglenia podstawowe

Okreslenia podstawowegszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampiodanymi w SST D-
00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyge robot

Og6lne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie”1.5.

2. materiaty

2.1. Og6Ine wymagania dotygze materiatdw

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
2.

2.2. Rodzaje materiatdw do wykonania skropienia

Materiatami stosowanymi przy skropieniu warstw Komscyjnych nawierzchnias

a) do skropienia podbudowy nieasfaltowe;j:

kationowe emulsjéredniorozpadowe wg WT.EmA-1999,

b) do skropienia podbudoéw asfaltowych i warstw esmanek mineralno-asfaltowych:

kationowe emulsje szybkorozpadowe wg WT.EmA-1999,

2.3. Wymagania dla materiatow

Wymagania dla kationowej emulsji asfaltowej podanBmA-99.

Wymagania dla asfaltow drogowych podano w PN-EN9128004.

2.4. Zuycie lepiszczy do skropienia

Orientacyjne zaycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyetwierzchni podano w tablicy 1.
Tablica 1. Orientacyjne zycie lepiszczy do skropienia warstw konstrukcyjnyewierzchni

Lp. | Rodzaj lepiszcza zycie (kg/nf)

1 Emulsja asfaltowa kationowa 0d 0,4 do 1,2

Doktadne zuycie lepiszczy powinno liyustalone w zaleosci od rodzaju warstwy i stanu jej powierzchni i kegptowane
przez Inspektora Nadzoru.

2.5. Skladowanie lepiszczy

Warunki przechowywania nie mggowodowa utraty cech lepiszcza i olxeinia jego jakéci.

Lepiszcze naley przechowywé w zbiornikach stalowych wyposanych w urzdzenia grzewcze i zabezpieczonych przed
dostpem wody i zanieczyszczeniem. Dopuszczamagazynowanie lepiszczy w zbiornikach murowanymétonowych lub
zelbetowych przy spetnieniu tych samych warunkékiggodano dla zbiornikéw stalowych.

Emulsg mazna magazynowiaw opakowaniach transportowych lub stacjonarnycbraikach pionowych z nalewaniem od dna.
Nie nalery stosowa zbiornika walcowego lacego, ze wzgdu na tworzenie sina duej powierzchni cieczy ,kaucha”
asfaltowego zatykagego péniej przewody.

Przy przechowywaniu emulsji asfaltowej ngl@rzestrzegazasad ustalonych przez producenta.

3. sprzt

3.1. Ogolne wymagania dotygz sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3

3.2. Spret do oczyszczania warstw nawierzchni

Wykonawca przyspujacy do oczyszczania warstw nawierzchni, powinien arg si¢ mozliwoscia korzystania z nagpujacego
sprztu:

szczotek mechanicznych, zalecaiycie uradzen dwuszczotkowych. Pierwsza ze szczotek powinréavipykonana z twardych
elementéw czyszaeych i shzyé do zdrapywania oraz usuwania zanieczyszqreylegajcych do czyszczonej warstwy. Druga
szczotka powinna posiaélaniekkie elementy czyszgee i sheyé do zamiatania. ZalecagSizywanie szczotek wypoganych w
urzadzenia odpylajce,

sprezarek,

zbiornikéw z wod,
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szczotek gcznych.

3.3. Spret do skrapiania warstw nawierzchni
Do skrapiania warstw nawierzchni nafeuzywaé skrapiark lepiszcza. Skrapiarka powinna dowyposaona w uradzenia
pomiarowo-kontrolne pozwakgje na sprawdzanie i regulowanie gpsfacych parametréw:

temperatury rozktadanego lepiszcza,

cisnienia lepiszcza w kolektorze,

obrotéw pompy dozyggej lepiszcze,

predkaosci poruszania giskrapiarki,

wysokaci i diugasci kolektora do rozktadania lepiszcza,

dozatora lepiszcza.

Zbiornik na lepiszcze skrapiarki powinien ¢oyzolowany termicznie tak, aby bylo rawe zachowanie stalej temperatury
lepiszcza.

Wykonawca powinien posiadaktualneswiadectwo cechowania skrapiarki.

Skrapiarka powinna zapewéniozkladanie lepiszcza z tolerapnej 10% od ilgci zatazone.

4. transport

4.1. Ogllne wymagania dotyg transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagandnsj pkt 4.

4.2. Transport lepiszczy

Asfalty mog by¢ transportowane w cysternach kolejowych lub samdohwych, posiadagpych izolacg termiczn,
zaopatrzonych w ugrlzenia grzewcze, zawory spustowe i zabezpieczoprzad dosfpem wody.

Emulsja mae by transportowana w cysternach, autocysternach, skkagh, beczkach i innych opakowaniach pod warmki
ze nie ledg korodowaty pod wptywem emulsji i niegtla powodowaty jej rozpadu. Cysterny przeznaczone rdewpozu emuls;ji
powinny byt przedzielone przegrodami, dzieymi je na komory o pojemsoi nie wickszej niz 1 n?, a kada przegroda powinna
mie¢ wykroje w dnie umgliwiajace przeptyw emulsji. Cysterny, pojemniki i zbiomikrzeznaczone do transportu lub
sktadowania emulsji powinny byczyste i nie powinny zawietaesztek innych lepiszczy.

5. wykonanie robot

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-0000Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Oczyszczenie warstw nawierzchni

Oczyszczenie warstw nawierzchni polega na usiui luznego materiatu, brudu, blota i kurzu przyyadiu szczotek
mechanicznych, a w razie potrzeby wody paghieniem. W miejscach trudno deghych naley uzywat szczotek ¢gcznych. W
razie potrzeby, na terenach niezabudowanych, Bezghaio przed skropieniem warstwa powinna lbgzyszczona z kurzu przy
uzyciu spezonego powietrza.

5.3. Skropienie warstw nawierzchni

Warstwa przed skropieniem powinnattnczyszczona.

Jezeli do czyszczenia warstwy byteywana woda, to skropienie lepiszczemzemasipi¢ dopiero po wyschrtiu warstwy, z
wyjatkiem zastosowania emulsji, przy ktérych nawierzahmaze byt wilgotna.

Skropienie warstwy me@ rozpoca¢ sie po akceptacji przez Inspektora Nadzoru jej oczsaia.

Warstwa nawierzchni powinna bykrapiana lepiszczem przyyeiu skrapiarek, a w miejscach trudno @pstych ecznie (za
pomog weza z dysz rozpryskovy).

Temperatury lepiszczy powinny nd@¢ sic w przedziatach podanych w tablicy 2.
Tablica 2. Temperatury lepiszczy przy skrapianiu

Lp. | Rodzaj lepiszcza TemperatuPL}

1 Emulsja asfaltowa kationowa od 20 do™40

*) W razie potrzeby emulsjnalezy ogrza& do temperatury zapewnigiej wymagan lepkasé.
Jezeli do skropienia zostatazyta emulsja asfaltowa, to skropiona warstwa powinyiapozostawiona bez jakiegokolwiek ruchu
na czas niezlsiny dla umaliwienia penetracji lepiszcza w warsfw odparowania wody z emulsji. W zatesci od rodzaju
uzytej emulsji czas ten wynosi od 1 godz. do 24 godzi

Przed utgeniem warstwy z mieszanki mineralno-bitumicznej \Mywca powinien zabezpie&zyskropiory warstve
nawierzchni przed uszkodzeniem dopuszazgjlko niezlgdny ruch budowlany.

6. kontrola jakéci robot

6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoiplt’6.

6.2. Badania przed przygieniem do robot

Przed przysipieniem do robét Wykonawca powinien przeprowadmiobne skropienie warstwy w celu o#enia optymalnych
parametrow pracy skrapiarki i oktenia wymaganej iléci lepiszcza w zaleosci od rodzaju i stanu warstwy przewidzianej do
skropienia.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Badania lepiszczy

Ocena lepiszczy powinna dyparta na atestach producenta z tygmWykonawca powinien kontrolowadla kadej dostawy
wilasciwosci lepiszczy podane w tablicy 3.

Tablica 3. Wiaciwosci lepiszczy kontrolowane w czasie robot
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Lp. Rodzaj lepiszcza Kontrolowane Badanie
wiasciwosci wedlug normy
1 Emulsja asfaltowa kationowa lepko EmA-99

6.3.2. Sprawdzenie jednorodweoskropienia i zaycia lepiszcza

Nalezy przeprowadzi kontrok ilosci rozkiadanego lepiszcza wediug metody podanej praapwaniu ,Powierzchniowe
utrwalenia. Oznaczanie Hoi rozkladanego lepiszcza i kruszywa”.

7. obmiar robét

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru rob6t podano w SST D-00.0M@6nagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest:

- ? (metr kwadratowy) oczyszczonej powierzchni,

- ? (metr kwadratowy) powierzchni skropione;j.

8. odbidr robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00A@nagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,eje wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg p&aé/ wyniki pozytywne.

9. podstawa pfatrioi

9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy platrici

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 rA oczyszczenia warstw konstrukcyjnych obejmuije:

zakup materiatow

mechaniczne oczyszczeniezHej nizej potazonej warstwy konstrukcyjnej nawierzchni z ewentyainpolewaniem wogl lub
uzyciem spezonego powietrza,

reczne odspojenie stwardniatych zanieczysacze

Cena 1 rhiskropienia warstw konstrukcyjnych obejmuje:

dostarczenie lepiszcza i napetnienie nim skrapjarek

podgrzanie lepiszcza do wymaganej temperatury,

skropienie powierzchni warstwy lepiszczem,

przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych wymaganych w specyfikacji technieg

10. przepisy zwizane

10.1. Normy

1. PN-EN-1426 Pomiar penetracji asfaltow

2. PN-EN-12591:2004 Asfalty i produkty asfaltowe.ymMagania dla asfaltéw
drogowych

3. PN-C-96173 Przetwory naftowe. Asfalty uptynniondUN do

nawierzchni drogowych
10.2. Inne dokumenty
,Powierzchniowe utrwalenia. Oznaczaniesidb rozktadanego lepiszcza i kruszywa”. Zaleconeepr&isDDP do stosowania
pismem GDDP-5.3a-551/5/92 z dnia 1992-02-03.
Warunki Techniczne. Drogowe kationowe emulsje &sfied EmA-99. IBDIM - 1999 r.
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D-04.04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZOWANEGO M ECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji techniczneg % 5 wymagania ogdlne dotygeze wykonania i odbioru robot zywanych z
wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilizowanychchamnicznie w ramachPrzebudowa ulicy Zalesie we Wioszakowich”
1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowanggketdokument przetargowy i kontraktowy przy zlecainrealizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét aganych z wykonywaniem podbudow z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102.

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje, sigodnie z ustaleniami podanymi w dokumentaciji
projektowej, jako podbudoyypomocnicz wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni padath i potsztywnych.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowamegchanicznie - jedna lub ¢giej warstw zagszczonej mieszanki, ktéra
stanowi warstw nasng nawierzchni drogowe.

1.4.2. Stabilizacja mechaniczna - proces technotogi, polegajcy na odpowiednim zagzczeniu w optymalnej wilgotsoi
kruszywa o witéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.3. Pozostate okdlenia podstawowe gszgodne z obowizujagcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defiranji
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pKt 1.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robdét

Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogojie™1.5.

2. materiaty

2.1. Ogdlne wymagania dotygze materiatow

Ogolne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pada SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
2

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw famdngtabilizowanych mechanicznie powinno¢bikruszywo tamane,
uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnelgddumieni narzutowych i otoczakéw albo ziawiru wiekszych od 8 mm.
Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazsbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, okilena wedtug PN-B-06714-15 powinnazé& miedzy krzywymi granicznymi pdl dobrego
uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezoaych na podbudowy
wykonywane metaoglstabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbud@wasadnicz (gorrg warstwe) lub podbudow jednowarstwowy
1-3 kruszywo na podbud@vwpomocnicz (dolng warstwe)
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krzywej granicznej uziarnienia nassednich sitach. Wymiar najekszego ziarna kruszywa nie veoprzekracza 2/3 grubdci
warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wihdciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetntawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.

2.3.6. Woda

Wymagania
Kruszywa |Badania
Lp. |Wyszczegdlnienie tamane wedtug
wihasciwosci Podbudowa
pomocnicza
1 Zawartd¢ ziarn mniejszych @i 0,075 mm)od 2 do PN-B-
% (m/m) 12 06714
-15
2 Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), nie wgej| 10 PN-B-
niz 06714
-15
3 Zawartd¢ ziarn nieforemnych 40 PN-B-
%(m/m), nie wecej niz 06714
-16
4 Zawart@¢ zanieczyszcze organicznych PN-B-
%(m/m), nie wecej niz 1 04481
5 Wskanik piaskowy po piciokrotnym|od 30 do 70 | BN-
zagszczeniu metagd | lub 1l wg PN-B- 64/8931
04481, % -01
6 Scieralng¢ w bebnie Los Angeles PN-B-
a) scieralnag¢ catkowita po peinej liczbig50 06714
obrotow, nie wgcej niz -42
b) scieralnag¢ czgéciowa po 1/5 petnej liczby35
obrotow, nie wgcej niz
7 Nasgkliwos¢, %(m/m), nie wecej niz 5 PN-B-
06714
-18
8 Mrozoodporné:, ubytek masy po 2b PN-B-
cyklach zamrzania, %(m/m), nie wgcej niz | 10 06714
-19
9 Rozpad krzemianowyzelazawy §cznie, % PN-B-
(m/m), nie wecej niz - 06714
-37
PN-B-
06714
-39
10 Zawartd¢ zwigzkéw siarki w przeliczenib PN-B-
na SQ, %(m/m), nie w¢cej niz 1 06714
-28
11 Wskanik  nosnosci wh  mieszank
kruszywa, %, nie mniejszy i
a) przy zagszczeniud= 1,00 60
b) przy zagszczeniud> 1,03 - PN-S-
06102

Nalezy stosowé wode wg PN-B-32250.

3. sprzt

3.1. OgoIne wymagania dotyg® sprztu
Og6lne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2. Sprzt do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyetechanicznie

mozliwoscia korzystania z nagbujacego sprgtu:
mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny zapewéiwytworzenie
jednorodnej mieszanki o wilgotéa optymalnej,

powinien wykazasic
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rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania. W miejscach trudno dgmstych powinny by
stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne.

4. transport

4.1. Ogllne wymagania dotygz transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagandnesj pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewoz dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpieszgih je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wysagzm i zawilgoceniem.

Transport pozostatych materiatéw powinien odb§wsia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. wykonanie robot

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000MVymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podia

Podiae pod podbudog powinno spelni@ wymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem
zagszczeniem podi@” i SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna byutozona na podtu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do podbudowy. Warunek
nieprzenikania naly sprawdzt wzorem:

Dis
d85

w ktorym:

Dis- wymiar boku oczka sita, przez ktore przechod®ielziarn warstwy podbudowy lub warstwy adzapcej, w milimetrach,

dss- wymiar boku oczka sita, przez ktore przecho&®io&iarn gruntu podé@, w milimetrach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny by wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w g¢dach rownolegtych do osi drogi, lub w inny spos@akceptowany

przez Inspektora Nadzoru.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno uthwia¢ nachgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w aghstch nie

wigkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa dscisle okrelonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej nalgy wytwarza& w mieszarkach gwarantugych

otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzhl na koniecznig zapewnienia jednorodéc nie dopuszcza @iwytwarzania

mieszanki przez mieszanie poszczegoélnych frakcji diadze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinnaé byd razu

transportowana na miejsce wbudowania w taki spoadpnie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

5.4. Wbudowywanie i zagzczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozkiadana w warstwie o jednakowej grétio takiej, aby jej ostateczna gruidopo

zag:szczeniu byla rowna grubd projektowanej. Gruhié pojedynczo ukladanej warstwy nie seoprzekracza 20 cm po

zag:szczeniu. Warstwa podbudowy powinna lbgztazona w sposéb zapewnigly osihgniccie wymaganych spadkow iganych

wysokaciowych. Jeeli podbudowa sklada esiz wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna gy

wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéwdmzch wysokéciowych. Rozpocgeie budowy kadej

nastpnej warstwy mege nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektoad2dru.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadavilgotnosci optymalnej, okrélonej wedtug proby

Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda II). Maten@admiernie nawilgocony, powinien zo&tasuszony przez mieszanie

napowietrzanie. Jeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o 20% jej wasth, mieszanka powinna By

zwilzona okrélong ilosciag wody i rGwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdigetnos¢ mieszanki kruszywa jest vrgza od

optymalnej o 10% jej warfgi, mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpold przyjetemu poziomowi wskanika ngnosci

podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna gy utrzymywana w dobrym stanie. zédi

Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnspektora Nadzoru, gotavpodbudow do ruchu budowlanego, to jest obgrany

naprawé wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane perezuch. Koszt napraw wyniktych z niewtawego utrzymania

podbudowy obgiza Wykonawe robét.

6. kontrola jakéci robét

6.1. Ogdlne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoéiplt’6.

6.2. Badania przed przygieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdénhadania kruszyw przeznaczonych do wykonania rabot

przedstawd wyniki tych badaé Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji materiat@adania te powinny obejmowavszystkie

wihasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

<5 1)



Przebudowa drogi -dojazd do gruntéw rolnych
SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA 110BB ROBOT

Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.
Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badégrzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ badan
Minimalna Maksymalna

Lp. | Wyszczegdlnienie bada liczha bada |powierzchnia
na dziennejpodbudowy
dzialce przy-padajca
roboczej na jedng

badanie (9

1 Uziarnienie mieszanki

2 Wilgotnas¢ mieszanki 2 600

3 Zag:szczenie warstwy 10 probek na 10000 m

4 Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2| dla Zkej partii kruszywa
przy kazdej zmianie kruszywa

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probkenapobierg w sposéb losowy, z
roztozonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na biegco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.
6.3.3. Wilgotné¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadlavilgotnasci optymalnej, okrédonej wedtug préby Proctora, zgodnie z PN-B-04481
(metoda 1), z tolerangj+10% -20%.

Wilgotnos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.3.4. Zagszczenie podbudowy

Zagszczenie kadej warstwy powinno odbywesic az do osagnigcia wymaganego wskaika zagszczenia.

Zagszczenie podbudowy nale sprawdzéa wediug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeprovemie badania jest
niemazliwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontra@ag:szczenia naley oprz€ na metodzie obgien ptytowych, wg
BN-64/8931-02 i nie rzadziejhiraz na 5000 A lub wedlug zaledelnspektora Nadzoru.

Zageszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zgalena& za prawidtowe, gdy stosunek wtérnego modiiudo
pierwotnego modutu odksztatcertta jest nie wgkszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.

E>
Ey
6.3.5. Widciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacerg wszystkich wiaciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.

Prébki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposéb losowy w obecém Inspektora Nadzoru.
6.4. Wymagania dotygee cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiardw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w agal3li

Tablica 3. Czstotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruszyw
stabilizowanego mechanicznie

< 22

Lp. Wyszczegoblnienie bada pomiarow Minimalna cgstotliwos¢ pomiaréw

1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 Rownd¢ podiuizna w sposob cigly planografem albo ¢
20 m ta na kadym pasie ruchu

3 Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe co100m

6 Uksztattowanie osi w planie* co 100 m

7 Gruba¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na Kalej dzialce roboczej,
lecz nie rzadziej giraz na 400 m
Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegmaz na

2000 n?
8 Nosnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwéch przekrojach pa
kazde 1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach na dde

1000 m
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*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksetehnia osi w planie naty wykona w punktach gtéwnych tukow
poziomych.

6.4.2. Szerok& podbudowy

Szerokdé¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wcej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraxnikow szeroké¢ podbudowy powinna iywieksza od szerolkoi warstwy wyzej lezacej 0 co najmniej
25 cm lub o wart& wskazan w dokumentacji projektowej.

6.4.3. Réwné¢ podbudowy

Nieréwndici podiuizne podbudowy naiy mierzy¢ 4-metrowvs fatg lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04.

Nieréwndici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fata.

Nieréwndici podbudowy nie magprzekraczé&

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukashiqoy by¢ zgodne z dokumentacprojektow, z tolerangj +0,5 %.

6.4.5. Rzdne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomgdzy rzdnymi  wysokdciowymi podbudowy i rzdnymi projektowanymi nie powinny przekraéza
+1cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztalttowanie osi podbudowy i ulepszonegtqra

Os$ podbudowy w planie nie nie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej a:egj niz £ 5 cm.

6.4.7. Grubé& podbudowy i ulepszonego podio

Grubai¢ podbudowy nie me sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wdcej niz:

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. N@nos¢ podbudowy

modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powiniert agodny z podanym w tablicy 4,

ugiccie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno bggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy

Podbudowa Minimalny modut odksztatt
z kruszywa q Wskaznik Maksymalne ugicie | cenia mierzony pigt o

wskazniku | zagsszczenia | sprzyste pod kotem, mm [ §rednicy 30 cm, MPa

Whas nie|ls nie

mniejszym | mniejszy nk

niz, % 40 kN 50 kN od od drugiegd

pierwszego | obcigzenia
obcigzenia |Ez

E1
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtdciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazwjicksze odchylenia od oldlenych w punkcie 6.4 powinny by
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie ddajtcsci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie gszrzone. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej wargésyniedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerédioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwom
wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszepnydbudow przez spulchnienie warstwy na pefgruba¢ do
potowy szerokéci pasa ruchu, dokenie materialu i powtdrne zgggczenie.

6.5.2. Niewldciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod waztgm grubéci, Wykonawca wykona naprawpodbudowy. Powierzchnie
powinny by naprawione przez spulchnienie lub wybranie warshayodpowiedni giebokas¢, zgodnie z decyzj Inspektora
Nadzoru, uzupetnione nowym materiatem o odpowidgdmitasciwosciach, wyrbwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wiasny koszt. Po wgkadu tych robdt nagi ponowny pomiar i ocena grukm warstwy,
wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtdciwa nanos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty niezbdne do zapewnienia
wymaganej nénosci, zalecone przez Inspektora Nadzoru.

Koszty tych dodatkowych rob6t poniesie Wykonawcalkpalowy tylko wtedy, gdy zaienie nénosci podbudowy wynikio z
niewtasciwego wykonania robot przez Wykonamgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.0M@06nagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nt (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabilizamego mechanicznie.
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8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00A@nagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagprojektovs, SST i wymaganiami Inspektora Nadzorusejé wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty \kiypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNGCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyge podstawy platrigi

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 frpodbudowy obejmuje:

zakup materiatow

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,

przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z regep

dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

rozlozenie mieszanki,

zag:szczenie rozteonej mieszanki,

przeprowadzenie pomiardw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robét

10. przepisy zwizane

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébekgrun

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawarteci
zanieczyszczeobcych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae sktadu ziarnowego

4, PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie ksztaltu ziarn

5. PN-B-06714-17 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae wilgotndéci

6. PN-B-06714-18 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie nagikliwosci

7. PN-B-06714-19 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie mrozoodporrai

metod; bezpdredni
PN-B-06714-26 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawarteci
zanieczyszczeorganicznych
9. PN-B-06714-28 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawarti siarki
metod; bromowg
10. PN-B-06714-37 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
krzemianowego
11. PN-B-06714-39 Kruszywa mineralne. Badania. ©zamie rozpadu

o

zelazawego

12. PN-B-06714-42 Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie $cieralngci w
bebnie Los Angeles

13. PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natealdo nawierzchni

drogowych.Zwir i mieszanka

14. PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywa famade nawierzchni
drogowych

15. PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natealdo nawierzchni
drogowych. Piasek

16. PN-S-06102 Drogi samochodowe. Podbudowy z kmsstabilizowanych
mechanicznie

17. PN-S-96023 Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@aehnia z tlucznia
kamiennego

18. BN-84/6774-02 Kruszywo mineralne. Kruszywo keanme tamane do
nawierzchni drogowych

19. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczaniessska piaskowego

20. BN-64/8931-02 Drogi samochodowe. Oznaczanie ulwododksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie piyt

21. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar r&eno nawierzchni
planografem i tat

22. BN-70/8931-06 Drogi samochodowe. Pomiar e¢é&igi podatnych
ugieciomierzem belkowym

23. BN-77/8931-12 Oznaczanie wgkika zagszczenia gruntu

10.2. Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygdtsztywnych, IBDiM - Warszawa 1997.
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D-05.03.05B ’
NAWIERZCHNIA Z BETONU ASFALTOWEGO. WARSTWA ~ SCIERALNA

1.WSTEP

1.1. Nazwa zadania

Wykonanie warstwycieralnej z betonu asfaltowego AC11S gr 5cm
1.2. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszych SSTg svymagania dotyce wykonania i odbioru robdt zywanych z wykonaniem warstwy
scieralnej z betonu asfaltowego KR2.

1.3. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna jest stosoyakmadokument przetargowy i kontraktowy przy zldcarrealizacji rob6t
1.4. Informacje og6lne o terenie budowy

Wykonanie warstwycieralnej z betonu asfaltowego AC11S gr 5cmaggeidrogi gminnej

1.5. Okreslenia podstawowe

Definicje i okrelenia podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” ovaprzepisach zwizanych wyszczegdlnionych w pkt.
10 niniejszego SST.

1.6. Ogolne wymagania dotycgce robot
Ogblne wymagania dotygee robét podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoéine”.
2. MATERIALY

Ogolne wymagania dotygze materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padan D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoélne”.
Poszczegolne rodzaje materiatdw powinny pochiodz zrodet zatwierdzonych przez Ayniera/lnspektora Nadzoru. W
przypadku wysfpienia zmian w materiatach sktadowych (rodzaj, geat@, typ petrograficzny, ¢gtas¢, zmiana ziaéa) naley
postpowa zgodnie z zasadami oktenymi w punkcie 4.2. normy PN-EN 13108-20.

2.1. Rodzaje materiatéw
Rodzaje materiatléw stosowanych do mieszanki minerakfaltowej podano w tabeli 1.

Tabela 1. Rodzaje materiatéw do mieszanki minerafaltowej

Lp. | Rodzaj materiatu Wymagania wg / dokument odaiga
KR 1-2 KR 3-4
1. | Kruszywo grube WT-1 Kruszywa 2014, tabela 12
2. | Kruszywo drobne lub o WT-1 Kruszywa 2014, WT-1 Kruszywa 2014,
cigglym uziarnieniu X8 tabela 13i 14 tabela 14
3. | Wypelniacz WT-1 Kruszywa 2014, tabela 15
4. | Lepiszcze WT-2 2014 — cesé¢ | pkt 8.2.3.1 tab. 15, PN-EN
14023, PN-EN 13924-2, PN-EN 12591
5. Granulat asfaltowy pkt. 2.1.1. WWIORB, PN-EN 13108-8, RID 1/6
Zalacznik nr 9.2.1 i Zalcznik nr 9.2.3
6. Srodek adhezyjny wg p. 4.1 PN-EN 13108-1
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7. Mieszanka
asfaltowe

mineralno-

WT-2 2014 — ces$é | pkt
8.2.3.2 tab. 16 i pkt
8.2.3.3 tab. 18

WT-2 2014 — cegsé | pkt
8.2.3.2 tab. 17 i pkt
8.2.3.3tab. 19

Jezeli stosowana jest mieszanka kruszywa drobnegamihego i tamanego, to najeprzyja¢ proporcg
kruszywa tamanego do nietamanego co najmniej 50/50

Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej wg- /2014 — czs¢ | pkt. 8.1. W przypadku stosowania
granulatu asfaltowegmalery dodatkowo stosowasi do wytycznych opisanych w Zakzniku nr 9.2.1
i Zakyczniku nr 9.2.3 RID 1/6

2.1.1. Granulat asfaltowy

Granulat asfaltowy naty stosowa zgodnie z wymaganiami podanymi w normie PN-EN B3&0oraz Zajczniku nr 9.2.1 i
Zalczniku nr 9.2.3 RID 1/6.

Mieszanki mineralno-asfaltowe zawiege¢ granulat asfaltowy mugzmie¢ parametry odpowiada#je ich rodzajowi oraz

przeznaczaniu, zgodnie z wymaganiami niniejszedgb. SS
2.1.1.1. Zasady stosowania granulatu asfaltowego

Zakres stosowania granulatu asfaltowego w zamsach mineralno-asfaltowych typu
AC W, zalery od nastpujacych czynnikow:

— pochodzenia granulatu asfaltowego,

— jakdci granulatu asfaltowego, a w szczegdbiowtasciwosci lepiszcza, wisciwosci kruszywa i jednorodrii
granulatu,

— rodzaju nowego lepiszcza,
Ogodlne zasady wykorzystania granulatu asfaltowdgesta tabela 2.

Tabela 2. Ogolne zasady wykorzystania granulatitasiego ze wzglu na jego pochodzenie

Przeznaczenie mm-a
z granulatem
Pochodzenie granulatu
ACS

ACP Nie

ACW Nie

ACS Tak

AC WMS P Nie

AC WMS W Nie

SMA Mozliwe

Uwaga: Tak — struktura mieszanki mineralnej i rodzaj standammctosowanych lepiszczy nie stangwirzeszkody w

zastosowaniu granulatu
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Mozliwe — struktura mieszanki mineralnej lub rodzaj staddawo stosowanych lepiszczy mpgtanowé
przeszkod w zastosowaniu granulatu

Nie - struktura mieszanki mineralnej lub rodzaj stande@etosowanych lepiszczy stangwirzeszkod w
zastosowaniu granulatu

Procentowe zawarfoi granulatu asfaltowego oléla sk na podstawie maksymalnej waito wskaznika zasipienia lepiszcza
BR [%], obliczanego nagbujaco:

BR = (ax b)/c
gdzie:
BR — wskanik zasgpienia lepiszcza [% (m/m)],
a — zawarté& lepiszcza rozpuszczalnego w granulacie asfaltoWi{m/m)], b — udziat granulatu asfaltowego w
mieszance mineralno-asfaltowej [% (m/m)],
5. — catkowita zawart& lepiszcza rozpuszczalnego w mieszance mineralfati@sej [% (m/m)].

Tabela 3. Dopuszczalne waitowskanika BR [%0]

Dopuszczalna warté wskanika zastpienia
lepiszcza BR [%] w przypadku dozowania granulatu
Typ betonu asfaltowego asfaltowego w otaczarce dgeto
na zimno na goraco
ACS 0 51)

5. Na zasadzie indywidualnego dopuszczenia przez Zéajego po przeprowadzeniu baddodatkowych okrdonych w
Zalgczniku nr 9.2.1 i Zajczniku nr 9.2.3 RID /6.

Poniewa dodatek granulatu asfaltowego terovywrze niekorzystny wptyw na odpor§é mieszanek mineralno-asfaltowych na
spekania  niskotemperaturowe, naje przeprowadzi badania stiace ocenie odporsoi tych mieszanek na ggania
niskotemperaturowe.

Jezeli w projektowanej mieszance mineralno-asfaltoprepwidziano aycie:
— asfaltu modyfikowanego,

— granulatu asfaltowego zawiexago asfalt modyfikowany i w projektowanej siance mineralno-asfaltowej
przewidziano aycie zwyklego asfaltu drogowego,

zastosowanie granulatu asfaltowegozeoasipi¢ na zasadzie indywidualnego dopuszczenia (wg zegisdnych w Zajczniku
nr 9.2.1 i Zadczniku nr 9.2.3 RID 1/6).

2.1.1.2. Wymagania dla granulatu asfaltowego

W przypadku stosowania granulatu asfaltowego dduydegji mieszanek mineralno-asfaltowych typu betsfalbowy do warstwy
scieralnej AC S to musi on spetdiwymagania okrdone w tabeli 4.
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Tabela 4. Wymagane wdeiwosci granulatu asfaltowego stosowanego do mieszariedraino-asfaltowych typu AC S

Dokument

Wiasciwosé Wymagania

odniesienia

Zawarta¢ PN-EN 13108-8
Kategoria FM1

materiatéw obcych pkt. 4.1
Kategoria S70
Wartas¢ srednia temperatury gknienia nie

PiK moze by wyzsza nk 70°C. Pojedyncze warfoi PN-EN 13108-8

Wiasciwosci
temperatury mknienia nie mog przekraczé| pkt. 4.2

lepiszcza
77C.

odzyskanego PN-EN 13108-

w granulacie 20 Zahcznik A
Kategoria P15

asfaltowym?®

Pen | Wartas¢ srednia nie mge by mniejsza ni
15x0,1mm. Pojedyncze waftd penetracji ni
mog by¢ mniejsze ni 10x0,1mm.

Jednorodn& Wymagana jednorodiéé okreslona na podstawie Zgdznik nr
dopuszczalnego rozgtu wynikbw badé|9.2.11
okreslonych wiaciwosci

Zalcznik nr
9.2.3RID I/6

Zawartdg¢ asfaltu

Uziarnienie kruszywa

PN-EN 13108-20 Zgiznik A
Zatznik nr 9.2.1 i Zajcznik nr 9.2.3 RID 1/6

deklarowanie
asfaltowym

Dopuszcza si

w granulacie na

podstawie

wiciwosci kruszywa mineralneg&o
zadeklaregal

wczeniejszego zastosowania. W przypadku brakuliwosci takiego
zadeklarowania jakmi kruszywa w granulacie, orazatpliwosci co do
wiasciwosci fizycznych lub mechanicznych, najeprzeprowadzi
badania kruszywa w wymaganym przez Zamawego zakresie

5. do sklasyfikowania lepiszcza odzyskanego w gramelasfaltowym naley oznaczy nastpujgce wiaciwosci w
zalendsci od wskénika BR:

5.3.
5.4.

BR<15% : temperatgrmicknienia PiK. lub penetragj
BR>15% : temperatgrmicknienia PiK. i penetragj

Wiasciwosci lepiszcza asfaltowego oraz kruszywa, ktére pamist pohczenia starych i nowych sktadnikow, mgsspetniad
wymagania stawiane tym materiatom, ze wdglna typ i przeznaczenie mieszanki mineralno-tsfeg|.

2.2. Wymagania wobec innych materiatow

2.2.1.

Materialy do potaczen technologicznych

Do uszczelniania patzen technologicznych naky stosowdé materiaty zgodnie z pkt. 7.6.1 WT-2 2016 ezl wg tabel 5 6.
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Tabela 5. Materialy do g¢zy (podtinych i poprzecznych wykonywanych megqgdorace przy zimnym?”)

Ztacze podiane Zhcze poprzeczne
Rodzaj
warstwy
Ruch Rodzaj materiatu Ruch | Rodzaj materiatu
Pasty asfaltowe lub
Pasty asfaltowe lub
elastyczne tamy
KR 1-2 | bitumiczne KR 1-2 | elastyczne tdmy bitumiczne
+ §rodek gruntuj acy
+ §rodek gruntuj acy
Warstwa
scieralna
Elastyczne tamy
Elastyczne tamy bitumiczne
KR 3-7 | bitumiczne + srodek KR 3-7
+ $rodek gruntujcy
gruntupcy

Tabela 6. Materialy do spoin aaizy fragmentami zagzczonej MMA i elementami wypogania drogi

Rodzaj warstwy Ruch Rodzaj materiatu
KR 1-2 Pasta asfaltowa
Warstwa
scieralna Elastyczna téma bitumiczna €rodek gruntujcy lub
KR 3-7
zalewa drogowa na ggo

Uwaga: W przypadku elastycznychsia bitumicznych nalbey zastosowé srodek do gruntowania powierzchni poten
technologicznych przewidziany przez producentanta

Materiaty do pajczen technologicznych musgzspetnid wymagania sformutowane w tabelach 10, 11 i 12 z2VA016 — cgs¢
Il. Zalewy drogowe na ggco musz spetnid wymagania dla typu N1 wg normy PN-EN 14188-1 t@bl2 punkty od 1 do
11.2.8

2.2.2. Lepiszcze do skropienia podiza
Lepiszcze do skropienia pod# powinno spetniawymagania podane PN-EN 13808 i WWIORB D.04.03.01.
2.2.3. Dodatki do mieszanki mineralno-asfaltowej

Za zgod Zamawiajcego mog by¢ stosowane dodatki stabilizge lub modyfikujce. Pochodzenie, rodzaj i wewosci
dodatkéw powinny b§ deklarowane. Skuteczfio stosowanych dodatkéw i modyfikatorow powinnat hydokumentowana
zgodnie z PN-EN 13108-1 punkt 4.1.
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Zaleca s} stosowanie do mieszanek mineralno-asfaltowychatkodsrodka obniajacego temperatgrprodukcji i ukladania —
nie dotyczy to produkcji mieszanek mineralno-asfaiich z dozowaniem granulatu asfaltowego w techgibjoa zimno”.

Do mieszanek mineralno-asfaltowych rady¢ stosowany dodatek asfaltu naturalneggeljespetnia wymagania podane w PN-
EN 13108-4 Zajcznik B.

2.3. Dostawy materiatow

Za dostawy materiatdbw odpowiedzialny jest Wykonawaso6t zgodnie z ustaleniami oklenymi w D-M-00.00.00
~Wymagania ogoélne”.

Do obowizku Wykonawcy naley takie zorganizowanie dostaw materiatdw do wytwaia MMA, aby zapewdinieprzerwag
prac; otaczarki w trakcie wykonywania dziennej dziathboczej. Jak& kazdej dostawy kruszywa i wypetniacza musicby
potwierdzona deklaragjproducenta (oznakowanie CE). Doz#lej partii granulatu asfaltowego najedokczye dokumenty
okreslone w normie PN-EN 13108-8 pkt. 6

2.4. Sktadowanie materiatow
2.4.1. Skiadowanie kruszywa

Skltadowanie kruszywa powinno odbyévaie w warunkach zabezpieczaaych je przed zanieczyszczeniem i zmieszaniem z
innymi rodzajami lub frakcjami kruszywa.

2.4.2. Skiadowanie wypetniacza
Wypetniacz nalgy skiadowd w silosach wyposanych w uradzenia do aerac;ji.
2.4.3.  Skfadowanie asfaltu

Lepiszcze asfaltowe nate przechowywa zgodnie z zasadami podanymi w pkt. 8.3 WT-2 201ekes¢ |. Zbiorniki na asfalt
modyfikowany winny by wyposaone w mieszadta mechaniczne lub co najmniej winnie¢mzapewniony system
przepompowywania wprawiggy w cyrkulacg asfalt z dolnych partii zbiornika. Maksymalne tergtury sktadowania asfaltu
drogowego powinny kiyzgodne z tabel41l ww. wytycznych. Temperatury skladowania asfaltdodyfikowanych powinny by
zgodne z zaleceniami producenta.

2.4.4. Skfadowaniesrodka adhezyjnego

Skltadowaniesrodka adhezyjnego jest dozwolone tylko w oryginamyopakowaniach producenta w warunkach podanych
zgodnie z zaleceniami producenta.

2.4.5. Skladowanie granulatu asfaltowego

Sktadowanie granulatu asfaltowego powinno odhysiaw warunkach zabezpieczaych je przed:
— segregagj— zaleca siformowanie hatd o ksztalcie skowym o wysokéci max. do 5m,

— zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rizsiaelub frakcjami granulatu,
— zawilgoceniem — ochrona granulatu asfaltowgged opadami atmosferycznymi;
w przypadku dozowania ,ha zimno” obaakowe jest sktadowanie granulatu pod zadaszeniem.

Powierzchng na ktorej ledzie sktadowany granulat asfaltowy naleutwardzé i uksztattowa z wyraznym spadkiem
przeciwdziatajcym akumulacji wody w hatdzie.

Podczas skladowania granulatu asfaltowego zgafgostpowa zgodnie z zasadami okienymi w Zahczniku nr 9.2.1 i
Zatgczniku nr 9.2.2 RID 1/6.

2. SPRZET
Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

3.1. Wytwdrnia mieszanek mineralno-asfaltowych

Produkcja mieszanki mineralno-asfaltowej powinnbywas¢ sic na WMA o cyklicznym

systemie produkcji mieszanki. WMA powinna prowadzystem ZKP (Zaktadowa Kontrola

Produkcji) zgodnie z wymaganiami PN-EN 13108-21rtydkkowany przez jednostk notyfikowary. Dozowanie wszystkich
sktadnikéw powinno odbywasic wagowo, dopuszczaesbbjetosciowe dozowanigrodka adhezyjnego.
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W przypadku stosowania granulatu asfaltowego wytigdmieszanek mineralno-asfaltowych nalevyposay¢ w dodatkowy
beben, kedacy elementem otaczarki o dziataniu cyklicznym —adet,,rownolegtego ébna”.

3.2. Uktadarka mieszanek mineralno-asfaltowych

Uktadanie mieszanki powinno odbysévaic mozliwie najwickszy szerokdcia, przy wyciu mechanicznej uktadarki do uktadania
mieszanki mineralno-asfaltowej lub zespotem ukielgoracuicych réwnolegle z przesumiem roboczym umdiwiajacym
utozenie stykajcych sé warstw asfaltowych na ggro, posiadajcej nas¢pujace uradzenia:

— automatyczne sterowanie pozwat& na utéenie warstwy zgodnie z zaomn niwelet i grubdcia,
— plyk wibracyjmg do wstpnego zagszczenia mieszanki,
— uradzenia do podgrzewania plyty wibracyjne;j.

Mieszanki mineralno-asfaltowe muoa rozklada specjala maszym drogovs z podwdjnym zestawem rozkladeym do
uktadania dwoch warstw technologicznych w jednegrapji (tzw. asfaltowe warstwy kompaktowe).

3.3. Walce do zagszczania

Wykonawca powinien dysponowasprztem pozwalajcym na uzyskanie wymaganego wakika zagszczenia warstwy z
mieszanki mineralno-asfaltowe;j.

3.4. Skrapiarki

Wykonawca powinien dysponowaskrapiarly spetniagca wymagania WWIORB D.04.03.01, pozwalej na rownomierne i
zgodne z wymaganiami réwnomierne skropienie piaito

4. TRANSPORT

Ogl6lne wymagania dotygze transportu podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania pngdl Mieszanki mineralno-asfaltowe
powinny by dowazone na budowodpowiednio do pogpu robét, tak aby zapewntiagtos¢ wbudowania. Podczas transportu i
postoju przed wbudowaniem mieszanki powinny lzgbezpieczone przed ostyggiem i doptywem powietrza (przykrycie,
pojemniki termoizolacyjne lub pojazdy ogrzewane)itiMieszanki mineralno-asfaltowe, powinnycébgrzewaone pojazdami
samowytadowczymi.

Podczas transportu mieszanki mineralno-asfaltowegzmby¢ zachowane dopuszczalne wadotemperatury. Dowieziona do
rozktadarki mieszanka musi ndieemperatuy w wymaganym przedziale oktenym w WT-2 2014 — g&¢ | tab. 42. Nie dotyczy
to przypadkéw mycia dodatkéw obiajacych temperatyr produkcji i wbudowania lepiszczy zawiegeych takiesrodki, lub
specjalnych technologii produkcji i wbudowywaniaobmizonej temperaturze tj. zzyciem asfaltu spienionego. W tym zakresie
nalezy kierowa: sie informacjami (zaleceniami) podanymi przez prodwgentychsrodkéw.

Powierzchnie skrzytadunkowych lub pojemnikowaywanych do transportu mieszanki powinnylogyste. Do zwitania tych
powierzchni mana wywaé tylko tego rodzajusrodkédw antyadhezyjnych, ktére nie oddzigtgzkodliwie na mieszanki
mineralno-asfaltowe. Zabrania sikrapiania skrayolejem napdowym lub innymisrodkami ropopochodnymi.

5. WYKONANIE ROBOT
Ogoblne zasady wykonania robét podano w D-M-00.0QM@9magania ogdlne”.
5.1. Projektowanie mieszanki mineralno-asfaltowej

W terminie 3 tygodni przed rozpagzem robot Wykonawca przedstawizimierowi/lnspektorowi Nadzoru do zatwierdzenia
projekt MMA (Badanie Typu) oraz wszystkie dokumepbtwierdzajce jakd¢ materiatow sktadowych MMA i reprezentatywne
probki materiatow . MMA powinna kiyzaprojektowana zgodnie z pkt. 8.1 i 8.2.3 WT-2£261czs¢ | w zaleznosci od kategorii
ruchu.

W przypadku stosowania granulatu asfaltowego ayalea etapie projektowania stosawsic do wytycznych okrdonych w
Zakyczniku nr 9.2.1 i Zajczniku nr 9.2.3 RID 1/6.

Wykonawca powinien zapewhiaby podczas opracowywania Badania Typu MMA, tadgtosowane w petni reprezentatywne
probki materiatow sktadowych, ktore zosjarryte do wykonania robot.

5.2. Wytwarzanie MMA

Produkcja MMA powinna odbywasie na WMA o cyklicznym systemie produkcji mieszankgodnie z wymaganiami
opisanymi w p. 3.1. Dozowanie wszystkich sktadnikgewinno odbywa sic wagowo, dopuszczaesobjetosciowe dozowanie
srodka adhezyjnego. W przypadku stosowania granalsfaltowego do produkcji MMA natg:
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— stosowasie do wytycznych opisanych w Zgidzniku nr 9.2.2 RID 1/6.

— przekazywéa Inzynierowi/Inspektorowi Nadzoru wydruki z WMB potwitzagce, ze ilos¢ zadozowanego granulatu
asfaltowego jest zgodna z zaakceptowanym przamiera/Inspektora Nadzoru Badaniem Typu.

Temperatury technologiczne wytwarzania MMA powinmy¢ zgodne z wymaganiami podanymi w p. 8.3 WT-2 204!
(Tabela 42) lub zgodnie z zaleceniami producentaeskénk MMA zaleca st wbudowywa bezpdrednio po wyprodukowaniu
bez magazynowania na zapas. Przechowywanie wypowhrej MMA w silosie mge mie€ miejsce tylko w sytuacjach
awaryjnych.

Jezeli mieszanka mineralno-asfaltowa jest dostarczakitku wytworni lub od kilku producentéw, to nalezapewnt zgodndé
typu i wymiaru mieszanki oraz spetnienie wymagakumentacji projektowej.

5.3. Przygotowanie podiga

Poditae pod warstw $cieralrg z MMA powinno by:

— naéne i ustabilizowane,

— czyste, bez zanieczyszfizab pozostatéci luznego kruszywa,

— wyprofilowane, réwne i bez kolein,

— suche,

— skropione emulgjasfaltovs zapewniajca powiazanie warstw, oraz spehdiavymagania pkt. 7.2. WT-
22016 — cgs¢ Il.

Brzegi kraveznikow i innych uradzen przylegajcych do nawierzchni powinny zost@olczone z MMA zgodnie z pkt. 7.6.4
WT-2 2016 — cgi¢ |l (sposéb wykonania spoin) i przy zastosowanidematow okrélonych w pkt. 2.2.1 niniejszych SST.

5.3.1. Pofgczenia medzywarstwowe

Uzyskanie wymaganej trwatoi nawierzchni jest uzat@ione od zapewnienia pmizenia mgdzy warstwami oraz ich wspotpracy
w przenoszeniu obgien nawierzchni wywotanych ruchem pojazdow.

Zapewnienie pakczenia mgdzywarstwowego wymaga starannego przygotowaniaopadina ktdrym bdg uktadane kolejne
warstwy asfaltowe, zastosowania odpowiedniej emulsfaltowej oraz wigciwego wykonania skropienia. Pode naley
przygotowa zgodnie z D.04.03.01.

Skropienie emulgjasfaltovs ma na celu zwkszenie sity pajczenia pomidzy warstwami konstrukcyjnymi oraz zabezpieczenie
przed wnikaniem i zaleganiem wody p@aiy warstwami.

Do skropié nalery stosowa rodzaj emulsji i ilé¢ w zalenosci od rodzaju warstwy i kategorii ruchu, zgodniezasadami
okreslonymi w D.04.03.01.

5.4. Warunki atmosferyczne
Warstwa nawierzchni z MMA powinna bykladana w temperaturze:
— podiaa nie mniejszej ti+5°C,
— temperaturze otoczenie va@il doby (pomiary trzy razy dziennie) nie mniejsziej
+5°C.
Nie dopuszcza siuktadania MMA podczas opad6w atmosferycznychniegjb wiatru przekraczgjego pedkos¢ 16m/s.

5.5. Préba technologiczna

Wykonawca przed przygtieniem do produkcji MMA nazagdanie Imzyniera/Inspektora Nadzoru jest zobgmany do
przeprowadzenia proby technologicznej.

Nie dopuszcza sioceniania doktadrigi pracy otaczarki oraz prawidtow@ skiadu mieszanki mineralnej na podstawie tzw.
suchego zarobu, z uwagi na segregadcjiszywa. Na podstawie uzyskanych wynikowymer/Inspektor Nadzoru podejmuje

decyzg o wykonaniu odcinka prébnego. Tolerancje zawaitektadnikow MMA wzgtdem skladu zaprojektowanego powinny
by¢ zgodne z wymaganiami podanymi w pkt. 6.7. niniggszWWWIORB.
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5.6. Odcinek prébny

Na zadanie Irkyniera/Inspektora Nadzoru, Wykonawca powinien wydonodcinek probny o diugei przynajmniej 100m na
catej szerokéci jednej jezdni. Wykonawca powinien wykanadcinek prébny w celu:

— zdefiniowania parametrow produkcyjnych MMA,

— sprawdzenia czy sptzuzyty do rozkladania i zagzczania mieszanki jest wiawy,

— okrelenia grubéci warstwy mieszanki mineralno-asfaltowej przed ¢gagzeniem, koniecznej do uzyskania wymaganej
ostatecznej gruldoi warstwy,

— okrelenia potrzebnej liczby prz&j walcéw dla uzyskania prawidlowego zagczenia warstwy.

Do wykonania odcinka prébnego, Wykonawca powiniastasowa takie same materiaty oraz sgtizjakie keda stosowane do
wykonania warstwy z MMA podczas rob6t. Lokalizagdcinka probnego zostanie zaakceptowana przemikra/Inspektora
Nadzoru — dopuszczacgsiakceptagj wykonanego odcinka probnego w ramach innego zadpod warunkiemze zostat
wbudowany ten sam typ mieszanki mineralno-asfaljowaz zastosowano ten sam sgprdo wbudowania i zagzczenia
warstwy. Wykonawca rozpocznie wykonywanie nawierzch MMA dopiero po otrzymaniu akceptacjizimiera/Inspektora
Nadzoru, wydanej na podstawie testéw oraz pomiaddkonanych na odcinku prébnym. W przypadku niepdéwiych

parametréw warstwycieralnej i nie zatwierdzeniu przezzimiera/lInspektora Nadzoru odcinka probnego, Wykarzavna
obowigzek usug¢ odcinek prébny warstwicieralnej (jeeli byt wykonywany w olbghie Kontraktu) na wiasny koszt.

5.7. Wbudowywanie mieszanki MMA

Transport MMA powinien odbywasie zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 7.4 WT-2 081czs¢ Il. Wbudowywanie
MMA powinno odbywa si¢ zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt. 7.5 WT-2@61czs¢ Il.

Prace zwizane z wbudowaniem mieszanki mineralno-asfaltowkzy tak zaplanowd aby:

— umazliwiatly uktadanie warstwy catszerokdcia jezdni (jedm rozkiadarlg lub dwoma rozktadarkami prageymi obok
siebie z przesuetiem wg pkt 7.6.3.1. WT-2 2016 —esZ 11); w przypadku przebudéw i remontéw o dopuszgaon
ruchu jednokierunkowym (wahadtowym) szerétig pasa ruchu,

— dzienne dziatki robocze (tj. odcinki nawierzcma ktorych mieszanka mineralno-asfaltowa jest whwdana jednego
dnia) powinny by mazliwie jak najdiwsze min. 200 m,

— organizacja dostaw mieszanki powinna zapéwnac rozktadarki bez zatrzyniaz jednostajg predkoscia.

Mieszank mineralno-asfaltow nalezy wbudowywa& w sprzyjajcych warunkach atmosferycznych oomych w pkt. 5.4.
Temperatura otoczenia mm by nizsza w wypadku stosowania ogrzewania pgatd obramowania (np. promienniki
podczerwieni, urgdzenia mikrofalowe).

W celu poprawy wiéciwosci przeciwpdglizgowych warstw Scieralmy nalezy uklada& w kierunku przeciwnym do
przewidywanego ruchu — dotyczy nawierzchni dwujéadmch oraz jednojezdniowych w przypadku przebudomemontéw
uktadanych szerokgia pasa ruchu.

d) przypadku stosowania mieszanek mineralno-asfaltbwycdodatkiem umdiwiajacym obnzenie temperatury mieszania
(mieszanki na ciepto) i wbudowania, ngtendywidualnie

okresli¢ wymagane warunki otoczenia. Ukladarka powinndg Btale zasilana w mieszankak, aby w zasobniku zawsze
znajdowata si odpowiednia jej ilé¢, a kosz, transporter i stot byly zawszeggeri nie stygly. W miejscach niedephych dla
sprztu dopuszcza siwbudowywanie ¢czne.

Podczas rozktadania grutsowykonywanej warstwy powinna bysprawdzana co 25 m, w co najmniej trzech miejs¢achbsi i
przy brzegach warstwy). Warstwy watowane powinny b§wnomiernie zaggzczane walcami drogowymi o charakterystyce
zapewniajcej skuteczn& zag:szczania, potwierdzama odcinku prébnym.

Dopuszczenie wykonanej warstwy asfaltowej nagomo ruchu mee nasipi¢ po jej schtodzeniu do temperatury zapewgtaj
jej odpornd¢ na deformacje trwate.

5.8. Pohczenia technologiczne

Pokczenia technologiczne powinny bwykonane przy zastosowaniu materiatow ékamych w pkt 2.2.1 niniejszego SST, oraz
zgodnie z pkt. 7.6 WT-2 2016 —@# Il.
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5.8.1.  Spos6b i warunki aplikacji materiatow stosowanych d zlaczy.
5.8.1.1. Wymagania wobec wbudowania elastycznych §an bitumicznych
Krawedz boczna zjcza podtanego winna b§ uformowana za pomaaolki dociskowej lub poprzez okglie nazem talerzowym.

Krawedz boczna zjcza poprzecznego powinnadyformowana w taki sposéb i za pomagzadzen umazliwiajgcych uzyskanie
nieregularnej powierzchni.

Powierzchnie kragdzi do ktérych klejona dulzie tama, powinny by czyste i suche.

Przed przyklejeniem gany w metodzie ,gagce przy zimnym”, krawdzie ,zimnej” warstwy na calkowitej grubai, naley
zagruntowa srodkiem gruntujcym zgodnie z zaleceniami producentantg.

Tasma bitumiczna o gruldci 10 mm powinna by wskpnie przyklejona do zimnej krayzi zlacza na cafej jego wysoka oraz
wystawa ponad powierzchriwarstwy do 5 mm lub wg zalec®roducenta.

5.8.1.2. Wymagania wobec wbudowania past bitumicziof Przygotowanie kragdzi bocznych jak w przypadku
stosowania tan bitumicznych.

Pasta powinna liynanoszona mechanicznie z zapewnieniem réwnomierneggozprowadzenia na bocznej krglzi w ilosci 3 -
4 kg/nt (warstwa o grubéi 3 - 4 mm przy gstdéci okoto 1,0 g/cri.
Dopuszcza sirgczne nanoszenie past w miejscach niegwstch.

5.8.2. Sposob wykonania gtzy

Wymagania ogélne:

— zhcza w warstwach nawierzchni powinnycbyykonane w linii prostej,

— zlgcza podianego nie ména lokalizowa w sladach kot, a tate w obszarze poziomego oznakowania jezdni,

— zlgcza podtane w konstrukcji wielowarstwowe] nadg przesugé wzgledem siebie w kolejnych warstwach technologicznych o
co najmniej 30 cm w kierunku poprzecznym do osiljez

— zlacza musz by¢ catkowicie zwjzane a powierzchnie przylegaych warstw powinny hyw jednym poziomie.

A. Metoda rozktadania ,gorace przy gomcym”

Metoda ta ma zastosowanie w przypadku wykonywahjeza podhinego — nalgy ja stosowé zgodnie z pkt. 7.6.3.1 WT-2
2016 — cgsc 1.

Przy tej metodzie nie stosuje siodatkowych materiatéw doazzy.
B. Metoda rozkladania ,gorace przy zimnym”

Wykonanie zczy metod ,gorace przy zimnym” stosuje giw przypadkach, gdy ze wzglu na ruch, wzglnie z innych
uzasadnionych powodéw konieczne jest wykonywanigigrachni w odsipach czasowych — nale ja stosowd zgodnie z pkt.
7.6.3.2 WT-2 2016 — e%¢ Il

C. Sposob zakéczenia dziatki roboczej

Zakaoiczenie dzialki roboczej nalg wykona w sposéb i przy pomocy wdzen zapewniajcych uzyskanie nieregularnej,
szorstkiej powierzchni spoiny (przy pomocy wstavwegkantowki lub frezarki) oraz szorstkiego padion rejonie planowanego
zlgcza.

Niedopuszczalne jest posypywanie piaskiem jakodposia obrienie sczepnii warstw w rejonie koca dziatki roboczej oraz
obcinanie pH tarczove zimnej krawedzi dziatki.

Zakaoiczenie dziatki roboczej wykonujegsprostopadle do osi drogi.
Krawedz dziatki roboczej jest rownocgeie kravedzig poprzeczg ztgcza.

Ztacza poprzeczne gdzy dziatkami roboczymi ukladanych paséw kolejnyefarstw technologicznych nalg przesuné
wzgledem siebie 0 co najmniej 3 m w kierunku pagiym do osi jezdni.
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D.Sposob wykonywania spoin
Spoiny wykonuje si z uzyciem materiatdw wymienionych w punkcie 2.2.1.
Grubdi¢ elastycznej tany bitumicznej do spoin powinna wynési

— nie mniej ni 10 mm w warstwidcieralne;.

Pasta powinna liynanoszona mechanicznie z zapewnieniem réwnomierneggozprowadzenia na bocznej krgizi w ilosci 3 -
4 kg/nt (warstwa o grubézi 3 - 4 mm przy gstcéci okoto 1,0 g/cr.
Wymagania dla wbudowywania zalew drogowych nagmr

Zabrudzone szczeliny nalgoczyci¢ za pomog sprzonego powietrza.

Zimne kravedzie winny uprzednio kly posmarowane gruntownikiem wg zalécproducenta zalewy drogowej na gou.
Szczelir nalezy zal& do petna: z meniskiem widtym w przypadku prac wykonywanych w niskich tengterach otoczenia,
bez menisku w przypadku prac wykonywanych w wysokemperaturach.

5.9. Krawedzie zewrgtrzne warstwy $cieralnej
Krawedzie zewgtrzne warstwycieralnej naley wykona zgodnie z wymaganiami pkt. 7.7 WT-2 2016 ¢$¢4l

Po wykonaniu warstwycieralnej o jednostronnym nachyleniu jezdni ngleszczelnt wyzej potazong krawedz boczry. Nizej
potozona krawgdz boczna powinna pozostaieuszczelniona.

Krawedz zewretrzng oraz powierzchgiodsadzki poziomej natg zabezpieczyprzez pokrycie gacym asfaltem w iléci:

— powierzchnie odsadzek -1,5kdg/m

—  krawedzie zewstrzne -4 kg/mi,
zgodnie z rys. 1 pkt. 7.7 WT-2 2016 <&zl
W przypadku nawierzchni o dwustronnym nachyle(puzekroj daszkowy) decyzg
0 potrzebie i sposobie uszczelnienia kdav zewrtrznych podejmie Projektant

w uzgodnieniu z Zamawiggym.

- KONTROLA JAKO $CI ROBOT
6.1. Ogolne wymagania dotycgce kontroli jakosci robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.

Badania mieszanki mineralno-asfaltowej aglevykonywa: zgodnie z normami podanymi w pkt. 8.2.3 WT-2 20Iadvierzchnie
Asfaltowe (Tabela 18, 19 — dla mieszanki typu AC).

Badania i pomiary dziglsic na:
— badania i pomiary Wykonawcy — w ramach wtasnegdzoru
— badania i pomiary kontrolne — w ramach nadZ@mnawiajcego.
W uzasadnionych przypadkach w ramach lhagemiaréw kontrolnych dopuszcza svykonanie badai pomiaréw kontrolnych

dodatkowych i/lub badai pomiaréw arbitraowych.

Badania obejmuj
— pobranie probek,
— zapakowanie probek do wysyiki,
— transport probek z miejsca pobrania do placéwykonujgcej badania,
— przeprowadzenie badania,
— sprawozdanie z bafla

Pomiary obejmuj terenovg weryfikacg cech nawierzchni.
6.2. Badania i pomiary Wykonawcy

Wykonawca jest zobowkany do przeprowadzania na tjeo bada i pomiarow w celu sprawdzania czy jakonvykonanych
Robot jest zgodna z postawionymi wymaganiami.
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Badania i pomiary powinny lBywykonywane z niezfting starannécia, zgodnie z obowizujacymi przepisami i w wymaganym
zakresie. Badania i pomiary Wykonawca powinien wykeat z czstotliwoscia gwarantujca zachowanie wymaga
dotyczcych

jakaosci robét, lecz nie rzadziej hiwskazano to w SST. Wyniki batléicda dokumentowane i archiwizowane przez Wykonawc
Wyniki bada Wykonawca jest zobowzany przekazywalnzynierowi/lnspektorowi Nadzoru.

Zakres bad@i pomiaréw Wykonawcy powinien:
— by¢ nie mniejszy ni okreslony w Zaktadowej Kontroli Produkcji dla dostarcgah na budow materiatéw i wyrobéw

budowlanych - mieszanki mineralno-asfaltowe, krugzylepiszcze, materiaty do uszczemigd.,
— dla wykonanej warstwy léynie mniejszy ni okreilony zakres i cgstotliwos¢ bada i pomiaréw kontrolnych ok&ony w
tab. 7.

Zakres badaWykonawcy zwizany z wykonywaniem nawierzchni:
— pomiar temperatury powietrza,

pomiar temperatury mieszanki mineralno-asfedfgpodczas wykonywania nawierzchni,

— ocena wizualna mieszanki mineralno-asfaltowej,

— wykaz iléci materiatow lub grub&ei wykonanych warstw,

— pomiar spadku poprzecznego poszczegoélnychwasfaltowych,
— pomiar réwnéci warstwyscieralnej,

— pomiar wkaciwosci przeciwpdlizgowych,

— pomiar rgdnych wysokéciowych i pomiary sytuacyjne,

— badania zagzczenia warstwy i zawa#iti wolnej przestrzeni,

— pomiar sczeproi warstw asfaltowych

— pomiar parametréw geometrycznych poboczy,

— ocena wizualna jednorodeopowierzchni warstwy,

— ocena wizualna jakoi wykonania pajczen technologicznych.

Tabela 7. Minimalna czestotliwosc badan ze strony Wykonawcy dla warstwy scieralnej

Lp. | Badana cecha Metoda Czestotliwosé
1. Zageszczenie MMA oraz | Pordownanie gestosci - 2 razy na kilometr kazdej
zawartosc wolnych objetosciowe] referencyjnej | jezdni, nie rzadziej niz 1 raz
przestrzeni w warstwie do rzeczywistej na 6000 m?
2. Sczepnosc warstw Metoda Leutnera - nie rzadziej niz 1 raz na
asfaltowych dla drég KR 15000 m?
4-7
3. Grubesc (grubosci Rzedne wysokosciowe, - nie rzadziej niz co 50 m
5Inych tw i ) . L
poszcz'efgo HYC warstw Pomiar - nie rzadziej niz co 100 m
grubosc pakietu warstw clektromadnetyczn
asfaltowych) gnetyczny. - 2 razy na kilometr kazdej
Przymiarem na wycietych jezdni, nie rzadziej niz 1 raz
probach na 6000 m?
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Rownosc podiuzna

Klasy drég: GP,G

Profilografem

- kazdy pas uktadania warstwy
w sposob ciggly

Klasy drog: Z,L,D

Planografem

- kazdy pas ukladania warstwy
w sposob cigghy

Klasydrog Z, Li D w
miejscach niedostepnych
dla urzadzen
pemiarowych

4 metrowa tata i klinem

- w sposdb ciggly (poczatek
kazdego pomiaru fatg w
miejscu zakoriczenia
poprzedniego pemiaru)

ROwnosc poprzeczna

Wszystkie klasy drog

Profilografem

- kazdy pas ukfadania warstwy
w sposob ciaghy

Wszystkie klasy dréog w

miejscach niedostepnych
dla urzgdzen

pomiarowych

2 metrowag tatg i klinem

- nie rzadziej niz co 5 m

Spadki poprzeczne

Profilografem lub

- 2 metrowa fatg i
pochytomierzem

co 10m

50 razy na 1 km dodatkowe
pomiary w punktach gtéwnych

tukéw poziomych

7. Wiasciwosci . -
] - kazdy pas uktadania
przeciwposlizgowe U’rzqdzemem SRT-32  lub warstwy.
réwnowaznym '
Klasy drég: GP,G - pomiar co 50 m
8. Szerokosc warstwy Tasma mierniczg - pomiar co 50 m, na tukach
poziomych w punktach
charakterystycznych
9. Odchylenie od Rzedne wysokosciowe - pomiar rzednych niwelacji
projektowanej osi ) . podiuzne] i poprzecznej oraz
drogi Pomiary sytuacyjne usytuowania osi, na tukach
poziomych | pionowych
w punktach
charakterystycznych

6.3. Badania i pomiary kontrolne

Badania i pomiary kontrolneaszlecane przez hyniera/Inspektora Nadzoru, a ktérych celem jestwpeenie, czy jakd

zastosowanych materiatéw i wyrobow budowlanych @némek mineralno-asfaltowych i ich sktadnikow, $gpizy i materiatow
do uszczelnig itp.) oraz gotowej warstwy (wbudowane warstwy Hefae, pohczenia itp.) spetlnigjwymagania okrdone w
kontrakcie.

Pobieraniem  prébek, wykonaniem badai pomiarbw na miejscu budowy zajmuje e si Laboratorium
Zamawiagcego/Irzynier/Inspektor Nadzoru przy udziale lub po poinfiovaniu przedstawicieli Wykonawcy. Zamavii@y
decyduje o wyborze Laboratorium Zamaw@ggo.

6.4. Badania i pomiary kontrolne dodatkowe

W wypadku uznaniaze jeden z wynikdw badalub pomiaréw kontrolnych nie jest reprezentatywdis ocenianego odcinka
budowy, strony kontraktu magwvystpi¢ o przeprowadzenia batldub pomiaréw kontrolnych dodatkowych. Badania kolrte
dodatkowe g wykonywane przez Laboratorium Zamawi@ggo.

Strony Kontraktu decydgjwspdlnie o miejscach pobierania probek i wyznatzewcinkéw czsciowych ocenianego odcinka
budowy tzn. dziennej dziatki roboczej.z@8 odcinek czsciowy przyporadkowany do bada kontrolnych nie mge by
jednoznacznie i zgodnie wyznaczony, to odcinekniierpowinien by mniejszy nk 20% ocenianego odcinka budowy.
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6.5. Badania i pomiary arbitrazowe

Badania i pomiary arbiti@we g powtdrzeniem badelub pomiaréw kontrolnych i/lub kontrolnych dodatkgch, co do ktorych
istniejs uzasadnione wipliwosci ze strony layniera/Inspektora Nadzoru, Zamawvgiegégo lub Wykonawcy (np. na podstawie
wiasnych bada).

Badania i pomiary arbitt@we wykonuje si na wniosek strony kontraktu. Badania i pomiaryitembowe wykonuje bezstronne,
akredytowane laboratorium (w tym inne laboratoriG@DKIA), ktére nie wykonywato badalub pomiaréw kontrolnych, przy
udziale lub po poinformowaniu przedstawicieli stron

W przypadku wniosku Wykonawcy zgeda przeprowadzenie bada pomiaréw arbitraowych wyraa Inzynier/Inspektor
Nadzoru po wczmiejszej analizie zasadém wniosku. Zamawiaky akceptuje laboratorium, ktére przeprowadzi badub
pomiary arbitraowe.

6.6. Badania i pomiary przed przysapieniem do robét

Przed przysfpieniem do rob6t Wykonawca powinien przedstalmizynierowi/Inspektorowi Nadzoru do akceptagjbdta poboru
kruszyw oraz wszystkich dodatkowych materiatldw, adodpc wszystkie dokumenty potwierdzaeg jak@é materiatdow
skladowych.

6.7. Badania w czasie robot

6.7.1. Zawartos¢ lepiszcza rozpuszczalnego

Badanie polega na wykonaniu ekstrakcji lepiszcgadnie PN-EN 12697-1, z prébki pobranej z mieszamkieralno-asfaltowej.
Jakaci wbudowanej mieszanki mineralno-asfaltowej pplecent na podstawie:

— wielkosci odchyitki obliczonej dla wartei sredniej §rednia arytmetyczna wszystkich wynikéw z catej drda danego
typu MMA i danej warstwy asfaltowej) z doktadiwiy do 0,01 %,

— wielkdsci odchyiki obliczonej dla pojedynczego wyniku (pki) z doktadnécia do
0,1 %.

Wyzej wymienione kryteria nalezy stosow# jednoczénie (oba podlegaj ocenigjakosci MMA).
Odchytka jest to rinica wartgici bezwzgldnej pomgdzy procentow zawartacig lepiszcza rozpuszczalnego uzygkarbada

laboratoryjnych a procentoyvzawartgcig lepiszcza rozpuszczalnego poglanBadaniu Typu (%).

Tabela 8. Dopuszczalne odchyiki do odbioru dla @faitsredniej policzonej z
dokfadndgcia do 0,01 %

Wielkos¢ odchyiki dla wartéci sredniej ; %

Oceniany parametr AC

KR3+KR4 KR1 +KR2

wartas¢ lepiszcza rozpuszczalnego S
0,15 0,20
— niedomiar

wartai¢ lepiszcza rozpuszczalnego S
0,20 0,20
— nadmiar
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Tabela 9. Dopuszczalne odchytki do odbioru pjedynczego wyniku ok§l®nego
z doktadnécig do 0,1 %

Wielkos¢ odchyiki dla pojedynczego wyniku ; %

Oceniany parametr AC

KR1+KR4

Zawarta¢ lepiszcza

0,3
rozpuszczalnego S - niedomiar

Zawartac¢ lepiszcza

0,3
rozpuszczalnego S - nadmiar

W przypadku przekroczenia wield dopuszczalnych odchytek dla waitosredniej i dla pojedynczego wyniku w zakresie

zawartdci lepiszcza rozpuszczalnego nglgpostpowa zgodnie z Instrukgj DP-T14 Ocenajakasci na drogach krajowych.
Czs¢ 1-Robotydrogowe. 2017

6.7.2. Uziarnienie mieszanki mineralnej

Po wykonaniu ekstrakcji lepiszcza najeprzeprowadz kontrok uziarnienia mieszanki kruszywa mineralnego wg PW-E
12697-2.

Jakaci mieszanki mineralnej nalg ocent na podstawie:

— wielkosci odchyitki obliczonej dla wartei sredniej §rednia arytmetyczna wszystkich wynikéw z catej drda danego
typu MMA i danej warstwy asfaltowe]) z doktadioin do 0,1 %

— wielkosci odchytki obliczonej dla pojedynczego wyniku (pki) z dokladnécia do 0,1 % dla sita 0,063mm i z
doktadndcia do 1 % dla pozostatych sit.

Wyzej wymienione kryteria nalezy stosow& jednoczénie (oba podlegaj ocenigjakosci MMA).

Odchylka jest to rénica wartagici bezwzgldnej pomgdzy procentow zawart@cig ziaren w wyekstrahowanej mieszance

mineralnej uzyskanz bada laboratoryjnych a procentoyvzawartacig ziaren w mieszance mineralnej podam Badaniu Typu
(%).

Dopuszczalne odchyiki w zakresie uziarnienia podarnabeli 10.
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Tabela 10. Dopuszczalne odchytki w zakresie uzésniai

Przechodzi przez Odchytki dopuszczalne dla pojedggo Odchyiki
sito #, mm wyniku, % dopuszczalne dla
wartcsci sredniej, %
KR 3-4 KR 1-2 KR 1-4
0,063 2,5 3,0 1,5
0,125 4 5 2,0
2 5 6 3,0
D/2 lub sito 6 7 4,0
charakterystycze
D 7 8 50

Wymagania dotycce udziatu kruszywa grubego, drobnego i wypetnigoaainny by spetnione jednoczaie.

W przypadku przekroczenia wielk@ dopuszczalnych odchytek dla waitdsredniej w zakresie uziarnienia nayepostpowat
zgodnie z Instrukej DP-T140cena jakéci nadrogach krajowych. GZ¢ I-Roboty drogowe. 2017.

Dla kryterium dotycgcego pojedynczego wyniku nie stosuje gbtracen — naley je spetnt wg wyzej wymienionych wymaga
6.7.3. Zawartasé wolnych przestrzeni w mieszance MMA

Zawartag¢ wolnych przestrzeni w probkach Marshalla obliceazgodnie z PN-EN 12697-
8. Zawartdg¢ wolnych przestrzeni nie nae przekroczy wartasci podanych w WT-2 2014 Tabela 18 i 19 w zalgci od
kategorii ruchu.

6.7.4. Pomiar grubosci warstwy wg PN-EN 12697-36

Grubadici wykonanej warstwy naly okresla¢ na wycktych probkach (nie wycirdaprobek na obiektach mostowych wiertnic
mechaniczg) lub metod elektromagnetycznz czstotliwoscia okreslona w tab. 7. Sposéb oceny grulso warstwy i pakietu
warstw naley dokon& zgodnie WT-2 2016 — ¢&¢ Il pkt 8.2 i Instrukcg DP-T14 pkt. 2.3.

Grubdici warstwy naley ocené na podstawie wielkiei odchyitki obliczonej dla:
— pojedynczego wyniku pomiaru grébowarstwy i pakietu warstw asfaltowych,

— wartdci sredniej ze wszystkich pomiaréw gruled danej warstwy i warkei sredniej pomiaréw pakietu warstw
asfaltowych.

Odchytka w zakresie grubo danej warstwy lub pakietu warstw z mieszanek eramo-asfaltowych jest to procentowe
przekroczenie w détprojektowanej grubiei warstwy lub pakietu i obliczona wg pkt 2.3. imstcji DP-T14 2017 — ¢&¢ | z
dokfadndcia do 1%.

Tolerancja dla pojedynczego wyniku w zakresie:
— grubdci warstwy mae wynost 1+5% grubdci projektowane;.
— pakietu wszystkich warstw asfaltowych wynosi 0%l@rubdci projektowanej, lecz nie wtej niz 1 cm.

Wartas¢ srednia ze wszystkich pomiaréw griioo danej warstwy lub pakietu warstw powinna¢lnwpwna kdz wieksza w
stosunku do grubBsi przyjetej w projekcie konstrukcji nawierzchni.

W przypadku przekroczenia wathd dopuszczalnych w zakresie grdbonalezy postpowa zgodnie z InstrukejDP-T 14.

6.7.5. Wskaznik zageszczenia warstwy wg PN-EN 13108-20 zgiznik C4
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Wskaznik zag:szczenia warstwy natg sprawdza na probkach wyetych z zagszczonej warstwy z estcscia podam w pkt.
6.2. tab. 7. Wskik zagszczenia nie m@ by nizszy niz 98,0%. Dopuszcza iza zgod Inzyniera/lInspektora Nadzoru
badania zagszczenia warstwy metodami izotopowymi (zamiennie citeia probek). Metogl referencyjn jest badanie na
prébkach wygajtych z zagszczonej warstwy. Wykonawca wytnie prébki nadeazyczenie Iayniera/Inspektora Nadzoru w
miejscach wtpliwych przez niego wskazanych.

W przypadku jéli wskaznik zag:szczenia jest aszy niz 98,0% naley postpowa® zgodnie z Instrukgj DP-T14 Ocena jakai
na drogach krajowych. €& | - Roboty drogowe. 2017.

6.7.6. Wolna przestrzen w zagszczonej warstwie wg PN-EN 12697-8.

Do obliczenia wolnej przestrzeni w warstwie nglgrzyjmowa gestas¢ mieszanki mineralno asfaltowej oznaczonej w dniu
wykonywania kontrolowanej dziatki roboczej. Zawdttevolnej przestrzeni w warstwie powinna §tg sie w granicach AC5 S
KR 1-2 1,0-5,0%, dla AC 8 S oraz AC 11 S KR 1-2-4,8%, dla KR 3-4 2,0-5,0%. Zawastowolnej przestrzeni w warstwie
nalezy sprawdza z czstaicig podam w pkt. 6.2. tab. 7.

6.7.7.  Wytrzymato$¢ nascinanie polczair miedzywarstwowych.

Badanie sczeproi miedzywarstwowe]j naley wykona® wg metody Leutnera na prébkach
@ 150+£2mm lub @ 100+2mm zgodnie z Instrukcjaboratoryjnego badania sczepcio micdzywarstwowej warstw
asfaltowych wg metody Leutnera i wymagania techmécsczepnii. 2014”. Wymagana war§é dla pohczenia
scieralna — wizgca wynosi nie mniej i 1,0 MPa — kryterium naly speint. Dopuszcza sitez inne sprawdzone
metody badania
sczepnéci, przy czym metoglreferencyjr jest metoda Leutnera na prébkach @ 150+2mm.

Badanie sczeproi miedzywarstwowej naley sprawdzé zgodnie z cgstaicig podam w pkt. 6.2. tab. 7.
6.7.8. Temperatura migknienia lepiszcza odzyskanego.

Wymagania dla temperatury ¢gknienia lepiszcza odzyskanego zgodnie z pkt. 8 WWI-2 2016 — cgs¢ Il. Dla lepiszcza
wyekstrahowanego nadg kontrolowa nastpujace wtaciwosci:

— temperatyr micknienia,

— nawr6t spzysty — dot. polimeroasfaltow.

6.8. Badania i pomiary cech geometrycznych warstwy MMA

6.8.1. Czestos¢ oraz zakres bada i pomiaréw

Czgstas¢ oraz zakres bada pomiaréw podano na warstwéeieralnej podano w tabeli 7.
6.8.2.  Szerokaé¢ warstwy

Szeroké¢ wykonanej warstwy powinna bByzgodna z szerokoig projektowam z tolerancy + 5 cm. Wymaga §j aby co
najmniej 95% wykonanych pomiaréw nie przekraczadpubszczalnego odchylenia. 100% wykonanych pomissgrokdci
wykonanej warstwy powinna bygodna z szerokoia projektowan z toleranci + 7 cm.

6.8.3. Rownaos¢ podiuzna i poprzeczna warstwyscieralnej
A. Ocena réwndci podtuznej warstwy $cieralne;.

W pomiarach réwnézi nawierzchni naley stosowa metody:

— profilometryczp bazujcg na wskanikach rowndgci IRI;

— pomiaru ¢jgtego rownowang uzyciu faty i klina z wykorzystaniem planografu (wejscach niedogpnych dla planografu
pomiar cigly z wyciem faty o dt. 4 mi klina).

Do oceny rownéci podiuznej warstwyscieralnej nawierzchni drog klasy GP oraz G nplstosowé metod profilometrycza
bazujca na wskanikach rownéci IRI [mm/m]. Kierunek pomiaru powinien byzgodny z projektowanym kierunkiem jazdy.
Profil nierownaci warstwy nawierzchni natg rejestrowd z krokiem co 10 cm.

Wartas¢ IRI nalezy wyznaczé z krokiem co 50 m. Dlugié ocenianego odcinka nawierzchni nie powinna Wicksza nk 1 000
m. Odcinek kécowy o dtugdci mniejszej nt 500 m naley ocenia tacznie z odcinkiem poprzedzaym. Do oceny réwrkei
odcinka nawierzchni ustalagsminimalm liczbe wskanikéw IRI rowrg 5. W przypadku odbioru robot na krétkich odcinkach
nawierzchni, ktérych catkowita diugd jest mniejsza @i 250 m dopuszcza esiwyznaczanie wskaikéw IRl z krokiem
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mniejszym nt 50 m, przy czym nafy ustalg maksymaln mozliwg diugas¢ kroku pomiarowego, z uwzglnieniem minimalnej
wymaganej liczby wskaikow IRl réwnej 5. Wymagana rowsé podiuzna jest okrélona przez dopuszczalwartcsé sredni

wynikéw pomiaru IRér oraz dopuszczadnwartas¢ maksymalg pojedynczego pomiaru IRImax, ktérych nie zna przekrocz§

na dtugdci ocenianego odcinka nawierzchni. Wadiodopuszczalne przy odbiorze warstégjeralnej metogl profilometryczn

okresla tabela 11.

Tabela 11. Wartei dopuszczalne przy odbiorze warstyeyeralnej metosl profilometryczmn

Dopuszczalne odbiorc
wartasci wskaznikéw dla
Klasa drogi Element nawierzchni zadanego zakresu diugd
odcinka drogi [mm/m]
IRI§r* IRImax
1 2 3 4
Pasy ruchu zasadnic
awaryjne, dodatkowe, utzenia 11 2,4
GP
i wytaczenia, jezdniegkznic
Utwardzone pobocza 1,3 2,4
Jezdnie MO 1k 2,7
Pasy ruchu zasadnicze,
dodatkowe, wiczenia 15 34
i wytaczenia, postojowe, jezdnie
G tacznic
Utwardzone pobocza 1,7 34
* w przypadku:

odbioru odcinkéw warstwy nawierzchni o catkowitéjgbsci mniejszej nt 500 m,
odbioru robo6t polegagych na utéeniu na istnigjcej nawierzchni jedynie warstwégieralnej (niezalenie od dtugéci odcinka
robét), dopuszczajnwartas¢ IRISr wg tabeli naley zwigckszy¢ o 0,2 mm/m.

Do oceny rownéci podiuznej warstwyscieralnej nawierzchni drég klasy Z, D oraz placow i parkingdw nalg stosowd
metod: pomiaru cigtego réwnowang uzyciu taty i klina z wykorzystaniem planografu, usfiwiaj gcego wyznaczanie odchyile
réwnasci podiwznej jako najwekszej odlegtéci (przewitu) pomidzy teoretycza linig taczaca spody kétek jezdnych ugdzenia
a mierzon powierzchra warstwy [mm]. W miejscach niedegihych dla planografu pomiar réwsw podiuznej warstw
nawierzchni naley wykona w sposoéb aigly z wyciem taty (o diugéci 4 m) i klina.

Wartdsci dopuszczalne odchyleéwnaici podiuznej przy odbiorze warstwy planografem gtaklinem) okrela tabela 12.

Tabela 12. Dopuszczalne wattoodchyler réwnasci podituznej przy odbiorze warstwy planografem gtaklinem)

Dopuszczalne odbiorcze
wartasci odchylé rowngci
Klasa drogi Element nawierzchni
podtwznej warstwy

scieralnej [mm]

Pasy ruchu zasadnicze,
dodatkowe, wjczenia i
4 wylaczenia, postojowe, 6
jezdnie §cznic, utwardzone
pobocza
Wszystkie pasy rucht
powierzchnie przeznaczone
L, D, place, parkingi 9
do ruchu i postoju
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| pojazdéw |

B. Pomiar réwnosci poprzecznej warstwyscieralnej

Do oceny réwnéci poprzecznej warstw nawierzchni drog wszystkidasktechnicznych oraz placow i parkingow usle
stosowa metod pomiaru profilometrycznego rownowma uzyciu taty i klina, umaliwiajacg wyznaczenie odchylenia réwiw
w przekroju poprzecznym pasa ruchu/elementu dr@gichylenie to jest obliczane jako nagkéza odlegiéc (przewit)
pomiedzy teoretyczataty (o dlugdci 2 m) a zarejestrowanym profilem poprzecznym tweys

Efektywna szeroki& pomiarowa jest rowna szerckd mierzonego pasa (elementu) nawierzchni z totgganl5%. Wartdé
odchylenia réwnéci poprzecznej naiy wyznacza z krokiem co 1 m.

W miejscach niedogpnych dla profilografu pomiar réwloi porzecznej warstwycieralnej nawierzchni natg wykon& z
uzyciem faty i klina. Dlugéc taty w pomiarze rowrizi poprzecznej powinna wyn@s2 m, Pomiar powinien léywykonany nie
rzadziej nk co 5 m.

Dopuszczalne warfoi odchyler zostaty podane w tabeli 13. Tabela

13. Dopuszczalne waido odchyleé dla warstwyscieralne;

Dopuszczalne warfoi
odchyleé rowndsci
Klasa drogi Element nawierzchni
poprzecznej warstwy

scieralnej [mm]

Pasy ruchu zasadnicze,
awaryjne, dodatkowe,

wigczenia i wyhczenia, 4
GP jezdniadcznic, utwardzone
pobocza
Jezdnie MOP 6

Pasy ruchu zasadnicze,
dodatkowe, wjczenia i
G,z wylaczenia, postojowe, 6
jezdnie jcznic, utwardzone
pobocza

Wszystkie pasy ruchu i
L, D, place, parkingi powierzchnie przeznaczone 9
do ruchu i postoju pojazdow

Pomiar réwnosci poprzecznej warstw nawierzchni z ayciem faty i klina

Pomiar réwnéci poprzecznej warstw nawierzchni zyaiem taty (o dtugéci 2 m) i klina naley wykonywa jedynie w miejscach
niedos¢pnych dla sprgu pomiarowego takich jak: stanowiska postojoweoliaautobusowe itp. Pomiary rowém poprzecznej
z wykorzystaniem taty i klina natg wykonywa z krokiem nie rzadziej hico 5 m. W czasie pomiaru tata powinnaete
prostopadle do osi drogi i w ptaszémje prostopadtej do powierzchni badanej warstwy.

Klin nalezy podkiadé pod tat w miejscu, w ktorym przasvit jest najwekszy (najweksze odchylenie réwrai). Wielkos¢
przeswitu jest rowna najmniejszej liczbie widocznej fimie podtazonym pod tat. Zasady oceny wynikéw podano w tabeli 13.
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6.8.4. Spadki poprzeczne

Sprawdzenie polega na przyémiu faty i pomiar przavitu klinem lub pomiar profilografem laserowym. $ié& poprzeczne
warstwyscieralnej na odcinkach prostych i na tukach powibg§zgodne z spadkami poprzecznymi z toleraao,5%.

Wymaga s, aby co najmniej 95% wykonanych pomiaréw nie praekato przedziatu dopuszczalnych odchylBla 100%
wykonanych pomiaréw spadki poprzeczne warstwy

scieralnej na odcinkach prostych i na tukach powirny zgodne z spadkami poprzecznymi z toleranej0,7%. Spadek
poprzeczny musi liywystarczajcy do zapewnienia sprawnego sptywu wody.

6.8.5.  Uksztaltowanie osi w planie

Os$ warstwy w planie powinna Byusytuowana zgodnie z g@gprojektowan z tolerancy
+ 5 cm. Wymaga 8i aby co najmniej 95% wykonanych pomiaréw nie praekato przedziatu dopuszczalnych odchyE00%
wykonanych pomiaréw uksztattowania osi w planie pme by zgodne z ogiprojektowan z toleranci + 7 cm.

6.8.6. Rzedne wysokdciowe nawierzchni

Rz¢edne wysokéciowe warstwyscieralnej powinny by mierzone w przekrojach co 10m w osi i na kgdwiach kadej jezdni.
Przed przyspieniem do robét Wykonawca przedstawi schemat gimkpomiarowych do akceptacji. Riice pomedzy
rzgdnymi wysoka@ciowymi warstwy a rgdnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm.

Wymaga s, aby co najmniej 95% wykonanych pomiaréw nie praekalo przedziatu dopuszczalnych odchylBla 100%
wykonanych pomiaréw tdhice pom¢dzy rzdnymi wysokdciowymi warstwyscieralnej a rednymi projektowanymi nie mag
przekracza

+ 1,5cm.

6.8.7.  Ziacza podtuzne i poprzeczne
Ztacza w nawierzchni powinny Bywykonane w linii prostej, prostopadle do osi drogi
W konstrukcji wielowarstwoweyj:

— zhcza poprzeczne powinny bprzesungte wzgkedem siebie co najmniej o 3 m,

— zhcza podtane powinny by przesunjte wzgkdem siebie w kolejnych warstwach technologiczny@wo majmniej o 30
cm w kierunku poprzecznym do osi jezdni.

Nie mazna lokalizowa ztgcza podienego wsladach két, a tale w obszarze poziomego oznakowania jezdrjczz powinny
by¢ catkowicie zwjzane, a przylegage warstwy powinny byw jednym poziomie.

6.8.8.  Wyglad warstwy

Wyglad warstwy z MMA powinien b§ jednorodny, bez miejsc ,przeasfaltowanych”, portywh, tuszczcych se i
spekanych.

7.  OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robé6t podano w D-M-00.00\89magania ogolne”.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostl obmiarowy jest nt (metr kwadratowy) wykonanej warstwyieralnej z betonu asfaltowego (AC S).
8.  ODBIOR ROBOT

Ogblne zasady odbioru rob6t podano w D-M-00.00.00ymagania ogdélne”. Roboty uznajec sta wykonane zgodnie z
Dokumentacj Projektovg i WWIORB, jezeli wszystkie badania i pomiary z zachowaniem toteji wg pkt. 6 niniejszej
WWIiORB daty wyniki pozytywne.

Do odbioru ostatecznego uwzdhiane g wyniki bada i pomiaréw kontrolnych, bada pomiaréw kontrolnych dodatkowych
oraz badai pomiaréw arbitraowych do wyznaczonych odcinkéwesziowych.
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8.1. Zasady pogfpowania z wadliwie wykonanymi robotami

Jezeli wystpig wyniki negatywne dla materiatdw i robét (nie spakice wymaga okreslonych w SST), to Iaynier/Inspektor
Nadzoru/Zamawiary wydaje Wykonawcy polecenie przedstawienia progranaprawczego, chyhge na wniosek jednej ze
stron kontraktu zostanwykonane badania lub pomiary arbifoave (zgodnie z pkt. 6.5 niniejszego SST), a ich ikiyheda
pozytywne. Wykonawca w programie tym jest zokympainy dokon& oceny wplywu na trwakg konstrukcji nawierzchni,
przedstawd sposob naprawienia wady.

Na zastosowanie programu naprawczego wayeao@ Inzynier/Inspektor Nadzoru/Zamawigly.

W przypadku braku zgody igniera/Inspektora Nadzoru/Zamawieggo na zastosowanie programu naprawczego wszystkie

materialy i roboty nie spetnigge wymaga podanych w odpowiednich punktach SST zagi@arzucone. Wykonawca wymieni
materialy na wiéciwe i wykona prawidtowo roboty na wtasny koszt.

Jezeli wymiana materiatdw niespetnigiych wymagé lub wadliwie wykonane roboty spowodowuszkod w innych,
prawidtowo wykonanych robotach, to rowaig roboty powinny b§ ponownie wykonane przez Wykonaseta jego koszt.

9. PODSTAWA PLATNO SCI

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w D-M-00.00.00 ,Wymagania ogolne”.
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 fiwarstwyscieralnej z betonu asfaltowego (AC S) obejmuje:

—prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

—oznakowanie robot,

—oczyszczenie i skropienie podi

—dostarczenie materiatow i spta,

—opracowanie recepty laboratoryjnej,

—wykonanie préby technologicznej i odcinka prébnego

—wyprodukowanie mieszanki betonu asfaltowego rgjsport na miejsce wbudowania,
—posmarowanie lepiszczem lub pokrycigna asfaltove krawedzi urzdzehr obcych i krawznikdw,

—rozlazenie i zagszczenie mieszanki betonu asfaltowego,
—uformowanie zfczy, zagruntowanigrodkiem gruntujcym i przymocowanie an bitumicznych,

—posmarowanie kragdzi bocznych asfaltem,

—przeprowadzenie pomiaréw i badavymaganych w specyfikacji technicznej,

—odwiezienie sprgu,

—zawiera wszelkie inne czynéw zwigzane z prawidlowym wykonaniem warstwy zgodnie z \wgamiami niniejszych SST.

9.3. Sposobb rozliczenia robét tymczasowych i pracwarzyszcych
Cena wykonania rob6t olglenych niniejszymi SST obejmuje:

—roboty tymczasowe, ktoreg potrzebne do wykonania robét podstawowych, alen@zekazywane Zamawigiemu i g
usuwane po wykonaniu robot podstawowych,

—prace towarzysre, ktére g niezlzdne do wykonania robét podstawowych, niezaliczaoerab6t tymczasowych, jak
geodezyjne wytyczenie robot itd.

10. PRZEPISY ZWI AZANE

10.1. Normy

1. PN-EN 12591 Asfalty i produkty asfaltowe - Wymagadia asfaltow drogowych

2.  PN-EN 12597 Asfalty i produkty asfaltowe - Termiogia

3. PN-EN 13808 Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Zaskldgyfikacji kationowych emulsji asfaltowych

4. PN-EN 14023 Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Zaskldgyfikacji asfaltow modyfikowanych polimerami
5

PN-EN 13924-2 Asfalty i lepiszcza asfaltowe - Zaskldsyfikacji asfaltéw drogowych specjalnych -¢&2: Asfalty
drogowe wielorodzajowe



10.
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PN-EN 13043 Kruszywa do mieszanek bitumicznychwipazchniowych utrwalé stosowanych na drogach, lotniskach i
innych powierzchniach przeznaczonych do ruchu

PN-EN 932-3 Badania podstawowych $davosci kruszyw — Procedura i terminologia uproszczonegisu
petrograficznego

PN-EN 932-5 Badania podstawowych $davosci kruszyw — Czs¢ 5: Wyposaenie podstawowe i wzorcowanie
PN-EN 933-1 Badania geometrycznych $giaosci kruszyw — Oznaczanie sktadu ziarnowego. Metadagiewania
PN-EN 933-3 Badania geometrycznych $glavosci kruszyw — Oznaczanie ksztattu ziaren za papweskaznika ptaskdci
PN-EN 933-4 Badania geometrycznych $giaosci kruszyw — Cgs¢ 4: Oznaczanie ksztaltu ziaren — Wahik ksztattu

PN-EN 933-5 Badania geometrycznych $glavosci kruszyw — Oznaczanie procentowej zawsgit@iaren o powierzchniach
powstatych w wyniku przekruszenia lub famania kywsgrubych

PN-EN 933-6 Badania geometrycznych $glavosci kruszyw — Cegsé¢ 6: Ocena wisciwosci powierzchni — Wskanik
przeptywu kruszywa

PN-EN 933-9 Badania geometrycznych §giavosci kruszyw — Ocena zawasi drobnych czstek — Badania bkitem
metylenowym

PN-EN 933-10 Badania geometrycznych §gtevosci kruszyw — Czs¢ 10: Ocena zawarté drobnych czstek — Uziarnienie
wypetniaczy (przesiewanie w strumieniu powietrza)

PN-EN 1097-2 Badania mechanicznych i fizycznychseitaosci kruszyw — Metody oznaczania odpogoiona rozdrabianie
PN-EN 1097-3 Badania mechanicznych i fizycznychseitaosci kruszyw — Oznaczaniestasci nasypowej i jamistai

PN-EN 1097-4 Badania mechanicznych i fizycznychseitaosci kruszyw — Czs¢ 4:
Oznaczanie pustych przestrzeni suchegogszazonego wypetniacza

PN-EN 1097-5 Badania mechanicznych i fizycznychseitaosci kruszyw — Cgs¢ 5: Oznaczanie zawatiti wody przez
suszenie w suszarce z wentylacj

PN-EN 1097-6 Badania mechanicznych i fizycznychsetaosci kruszyw — Czs¢ 6:

PN-EN 12697-1 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbdda mieszanek mineralno-asfaltowych nagpor— C2s¢ 1:
Zawartac¢ lepiszcza rozpuszczalnego

PN-EN 12697-2 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbdda mieszanek mineralno-asfaltowych nagpor— Czs$¢ 2:
Oznaczanie skladu ziarnowego

PN-EN 12697-3 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbdda mieszanek mineralno-asfaltowych naggar— Czs¢ 3:
Odzyskiwanie asfaltu - Wyparka obrotowa

PN-EN 12697-4 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtdxhda mieszanek mineralno-asfaltowych na gpar — Czsé¢ 4:
Odzyskiwanie asfaltu - Kolumna do destylaciji frakey

PN-EN 12697-5 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbdda mieszanek mineralno-asfaltowych nagpor— Czs$¢ 5:
Oznaczanie gptasCi

PN-EN 12697-6 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbdda mieszanek mineralno-asfaltowych nagpor— Czs$¢ 6:

Oznaczanie gptasci objetosciowej metod hydrostatycza

27.

28.

29.

PN-EN 12697-8 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgtbdda mieszanek mineralno-asfaltowych nagpor— C2s$¢ 8:
Oznaczanie zawaroi wolnej przestrzeni

PN-EN 12697-10 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naggar— Cz$¢ 10:
Zagszczalnéé

PN-EN 12697-11 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgttbada mieszanek mineralno-asfaltowych nagpor— Czs¢ 11:
Okreslenie powizania pongdzy kruszywem i asfaltem
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PN-EN 12697-12 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtbadania mieszanek mineralno-asfaltowych naagor Czs¢
12: Okrelanie wraliwosci na wo@

PN-EN 12697-17 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naaggar— C2s¢ 17:
Ubytek ziaren

PN-EN 12697-18 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naggar— Cz$¢ 18:
Splywanie lepiszcza

PN-EN 12697-20 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtbada mieszanek mineralno-asfaltowych nagar— Czs¢ 20:
Penetracja prébek szgennych lub
Marshalla

PN-EN 12697-22 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naaggar— C2$¢ 22:
Koleinowanie

PN-EN 12697-23 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtdbadania mieszanek mineralno-asfaltowych naggor Czs¢
23: Okrdlanie pdredniej wytrzymatéci na rozcaganie probek asfaltowych

PN-EN 12697-24 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naggar— C2$¢ 24:
Odporndg¢ na zngczenie

PN-EN 12697-25 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naggar— Cz$¢ 25:
Penetracja dynamiczna

PN-EN 12697-26 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naggar— Cz$¢ 26:
Sztywnaé

PN-EN 12697-27 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naggar— Cz$¢ 27:
Pobieranie prébek

PN-EN 12697-28 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtbad& mieszanek mineralno-asfaltowych nagar— Czs¢ 28:
Przygotowanie probek do oznaczania zawaitiepiszcza, zawarfoi wody i uziarnienia

PN-EN 12697-29 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mietdadania mieszanek mineralno-asfaltowych ngcgor Czs¢
29: Pomiar prébki z zagzczonej mieszanki mineralno-asfaltowej

PN-EN 12697-30 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgttbada mieszanek mineralno-asfaltowych nagpaor — Czs¢ 30:
Przygotowanie probek zegsgczonych przez ubijanie

PN-EN 12697-31 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgttbada mieszanek mineralno-asfaltowych nagpor — Czs¢ 31:
Probki przygotowane w prasigratorowe;

PN-EN 12697-33 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgttbada mieszanek mineralno-asfaltowych nagpaor— Czs¢ 33:
Przygotowanie probek zegsgczanych walcem

PN-EN 12697-35 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naggar— Cz$¢ 35:
Mieszanie laboratoryjne

PN-EN 12697-38 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naggar— Cz$¢ 38:
Podstawowe wyposanie i kalibracja

PN-EN 12697-40 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Migtbada mieszanek mineralno-asfaltowych naaggar— C2s¢ 40:
Wodoprzepuszczalié ,in-situ”

PN-EN 12697-42 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Mgttbada mieszanek mineralno-asfaltowych nagpor — Czs¢ 42:
Zawarta¢ zanieczyszcZew destrukcie asfaltowym

PN-EN 14188-1 Wypetniacze szczelin i zalewy drogev@zes¢ 1: Wymagania wobec zalew drogowych naggor

PN-EN 12272-1 Powierzchniowe utrwalanie - Metodgldda- Cz$¢ 1: Dozowanie i poprzeczny rozkiad lepiszcza i
kruszywa

PN-EN 13108-1 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Wyanag - Czs¢ 1: Beton asfaltowy
PN-EN 13108-8 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Wyangig - Czs¢ 8: Destrukt asfaltowy



Przebudowa drogi -dojazd do gruntéw rolnych
SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA 110BB ROBOT

53. PN-EN 13108-20 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Wyganaa - Czs¢ 20: Badanie typu

54. PN-EN 13108-21 Mieszanki mineralno-asfaltowe - Wyanaia - Czs¢ 21: Zaktadowa Kontrola Produkcji
Obowigzujg wydania przywotanych powsgj norm i innych dokumentéw na diietozenia przez Wykonawvecoferty.
Wprowadzenie nowszego wydania normy czy innego gmaiu wymaga uzgodnienia przez strony kontraktu.
10.2. Inne dokumenty

1. Rozporadzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskiegprawie warunkéw technicznych, jakim powinny od pene
drogi publiczne i ich usytuowanie. (tekst jednoldy.U. 2016 poz. 124).

2.  WT-1 2014 Kruszywa do nawierzchni drogowych i pawidniowych utrwal# na drogach krajowych

3. WT-2 2014 — cgs¢ | Mieszanki mineralno-asfaltowe. Wymagania Techn& Nawierzchnie asfaltowe na drogach
krajowych.

4. WT-2 2016 — cgs¢ Il Wykonanie warstw nawierzchni asfaltowych. Wyraag@ techniczne.

5. Instrukcja laboratoryjnego badania sczefmnanicdzywarstwowej warstw asfaltowych wg. metody Leutnewymagania
techniczne sczepia” Politechnika Gdaska 2014.

6. Instrukcja DP-T14 Ocena jakd na drogach krajowych. @& I-Roboty drogowe. 2017.

7. Projekt RIB I/6 Wykorzystanie materiatéw pochqdych z recyklingu. Zadanie 2. Recykling naggar. Zahcznik nr 9.2.1,
Zalcznik nr 9.2.2, Zajcznik nr 9.2.3
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D-06.01.01
ROBOTY WYKO NCZENIOWE HUMUSOWANIE,UMOCNIENIE, OCZYSZCZNIE ROWOW,
PRZEPUSTOW

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznej wymagania dotyere wykonania i odbioru robét zydanych z
humusowaniem, umocnieniem poboczy/skarp dna rowgtami azurowymi, w ramach ,Przebudowa drogi -dojazd do ¢gbwn
rolnych”

1.2. Zakres stosowania SST

Specyfikacja techniczna stosowana jest jako doktimeaetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reagaobdt wymienionych
w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdét awanych z trwalym powierzchniowym
umocnieniem skarp poprzez humusowanie i obsianie

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Réw - otwarty wykop, ktory zbiera i odprowadvoc.

1.4.2. Darnina - ptat lub pasmo wierzchniej warstisby, przerénigtej i zwigzanej korzeniami rdinnosci trawiaste;j.

1.4.3. Darniowanie - pokrycie dargipowierzchni korpusu drogowego w taki sposob, amyitia w sposoéb trwaty zedata s¢ z
podtazem systemem korzeniowym. Darniowaniezlscchowe wykonuje gina ptask, pasami poziomymi, uktadanymi wdach
rownoleglych z przewzaniem szczelin portizy poszczegélnymi ptatami. Darniowanie w kréikrzyzowe) wykonuje s w
postaci paséw darniny ukltadanych padekn 4%, ograniczajcych powierzchnie skarpy o bokach np. 1,0 x 1,&idre wypetnia
sie ziemi roslinng i zasiewa traw.

1.4.4. Ziemia urodzajna (humus) - ziemidlirma zawierajca co najmniej 2% g%ci organicznych.

Humusowanie - zesp6t czyndmd przygotowujcych powierzchri gruntu do obudowy ilinnej, obejmujcy dogszczenie
gruntu, rowkowanie, naniesienie ziemi urodzajngj grabieniem (bronowaniem) i deggczeniem.

Moletowanie - proces umbwiajacy dogszczenie ziemi urodzajnej i wytworzenie bruzd, pragvadzany np. za pompevalca
o odpowiednio uksztaltowanej powierzchni.

Hydroobsiew - proces obejmgy nanoszenie hydromechaniczne mieszanek siewn§rodkéw wyzniajacych i emulsji
przeciwerozyjnych w celu umocnienia biologicznegavigrzchni gruntu.

1.4.8. Brukowiec - kamie narzutowy nieobrobiony (otoczak) lub obrobiony wztaicie nieregularnym i zaalglonych
krawedziach.

1.4.9. Prefabrykat - element wykonany w zakladziemystowym, ktéry po zmontowaniu na budowie stanamwocnienie rowu
lub scieku.

1.4.10. Biowldknina - mata z wtdkna bawetnianegb hawelnopodobnego, wykonana technildokninowg z réwnomiernie
rozmieszczonymi w czasie produkcji nasionami trawroslin motylkowatych, stdgca do umacniania i zadarniania powierzchni.
1.4.11. Geosyntetyki - geotekstylia (przepuszczalmglimerowe materialy, wytworzone techgikkacky, dziewiarslg lub
wiékninows, w tym geotkaniny i geowtokniny) i pokrewne wyrofak: georuszty (ptaskie struktury w postaci reguég otwartej
siatki wewrgtrznie pohczonych elementéw), geomembrany (folie z polimes§wtetycznych), geokompozyty (materiaty zdae
z réznych wyrobow geotekstylnych), geokontenery (gabinriworzywa sztucznego), geosieci (ptaskie struktmpostaci siatki
z otworami znacznie wkszymi niz elementy sktadowe, z oczkami patonymi weztami), geomaty z siatki (siatki ze strukgur
przestrzeng), geosiatki komdrkowe (z §¢an tworzicych przestrzennstruktug zblizong do plastra miodu).

1.4.12. Mulczowanie - naniesienie na powierzetgmuntusciotki (np. sieczki, stréyn, trocin, torfu) z lepiszczem w celu ochrony
przed wysychaniem i eragj

1.4.13. Hydromulczowanie - sposéb hydromechanicznegnoszenia mieszaniny (o podobrparametrach jak
uzywanych do hydroobsiewu), w skladzie ktérej niemaaion traw i rélin motylkowatych.

1.4.14. Tymczasowa warstwa przeciwerozyjna - warsha powierzchni skarp, wykonana z ptynnych osadéekowych,
emulsji bitumicznych lub lateksowych, biowtékningeosyntetykdéw, doeaie zabezpieczaga przed erozjpowierzchniow do
czasu przeicia tej funkcji przez okrywroslinna.

1.4.15. Ramka Webera - ramka o boku 50 cm, podmetiutem lutzytka na 100 kwadratoéw, kdy o powierzchni 25 cindo
okreslania procentowego udziatu gatunkowlio, po obsianiu.

1.4.16. Pozostale okilenia podstawoweaszgodne z odpowiednimi polskimi normami i z defjaimi podanymi w SST D-M-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robét

Ogolne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Og6Ine wymagania dotygze materiatdw

Ogblne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, pudev SST D-00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt
2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatami stosowanymi przy umacnianiu skarp, revidciekéw obgtymi niniejsz SST g:
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ziemia urodzajna,

nasiona traw oraz gbn motylkowatych,

2.3. Ziemia urodzajna (humus)

Ziemia urodzajna powinna zawiérao najmniej 2% ogci organicznych. Ziemia urodzajna powinna lwilgotna i pozbawiona
kamieni wikszych od 5 cm oraz wolna od zanieczysaazigcych.

W przypadkach wtpliwych Inspektor Nadzoru nie zlecé wykonanie bad@a w celu stwierdzeniaze ziemia urodzajna
odpowiada nagpujacym kryteriom:

optymalny sktad granulometryczny:

frakcja ilasta (d < 0,002 mm) 12 - 18%,
frakcja pylasta (0,002 do 0,05mm) 20 - 30%,
frakcja piaszczysta (0,05 do 2,0 mm) 45 - 70%,

zawartd¢ fosforu (BOs) > 20 mg/m,

zawartd¢ potasu (KO) > 30 mg/n,

kwasowa¢ pH >5,5.

2.4. Nasiona traw

Wybér gatunkéw traw naky dostosowa do rodzaju gleby i stopnia jej zawilgocenia. Zalest stosowé mieszanki traw o
drobnym, gstym ukorzenieniu, spetnigje wymagania PN-R-65023:1999 i PN-B-12074:1998.

3. SPRET

3.1. Ogolne wymagania dotyg® sprztu

Og6lne wymagania dotygee spretu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3

3.2. Sprzt do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania umocnienia techniczno-biologicznpgwinien wykazé sie mozliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:

rowniarek,

walcow gtadkichzebrowanych lub ryflowanych,

ubijakow o ecznym prowadzeniu,

wibratoréw samobimych,

piyt ubijajacych,

cysterny z wogd pod cénieniem (do zraszania) oraziy do podlewania (miejsc niedgphych).

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotyg® transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagandnesj pkt 4.

4.2. Transport materiatow

4.2.1. Transport nasion traw

Nasiona traw mana przewoz dowolnymisrodkami transportu w warunkach zabezpiegzash je przed zawilgoceniem.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000MVymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Humusowanie

Humusowanie powinno ldywykonywane od gérnej kramizi skarpy do jej dolnej krasdzi. Warstwa ziemi urodzajnej powinna
siegat poza gorg krawedz skarpy i poza podri@ skarpy nasypu od 15 do 25 cm.

W celu lepszego powizania warstwy ziemi urodzajnej z gruntem, na poxakni skarpy naley wykonywa rowki poziome lub
pod lkgtem 30 do 45 o gkbokasci od 3 do 5 cm, w odgpach co 0,5 do 1,0 m. Utong warstwe ziemi urodzajnej nals zagrabd
(pobronowa) i lekko zagsci¢ przez ubiciegczne lub mechaniczne.

5.3. Umocnienie skarp przez obsianie ttawoslinami motylkowatymi

Proces umocnienia powierzchni skarp i rowdw poprtesianie nasionami traw idlin motylkowatych polega na:

wytworzeniu na skarpie warstwy ziemi urodzajnejgarz

humusowanie (patrz pkt 5.2), lub,

obsianiu warstwy ziemi urodzajnej kompozycjami pasfraw, rglin motylkowatych i bylin w ilgci od 18 g/m do 30 g/m,
dobranych odpowiednio do warunkéw siedliskowychigaju podiaa, wystawy oraz pochylenia skarp),

W okresach posusznych nafesystematycznie zraszavods obsiane powierzchnie.

6. KONTROLA JAKCSCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoini’6.

6.2. Kontrola jakéci humusowania i obsiania

Kontrola polega na ocenie wizualnej jakbwykonanych rob6t i ich zgodsoi z dokumentagj projektowy oraz niniejsz SST,
oraz na sprawdzeniu daty avesici swiadectwa wartéci siewnej wysianej mieszanki nasion traw.

Po wzejciu railin, taczna powierzchnia nie pafmietych miejsc nie powinna Bywigksza nk 2% powierzchni obsianej skarpy, a
maksymalny wymiar pojedynczych nie zatrawionych jatienie powinien przekracza,2 nf. Na zarénigtej powierzchni nie
mog wyskpowa wyztobienia erozyjne ani lokalne zsuwy..

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogo6lne zasady obmiaru rob6t
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Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.0M@6nagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostlk obmiarow jest:
m? (metr kwadratowy) powierzchni poboczy i skarp umioaych przez humusowanie i obsianie.
8. ODBIOR ROBOT
Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.000@nagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapyojektows, niniejsz SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru;gie
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpktu 6 daty wyniki pozytywne.
9. PODSTAWA PLATNGCI
9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy platrici
Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platroi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j
Cena wykonania 1frumocnienia skarp przez humusowanie i obsianie.
zakup materiatow
roboty pomiarowe i przygotowawcze,
dostarczenie i wbudowanie materiatow,
uporzdkowanie terenu,
przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
Cena wykonania 1frumocnienia poboczy, skarp ptytaniiuaowymi.
zakup materiatow
roboty pomiarowe i przygotowawcze,
dostarczenie i wbudowanie materiatow,
uporzidkowanie terenu,
przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.
10. PRZEPISY ZWAZANE
10.1. Normy
1. PN-B-12099:1997 Zagospodarowanie pomelioracyjiWymagania i metody
bada
2. PN-R-65023:1999 Materiat siewny. Nasionginorolniczych
3. PN-S-02205:1998 Drogi samochodowe. Roboty m&ridVymagania i badania
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