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D-00.00.00
WYMAGANIA OGOLNE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtecznej (SST)swymagania ogélne dotygze wykonania i odbioru
robét drogowych w ramachBudowa ulicy Jodtowej w Wilkowicach”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna stosowanggketdokument przetargowy i kontraktowy przy zldcanrealizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji obejgmuymagania, wspoélne dla robét etyich specyfikacjami technicznymi, dla
poszczegodlnych asortymentow robét drogowych.

1.4. Okrélenia podstawowe

Uzyte w szczegOtowej specyfikacji technicznej wym@r@ poniej okrelenia naley rozumie€ w kazdym przypadku
nastpujaco:

1.4.1. Budowla drogowa - obiekt budowlany, nigldry budynkiem, stanowty catcg¢ techniczno-iytkows (droga) albo jego
cze$¢ stanowgca odrebny element konstrukcyjny lub technologiczny (obvielostowy, korpus ziemny, ezet).

1.4.2. Chodnik - wyznaczony pas terenu przy jeatmodsungty od jezdni, przeznaczony do ruchu pieszych.

1.4.3. Dlugé¢ mostu - odleglet miedzy zewrtrznymi kravedziami pomostu, a w przypadku mostéw tukowych zsyaéh -
odlegta¢ w swietle podstaw sklepienia mierzona w osi jezdnigdnoe;.

1.4.4. Droga - wydzielony pas terenu przeznaczomyruthu lub postoju pojazdéw oraz ruchu pieszychzwz wszelkimi
urzadzeniami technicznymi zwzanymi z prowadzeniem i zabezpieczeniem ruchu.

1.4.5. Droga tymczasowa (momtava) - droga specjalnie przygotowana, przeznaczimauchu pojazdow obstugigych
zadanie budowlane na czas jego wykonania, przeanidzilo usugtia po jego zakiczeniu.

1.4.6. Dziennik budowy — zeszyt z ponumerowanymoreimi, opatrzony pieeziag organu wydajcego, wydany zgodnie z
obowigzujgcymi przepisami, stanowdy urzdowy dokument przebiegu robo6t budowlanych,zgty do notowania zdarzei
okolicznasci zachodzcych w toku wykonywania robét, rejestrowania dokeapych odbioréw robét, przekazywania polede
innej korespondencji technicznej paaizy Inspektorem Nadzoru, Wykonasicprojektantem.

1.4.7. Estakada - obiekt zbudowany nad przesgzle@now dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu pezsz.

1.4.8. Inspektor Nadzoru @wpnier) — osoba wymieniona w danych kontraktowyclyZmaczona przez Zamawdaggo, o ktorej
wyznaczeniu poinformowany jest Wykonawca), odpowiaitha za nadzorowanie rob6t i administrowanie kakdem.

1.4.9. Jezdnia - €% korony drogi przeznaczona do ruchu pojazdéw.

1.4.10.Kierownik budowy - osoba wyznaczona przegkdvawe, upowaniona do kierowania robotami i do wypbwania w
jego imieniu w sprawach realizacji kontraktu.

1.4.11.Korona drogi - jezdnia (jezdnie) z poboczlin chodnikami, zatokami, pasami awaryjnego pjosigpasami dzielcymi
jezdnie.

1.4.12.Konstrukcja nawierzchni - uktad warstw rexathni wraz ze sposobem ich gmaenia.

1.4.13.Konstrukcja rima (przsto lub przsta obiektu mostowego) - €& obiektu oparta na podporach mostowych, twoaz
ustréj niogcy dla przeniesienia ruchu pojazdéw lub pieszych.

1.4.14.Korpus drogowy - nasyp lub ta&&zwykopu, ktéra jest ograniczona kogodrogi i skarpami rowow.

1.4.15.Koryto - element uformowany w korpusie dragm w celu ut@genia w nim konstrukcji nawierzchni.

1.4.16.Ksizka obmiaréw - akceptowany przez Inspektora Nadzmojektu zeszyt z ponumerowanymi stronamizgty do
wpisywania przez Wykonawcobmiaru dokonywanych robét w formie wyliggeszkicow i ew. dodatkowych zgdznikéw.
Whpisy w ksizce obmiaréw podlegajpotwierdzeniu przez Inspektora Nadzoru projektu.

1.4.17.Laboratorium - drogowe lub inne laboratorilbbadawcze, zaakceptowane przez Zamaweggjo, niezbdne do
przeprowadzenia wszelkich badieprob zwazanych z ocenjakosci materiatéw oraz robét.

1.4.18.Materiaty - wszelkie tworzywa niezine do wykonania robdét, zgodne z dokumentgmpjektovy i specyfikacjami
technicznymi, zaakceptowane przez Inspektora Nadzor

1.4.19.Most - obiekt zbudowany nad przeszkeddry dla zapewnienia komunikacji drogowej i ruchu paggz.

1.4.20. Nawierzchnia - warstwa lub zespdt warstuzaglych do przejmowania i rozkladania of@n od ruchu na podie
gruntowe i zapewniagych dogodne warunki dla ruchu.

Warstwascieralna - gérna warstwa nawierzchni poddana bgegdaio oddziatywaniu ruchu i czynnikéw atmosferyypzim.
Warstwa wizaca - warstwa znajdaga s¢ migdzy warstvg scieralry a podbudow, zapewniajca lepsze rozieenie napgzen w
nawierzchni i przekazywanie ich na podbugow

Warstwa wyréwnawcza - warstwa #ga do wyréwnania nierowidoi podbudowy lub profilu istniggej nawierzchni.
Podbudowa - dolna ¢& nawierzchni stiaca do przenoszenia obgen od ruchu na podie. Podbudowa nme skitada sic z
podbudowy zasadniczej i podbudowy pomocnicze;.
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Podbudowa zasadnicza - gérn@sézpodbudowy spetniaga funkcje néne w konstrukcji nawierzchni. Me ona sktadasic z
jednej lub dwéch warstw.

Podbudowa pomocnicza - dolnaéz podbudowy spetniaga, obok funkcji nénych, funkcje zabezpieczenia nawierzchni przed
dziataniem wody, mrozu i przenikaniengstek podiéa. Maze zawiera warstwe mrozoochrong, odsiczapcy lub odcinagcs.
Warstwa mrozoochronna - warstwa, ktérej gtéwnymaréeim jest ochrona nawierzchni przed skutkami dmiatmrozu.

Warstwa odcinajca - warstwa stosowana w celu unietivdienia przenikania cgstek drobnych gruntu do warstwy nawierzchni
lezacej powyzej.

Warstwa odgczapca - warstwa stiyca do odprowadzenia wody przedogtej st do nawierzchni.

1.4.21.Niweleta - wysokgiowe i geometryczne rozwigtie na ptaszczynie pionowego przekroju w osi drogi lub obiektu
mostowego.

1.4.22.Obiekt mostowy - most, wiadukt, estakadael, ktadka dla pieszych i przepust.

1.4.23.0bjazd tymczasowy - droga specjalnie priopgana i odpowiednio utrzymana do przeprowadzamau publicznego na
okres budowy.

1.4.24.Odpowiednia (bliska) zgod®@o- zgodnd¢ wykonywanych robot z dopuszczonymi tolerancjamijedli przedziat
tolerancji nie zostat okéony - z przecitnymi tolerancjami, przyjmowanymi zwyczajowo dla négo rodzaju robét
budowlanych.

1.4.25.Pas drogowy - wydzielony liniami granicznyas terenu przeznaczony do umieszczania w nimi dimwigzanych z rg
urzadzer oraz drzew i krzewbéw. Pas drogowy imaoréwniez obejmowa teren przewidziany do rozbudowy drogi i budowy
urzadzen chrongcych ludzi isrodowisko przed ugiliwo$ciami powodowanymi przez ruch na drodze.

1.4.26.Pobocze - e& korony drogi przeznaczona do chwilowego postojjapddw, umieszczenia wdzen organizacii i
bezpieczastwa ruchu oraz do ruchu pieszychzgta jednoczéie do bocznego oparcia konstrukcji nawierzchni.
1.4.27.Podtge nawierzchni - grunt rodzimy lub nasypowyaley pod nawierzchgido gkbokasci przemarzania.

1.4.28.Podlge ulepszone nawierzchni - gorna warstwa pzaitdezaca bezpérednio pod nawierzchai ulepszona w celu
umazliwienia przegcia ruchu budowlanego i wdeiwego wykonania nawierzchni.

1.4.29.Polecenie Inspektora Nadzoru projektu -elkéz polecenia przekazane Wykonawcy przez Inspakitadzoru projektu, w
formie pisemnej, dotygze sposobu realizacji robét lub innych sprawszanych z prowadzeniem budowy.

1.4.30.Projektant - uprawniona osoba prawna kyxfina lgdaca autorem dokumentacji projektowe;.

1.4.31.Przedswziecie  budowlane - kompleksowa realizacja nowego aqmania drogowego Ilub catkowita
modernizacja/przebudowa (zmiana parametrow geopmtygh trasy w planie i przekroju podhym) istniecego padczenia.
1.4.32.Przepust — budowla o przekroju poprzeczagmknigtym, przeznaczona do przeprowadzenia cieku, szledrowek
zwierzyt dziko zyjacych lub urgdzei technicznych przez korpus drogowy.

1.4.33.Przeszkoda naturalna - elem@otowiska naturalnego, stanawy utrudnienie w realizacji zadania budowlanego, na
przyktad dolina, bagno, rzeka, szlakdwowek dzikich zwierat itp.

1.4.34.Przeszkoda sztuczna - dzieto ludzkie, stegoe utrudnienie w realizacji zadania budowlanegopmzgkiad droga, kolej,
rurociag, kanat, cig pieszy lub rowerowy itp.

1.4.35.Przetargowa dokumentacja projektowaesécdokumentacji projektowej, ktéra wskazuje lokalizacharakterysty i
wymiary obiektu kdacego przedmiotem roboét.

1.4.36.Przyczétek - skrajna podpora obiektu mostpw Mae skladd sie z petnej sciany, stupdédw lub innych form
konstrukcyjnych, np. skrziy komér.

1.4.37.Rekultywacja - roboty maje na celu upogdkowanie i przywrdcenie pierwotnych funkcji terenoaruszonym w czasie
realizacji zadania budowlanego.

1.4.38. Rozpitos¢ teoretyczna - odlegéd miedzy punktami podparcia (fgskami), przsta mostowego.

1.4.39.Szerokid calkowita obiektu (mostu / wiaduktu) - odlegdomiedzy zewrtrznymi krawedziami konstrukcji obiektu,
mierzona w linii prostopadiej do osi podhej, obejmuje catkowdtszerokdé konstrukcyjma ustroju niogcego.

1.4.40.Szerolki uzytkowa obiektu - szerok6 jezdni (nawierzchni) przeznaczona dla poszczegblmpdzajéw ruchu oraz
szeroké¢ chodnikdw mierzona wwietle poeczy mostowych z wyczeniem konstrukcji przy jezdni dolem oddzietasj ruch
kotowy od ruchu pieszego.

1.4.41Slepy kosztorys - wykaz robo6t z podaniem ichdgiaprzedmiarem) w kolejriai technologicznej ich wykonania.
1.4.42.Teren budowy - teren udgstiony przez Zamawiggego dla wykonania na nim rob6t oraz inne miejsganignione w
kontrakcie jako tworgce cz$¢ terenu budowy.

1.4.43.Tunel - obiekt zaghiony ponzej poziomu terenu dla zapewnienia komunikacji dwgjd ruchu pieszego.
1.4.44.Wiadukt - obiekt zbudowany nad dikiolejowy lub inrg drogy dla bezkolizyjnego zapewnienia komunikacji drogpwe
ruchu pieszego.

1.4.45.Zadanie budowlane -¢é¢ przedsiwziecia budowlanego, stanoyga odebrg catas¢ konstrukcyjm lub technologicza,
zdolrg do samodzielnego petnienia funkcji techniczrgtkowych. Zadanie me polegd na wykonywaniu robét zwrzanych z
budows, modernizacj/przebudow, utrzymaniem oraz ochrgrbudowli drogowej lub jej elementu.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robét

Wykonawca jest odpowiedzialny za jakavykonanych rob6t, bezpiearwo wszelkich czynnigi na terenie budowy, metodyyte
przy budowie oraz za ich zgodid dokumentagjprojektows, ST i poleceniami lkyniera.

Wykonawca przed rozpoeziem rob6t budowlanych jest zobawany do obwieszczenia publicznie (radio) o terminie
rozpoczcia i zakdiczenia robét, o sposobie prowadzenia robét i radatijudnié.

Wykonawca zobowizany jest rowniez do indywidualnego powiadomienia:
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- Straz Pozarna;

- Policja;

- Pogotowie ratunkowe;

— Przewaznicy komunikacji publicznej (réwniez przewaznikéw obstugujacych szkoty);

1.5.1. Przekazanie terenu budowy

Zamawiajcy przekae Wykonawcy Teren Budowy wraz ze wszystkimi wymagainuzgodnieniami prawnymi i administracyjnymi,
Dziennik Budowy(zgtoszenie) oraz jeden komplet do&atacji projektowej.

Dane dotyczce osnowy geodezyjnej poziomej i wysékimwej oraz punktow granicznych Wykonawca pobierastasciwego
Osrodka Dokumentacji Geodezyjnej i Kartograficznep przekazaniu placu budowy Wykonawca wyznaczy walir punkty
gtowne trasy.

Na Wykonawcy spoczywa odpowiedzia#tioza ochron punktow pomiarowych do chwili odbioru ostateczneBobot.
Uszkodzone lub zniszczone znaki geodezyjne Wykonawdtworzy i utrwali na wlasny koszt. Przed przelaem terenu
budowy Wykonawca winien przedstawnzynierowi harmonogram robét, plan ptafeboraz polisy ubezpieczeniowe zgodnie z
warunkami okrélonymi w Specyfikacji Istotnych Warunkéw Zamoéwienia

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.2. Dokumentacja Projektowa
Dokumentacja Projektowaztizie zawiera nizej wymienione rysunki, obliczenia i dokumenty:

(A) Dokumentacja Projektowa, ktora zostanie przeka¥déyleonawcy po przyznaniu Kontraktu:
Wykonawca otrzyma od Zamawiaggo po przyznaniu kontraktu jeden komplet dokuagnprojektowej na Roboty ofig
Kontraktem. Peina Dokumentacja Projektowa znajdsiie do wghdu w okresie przygotowywania ofert w siedzibie
Zamawipcego.

(B) Dokumentacja Projektowa do opracowania przez Wykoga

Wykonawca we wlkasnym zakresie opracuje:

- Plan BIOZ.

- Geodezyjm dokumentacje powykonawcz

- Projekty organizacji robot.

- Dokumenty wymagane zgodnie z Ustaywo odpadach

- W przypadku nieistotnych zmian - naniesienie icma kopii zatwierdzonego projektu budowlanego.

1.5.3. Zgodné& rob6t z dokumentagijprojektovs i SST

Dokumentacja Projektowa i Specyfikacje Techniczaa®wi cze$¢ Umowy, a wymagania wyszczeg6lnione w étw jednym z
nich @ obowhzujace dla Wykonawcy tak jakby zawarte byly w calej doientacji. Wykonawca nie me wykorzystywa
bteddéw lub opuszczew Dokumentach Umowy, a o ich wykryciu winien ndigtiast powiadondi Inzyniera, ktéry spowoduje
wykonanie odpowiednich zmian lub poprawek. W prziparozbienosci opis wymiaréw waniejszy jest od odczytu ze skali
rysunkoéw. Wszystkie wykonane Roboty i dostarczomgeniaty lzda zgodne z DokumentagcpProjektovg i ST. Dane okrdone w
Dokumentacji Projektowej i w STeHa uwazane za warti docelowe, od ktérych dopuszczalng @dchylenia w ramach
okreslonego przedziatu tolerancji. Cechy materiatowenséntow budowli mugzby¢ jednorodne i wykazywabliska zgodndc¢ z
okreslonymi wymaganiami, a rozrzuty tych cech nie m@yzekraczé dopuszczalnego przedziatu toleranciji. W przypadkly;
materiaty lub Roboty nie dola w petni zgodne z DokumentacProjektovg lub ST, i wplynie to na niezadowadaj jakaosé
elementu budowli, to takie materiatgda niezwtocznie zagpione innymi, a Roboty rozebrane na koszt Wykonawcy

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetieniem wymadgakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i ¢
uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.4. Zabezpieczenie Terenu Budowy

Wykonawca jest zobowzany do zabezpieczenia Terenu Budowy w okresientamaalizacji Umowy ado zakaczenia i odbioru
ostatecznego Robdt.

Wykonawca jest zobowtany do utrzymania ruchu publicznego oraz utrzymaistniecych obiektow (jezdniegsciezki
rowerowe, cigi piesze, znaki drogowe, bariery ochronneadzenia odwodnienia itp.) na terenie budowy (w tydswmiez na
Objezdzie Budowy), w okresie trwania realizacji Umowy,do zak@czenia i odbioru ostatecznego roboét.

Wykonawca ma obowrek wykonywania aktualizacji projektu organizacichu wraz z nieziginymi uzgodnieniami.

Wykonawca dostarczy, zainstaluje ¢dzie utrzymywd tymczasowe ugglzenia zabezpieczge w tym: ogrodzenia, pgze,
oswietlenie, sygnaly i znaki ostrzegawcze, dozorcéwszelkie innesrodki niezledne do ochrony Robét, wygody spoteciria
innych.
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Wykonawca zapewni state warunki widoczciow dziei i w nocy tych zapor i znakdw, dla ktérych jestri@odzowne ze
wzgledow bezpieczstwa.Wszystkie znaki, zapory i inne gizenia zabezpieczgje keda akceptowane przezipniera.

W miejscach przylegagych do drég otwartych dla ruchu, Wykonawca ogrddhiwyraznie oznakuje teren budowy, w sposéb
uzgodniony z laynierem.

Wijazdy i wyjazdy z terenu budowy przeznaczone digazddéw i maszyn pracagych przy realizacji rob6t, Wykonawca
odpowiednio oznakuje w sposéb uzgodnionyzyiierem.

Fakt przysipienia do Robdt Wykonawca obwae publicznie przed ich rozpogaem w spos6b uzgodniony zzynierem oraz przez
umieszczenie, w miejscach idach okrélonych przez lnyniera, tablic informacyjnych. Tablice informacyjbeda utrzymywane
przez Wykonawg w dobrym stanie przez caty okres realizacji Robét.

Koszt zabezpieczenia Terenu Budowy nie podlegebodyj zaptacie i przyjmujegize jest whczony w ceq kontraktovd.

1.5.5. Ochronarodowiska w czasie wykonywania rob6t
Wykonawca ma obowrzek zng i stosowéd w czasie prowadzenia Robdt wszelkie przepisy datg ochronysrodowiska
naturalnego.

W okresie trwania budowy i wykazania Rob6t Wykonawca zapewmialezyte:

— Zabezpieczenie drzew przed wptywem nadmiernegeszagenia gruntu, przysypaniem i uszkodzeniami m@chaymi.

— Zabezpieczenie nawierzchni drég dojazdowych, przewego gruntu przed  nadmiernym pyleniem poprzez
przygotowanie odpowiedniej nawierzchni drogowej, apewnienie odpowiedniej wilgotéci gruntu i zabezpieczenie go
podczas transportu.

- Odpowiedny ochrore przed erozj wodm gruntdw poprzez formowaniegidw pochylenia skarp zgodnych z projektem, a w
miejscach najbardziej podatnych na egogjosowd grunty odporne na sptukiwanie. Skarpy o wyswkgonad 2 m,
natychmiast po uformowaniu powinny dyabezpieczone poprzez naniesiefniedka antyerozyjnego (osadiekowy ze
sciotka, struzynami lub siecz¥), a po ostatecznym uformowaniu — trwale ustabilianie przez humusowanie i zadarnianie.

- Mozliwie dalelq lokalizacg zapleczy budowlanych i sktadéw materiatléw od zalwd mieszkaniowej, w zagbieniach
terenu co minimalizuje negatywne  oddziatywanie krajobraz, rozprzestrzenianie pyléw, zanieczysacpewietrza i
hatasu.

- Minimalizacje ucigzliwosci akustycznej prowadzonych prac poprzez zastosewan urzdzeh i maszyn spetniagych
polskie normy i rozpormizenia w zakresie emisji hatasu @dodowiska oraz unikanie prowadzenia gaénych ze znaczn
emisp hatasu w porze nocnej, zwtaszcza w pabiabudowy mieszkaniowej.

— Woykorzystanie w pracach budowlanych odpadéw budoydh powstajcych z rozbiérki obiektow budowlanych i
istniejacych drogowych. Wykonywanie nawierzchni  drogowej owno by  procesem  bezodpadowym.
Niewykorzystana mieszanka mineralno-bitumicznaoick dnia roboczego powinnady  przewaona do
wytwérni w celu powtdrnego wykorzystania.

- Organizowanie prac budowlanych w ten sposéb, albgrigzyé przelewanie paliw i lepiszcz w miejscu budowy —veoazie
awarii maze spowodowézanieczyszczenie gruntu.

W okresie trwania budowy i wykazania Robét Wykonawca:thzie:
— utrzymywa& Teren Budowy i wykopy w stanie bez wody stej,
- podejmowa wszelkie uzasadnione kroki meg na celu stosowanieesto przepisOw i norm dotygzych ochrony
srodowiska na terenie i wokét Terenu Budowy oredzie unik& uszkodzé lub uchzliwosci dla oséb lub débr publicznych
i innych, a wynikajcych z nadmiernego hatasu, wibracji, zanieczysaazeb innych przyczyn powstatych w ngsstwie
jego sposobu dziatania.

Stosujc sk do tych wymaga bedzie miat szczegolny wzgd na:

1) lokalizacg baz, warsztatéw, magazynow, sktadowisk, ukopomg dlojazdowych

2) srodki ostr@naosci i zabezpieczenia przed:
a) zanieczyszczeniem zbiornikéw i ciekow wodnych pytari substancjami toksycznymi,
b) zanieczyszczeniem powietrza pytami i gazami,
b) mozliwoscig powstania pzaru.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.6. Ochrona przeciwparowa

Wykonawca bdzie przestrzegaprzepisy ochrony przeciwparowej.

Wykonawca bdzie utrzymywd, wymagany na podstawie odpowiednich przepiséwvepyasprzt przeciwpaarowy, na terenie
baz produkcyjnych, w pomieszczeniach biurowych,sazialnych, magazynach oraz w maszynach i pojazdach.

Materialy tatwopalne ¢da sktadowane w sposéb zgodny z odpowiednimi przepisazabezpieczone przed dgstm oséb
trzecich.
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Wykonawca bdzie odpowiedzialny za wszelkie straty spowodowpoiarem wywotanym jako rezultat realizacji rob6t albo
przez personel Wykonawcy.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.7. Materialy szkodliwe dla otoczenia

Materiaty, ktére w sposéb trwaty szkodliwe dla otoczenia, niedy dopuszczone dazycia.

Nie dopuszcza si uzycia materiatdbw wywotyjcych szkodliwe promieniowanie oegéniu wiekszym od dopuszczalnego,
okreslonego odpowiednimi przepisami.

Wszelkie materiaty odpadoweyie do robét bda miaty aprobag techniczig wydary przez uprawniomjednostk, jednoznacznie
okreslajaca brak szkodliwego oddzialywania tych materialéwsradowisko.

Materiaty, ktére s szkodliwe dla otoczenia tylko w czasie robét, azp&aiczeniu rob6t ich szkodlivég zanika (np. materiaty
pylaste) mog by¢ uzyte pod warunkiem przestrzegania wymagachnologicznych wbudowania. z& wymagaj tego
odpowiednie przepisy Wykonawca powinien otrz¢nzgod: na uycie tych materiatdw od wiaiwych organdéw administraciji
paistwowej.

Jezeli Wykonawca uyt materiatéw szkodliwych dla otoczenia zgodnie gpecyfikacjami, a ich aycie spowodowato
jakiekolwiek zagraeniesrodowiska, to konsekwencje tego poniesie Zamawyaj

1.5.8. Ochrona wtasKkoi publicznej i prywatnej

Wykonawca odpowiada za ochroimstalacji na powierzchni ziemi i za gdzenia podziemne, takie jak rurggi, kable itp. oraz
uzyska od odpowiednich wiladzedacych widcicielami tych urzdzen potwierdzenie informacji dostarczonych mu przez
Zamawiajcego w ramach planu ich lokalizacji. Wykonawca kaysz Powiatowego @odka Dokumentacji Geodezyjnej i
Kartograficznej informacje o instalacjach podzieeimyvykonanych od daty spadzenia planu zagospodarowania z projektu do
terminu rozpocgzeia wykopow. Wykonawca zapewni \@we oznaczenie i zabezpieczenie przed uszkodzetyieiminstalacii i
urzadzen w czasie trwania budowy oraz tych, o ktérych sayska informacije.

Wykonawca zobowzany jest umigi¢ w swoim harmonogramie rezepwzasow dla wszelkiego rodzaju Robét, ktore majy¢
wykonane w zakresie przefnia instalacji i uradzer podziemnych na Terenie Budowy i powiadérimizyniera i wtadze lokalne o
zamiarze rozpoegzia Robot.

O fakcie przypadkowego uszkodzenia tych instaMbjkonawca bezzwtocznie powiadomizimiera i zainteresowane wtadze oraz
bedzie z nimi wspétpracowat dostarcaajwszelkiej pomocy potrzebnej przy dokonywaniu aapiWykonawca ¢dzie odpowiada
za wszelkie spowodowane przez jego dziatania ugaiod instalacji na powierzchni ziemi i gdzen podziemnych wykazanych w
dokumentach dostarczonych mu przez Zamaeégjo oraz instalacji o ktérych sam winien uzyskéormacije.

1.5.9. Ograniczenie ohyzien osi pojazdow

Wykonawca bdzie stosowé sie do ustawowych ogranicaenaciskéw osi na drogach publicznych przy transpomtateriatow i
wypos&enia na i z terenu rob6t. Wykonawca uzyska wszelléelzdne zezwolenia i uzgodnienia od wdavych wtadz co do
przewozu nietypowych wagowo tadunkéw (ponadnormafgeh) i o kadym takim przewozie dalzie powiadamiat Inspektora
Nadzoru projektu. Inspektor Nadzoru ieopolect, aby pojazdy nie spehnigje tych warunkéw zostaty usgte z terenu
budowy. Pojazdy powodage nadmierne obgienie osiowe nie dulg dopuszczone néwiezo ukaiczony fragment budowy w
obrebie terenu budowy i Wykonawcadezie odpowiadat za naprawvszelkich robét w ten sposdb uszkodzonych, zgodnie
poleceniami Inspektora Nadzoru projektuginiera).

1.5.10. Bezpieczsstwo i higiena pracy

Podczas realizacji rob6t Wykonawcgdhie przestrzedaprzepiséw dotyceych bezpieczestwa i higieny pracy.

W szczegoélnéci Wykonawca ma obowzek zadbé aby personel nie wykonywat pracy w warunkach eidecznych,
szkodliwych dla zdrowia oraz nie spetai@ych odpowiednich wymagasanitarnych.

Wykonawca zapewni idnlzie utrzymywal wszelkie ugglzenia zabezpieczaie, socjalne oraz spitzi odpowiedni odziez dla
ochronyzycia i zdrowia 0s6b zatrudnionych na budowie olazzdpewnienia bezpiearstwa publicznego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.11. Ochrona i utrzymanie robo6t

Wykonawca bdzie odpowiadat za ochremobét i za wszelkie materiaty i ydzenia aywane do robét od daty rozpaecia do
daty wydania potwierdzenia zakazenia robot przez Inspektora Nadzorwyimera).

Wykonawca bdzie utrzymywa roboty do czasu odbioru ostatecznego. Utrzymaoveiqmo by prowadzone w taki sposob, aby
budowla drogowa lub jej elementy byly w zadowadgm stanie przez caly czas, do momentu odbioruerstaego.

Jesli Wykonawca w jakimkolwiek czasie zaniedba utrzyrea to na polecenie Inspektora Nadzoru powiniezpocz¢ roboty
utrzymaniowe nie piniej niz w 24 godziny po otrzymaniu tego polecenia.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i ¢
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.12. Stosowanieestlo prawa i innych przepiséw
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Wykonawca zobowgzany jest zné& wszystkie zargdzenia wydane przez wiadze centralne i miejscovaz anne przepisy,
regulaminy i wytyczne, ktoregsw jakikolwiek sposob zvwzane z wykonywanymi robotami ethzie w petni odpowiedzialny za
przestrzeganie tych postanowigodczas prowadzenia robot.

Wykonawca bdzie przestrzegapraw patentowych i dulzie w petni odpowiedzialny za wypetnienie wszetkiooymaga
prawnych odnénie znakéw firmowych, nazw lub innych chronionyatayw w odniesieniu do spgii, materiatdw lub urmdzen
uzytych lub zwizanych z wykonywaniem robét i w spos6hgty bedzie informowé Inspektora Nadzoru o swoich dziataniach,
przedstawiajc kopie zezwolg i inne odnéne dokumenty. Wszelkie straty, koszty ppstwvania, obejzenia i wydatki wynikie z
lub zwigzane z naruszeniem jakichkolwiek praw patentowyockryge Wykonawca, z wytkiem przypadkéw, kiedy takie
naruszenie wyniknie z wykonania projektu lub spi@diji dostarczonej przez Inspektora Nadzoru.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

Réznice pomgdzy wyszczegolnionymi normami a ich proponowanyamiennikami musg by¢ doktadnie odnotowane naspiie
przez Wykonawg i przediaone Irzynierowi co najmniej na 28 dni przed glaiczekiwanego przez Wykonagveatwierdzenia ich
przez lrzyniera. W przypadku gdy hynier stwierdzi,ze zaproponowane zamienniki nie zapewniajykonania na zasadniczo
réwnym poziomie, Wykonawca zastosuje éd norm wyszczegoélnionych we wén@j wspomnianych dokumentach. Uznajg ge
wszelkie koszty zwizane z wypetnieniem wymagjakreilonych powyzej nie podlegaj odrebnej zaptacie i guwzgkdnione w
cenie kontraktowej.

1.5.14. Ochrona Konserwatorska

Podczas prac ziemno-budowlanych gaginych z realizagjinwestycji naley prowadzt badania archeologiczne.

Przed rozpoggiem prac ziemnych Wykonawca winien wyznacaprawnionego archeologa.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.15. Wykopaliska

Wszelkie wykopaliska, monety, przedmioty wddiowe, budowle oraz inne pozost&d o znaczeniu geologicznym lub
archeologicznym odkryte na terenie budowydd uwazane za whlasngé Zamawiajcego. Wykonawca zoboydany jest
powiadomé Inspektora Nadzoru i pagtowa: zgodnie z jego poleceniami.zéé w wyniku tych polecé Wykonawca poniesie
koszty i/lub wysipia op&nienia w robotach, Inspektor Nadzoru po uzgodnieniZamawiagcym i Wykonawg ustali
wydtuzenie czasu wykonania robét i/lub wysékdwoty, o ktdg nalery zwiekszy cere kontraktovs.

1.5.16. Zaplecze Zamawigego
Wykonawca zobovgzany jest zabezpieczyamawiajcemu, lrzynierowi i Inspektorom Nadzoru Inwestorskiego posaiEzenia
biurowe, sprzt i inne uradzenia towarzysze.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i ¢
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

1.5.17. Zaplecze Wykonawcy
Zaplecze Wykonawcy znajdowaic powinno na placu budowyaiz w jego bliskim gsiedztwie i sklada sic z niezlednych
instalacji, uradzen, biur, placow sktadowych oraz drég dojazdowycheiwmetrznych potrzebnych do realizaciji.
a) Urzdzenie Zaplecza Wykonawcy obejmuje zainstalowaniszystkich niezbdnych uradzen, instalacji, drog
dojazdowych i wewgtrznych, biur, placéw i zabezpieczpotrzebnych Wykonawcy przy realizacji Robét.
b) Utrzymanie Zaplecza Wykonawcy obejmuje wszystaszty eksploatacyjne zagzdiane z aytkowaniem powyszego
Zaplecza.
c¢) Likwidacja Zaplecza Wykonawcy obejmuje uswie wszystkich urgdze, instalacji, drog dojazdowych i wewtnznych,
biur, placow zabezpiecagoczyszczenie terenu i doprowadzenie do stanwpteego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetieniem wymadgakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i ¢
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

2. MATERIALY
2.1.7Zr6dta uzyskania materiatow
Co najmniej na trzy tygodnie przed zaplanowanym avgistaniem jakichkolwiek materialtdbw przeznaczonyid robét,
Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zafiwenia, szczeg6towe informacje dotyog proponowanegdrodia
wytwarzania, zamawiania lub wydobywania tych matéx jak rownie odpowiednieswiadectwa badalaboratoryjnych oraz
probki materiatow.
Zatwierdzenie partii materiatdw z danegeddia nie oznacza automatycznie wszelkie materialy z danegnodia uzyskaj
zatwierdzenie.

8
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Wykonawca zobowzany jest do prowadzenia bada celu wykazaniaze materiaty uzyskane z dopuszczonegmita w sposob

ciagly spetniag wymagania SST w czasie realizacji robot.

2.1.1. Zgodnie z ustayz dnia 16 kwietnia 2004 r. o wyrobach budowlang@h. U. nr 92 poz. 881) wyréb budowlany nadagedsi
stosowania przy wykonywaniu rob4t budowlanychelgest:

a) oznakowany CE, co oznacza& dokonano oceny jego zgodnbz normy zharmonizowa albo z europejskaprobag
techniczl badz krajowy specyfikacy techniczg paistwa cztonkowskiego Unii Europejskiej lub Européggio Obszaru
Gospodarczego oznaczoprzez Komisje Europejgkza zgods z wymaganiami podstawowymi, albo

b) umieszczony w ok&tonym przez Komig Europejsk wykazie wyrobow magych niewielkie znaczenie dla zdrowia i
bezpieczéstwa, dla ktorych producent wydat deklagamjodndci z uznanymi regutami sztuki budowlanej, albo

¢) oznakowany, znakiem budowlanym z zastergem,ze nie podlega on oboszkowi oznakowania CE

Dla jednostkowego zastosowania w obiekcie budowtardopuszcza siwyroby budowlane wykonane wedtug indywidualnej
dokumentacji technicznej, spadzonej przez projektanta obiektu lub z nim uzgodejodla ktrych producent wydadwiadczenie,
ze zapewniono zgodkéwyrobu budowlanego z dokumentagj oraz z przepisami.

2.1.2. Zgodnie z rozpagdzeniem Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 2q@%. U. nr 195 poz. 2011) oznakowaniu CE powinny
towarzyszyg migdzy innymi nasfpujgce informacje:
a) okreslenie, siedzib i adres producenta oraz adres zaktadu prodo&gp wyréb budowlany,
b) ostatnie dwie cyfry roku, w ktdrym umieszczono dawsanie CE na wyrobie budowlanym,
c) dane umaliwiajgce identyfikag cech i deklarowanych wdeiwosci uzytkowych wyrobu budowlanego,zeli wynika to z
zharmonizowanej specyfikacji technicznej wyrobu.

2.1.3. Zgodnie z rozpagdzeniem Ministra Infrastruktury z 11 sierpnia 200d@z. U. nr 198 poz. 2041) dla wyrobu budowlanego
oznakowanego znakiem budowlanym producent jest ialzanwy dojczy¢ informacg zawierajca:

a) okrellenie, siedzib i adres producenta oraz adres zaktadu prodcégp wyréb budowlany,

b) identyfikacg wyrobu budowlanego zawiesaj nazve, nazwe handlow, typ, odmiar, gatunek i klas wedtug specyfikacji
technicznej,

c) numer i rok publikacji Polskiej Normy wyrobu lub rapaty technicznej z ktér potwierdzono zgodrsé wyrobu
budowlanego,

d) numer i dag wystawienia krajowej deklaracji zgodiog

e) inne dane jgeli wynika to ze specyfikacji technicznej,

f) nazwe jednostki certyfikujcej, jezeli taka jednostka brata udziat w zastosowanymesy&t oceny zgodrsoi wyrobu
budowlanego.

Jakiekolwiek wyroby budowlane, ktére nie spetpisymagah zapisanych w pkt. 2.1¢tg odrzucone.

2.2. Pozyskiwanie materiatdbw miejscowych

Wykonawca odpowiada za uzyskanie pozuwioled wigcicieli i odngnych wiladz na pozyskanie materiatow zeddet
miejscowych wdczapc w to zrédta wskazane przez Zamavgieggo i jest zobowzany dostarczy Inspektorowi Nadzoru
wymagane dokumenty przed rozpeciem eksploatacjirodta.

Wykonawca przedstawi Inspektorowi Nadzoru do zatizenia dokumentagjzawierajca raporty z bada terenowych i
laboratoryjnych oraz proponowamrzez siebie metedwydobycia i selekcji, uwzgtniajgc aktualne decyzje o eksploataciji,
organOw administracji pestwowej i samorgdowe;.

Wykonawca ponosi odpowiedziaktoza spetnienie wymagailosciowych i jak@gciowych materiatéw pochodeych zezrédet
miejscowych.

Wykonawca ponosi wszystkie koszty, z tytutu wyddbaymateriatow, dzigawy i inne jakie okzq si¢ potrzebne w zwazku z
dostarczeniem materiatéw do robot.

Humus i nadklad czasowo zth z terenu wykopow, dokopOw i miejsc pozyskanidematdw miejscowych ¢da formowane w
haldy i wykorzystane przy zasypce i rekultywacieteu po ukéczeniu robot.

Wszystkie odpowiednie materialy pozyskane z wykopt@awterenie budowy lub z innych miejsc wskazanycdokumentach
umowy ledg wykorzystane do robét lub odwiezione na odktad avdpdnio do wymaga umowy lub wskaza Inspektora
Nadzoru.

Wykonawca nie &dzie prowadz zadnych wykopow w olgbie terenu budowy poza tymi, ktére zostaly wyszéhsgne w
dokumentach umowy, chybze uzyska na to pisemrzgod: Inspektora Nadzoru.

Eksploatacjarddet materiatow &dzie zgodna z wszelkimi regulacjami prawnymi obgaujagcymi na danym obszarze.

2.3. Materialy nie odpowiadgie wymaganiom

Wyroby budowlane (materialy) nie odpowiagtzg wymaganiom zostanprzez Wykonawe wywiezione z terenu budowy i
zlozone w miejscu uzyskanym staraniem Wykonawcyii Iezynier zezwoli Wykonawcy nazycie tych wyrobéw budowlanych
do innych robot, i te dla ktérych zostaty zakupione, to koszt tychrotypw budowlanych zostanie odpowiednio
przewartdciowany (skorygowany) przezayniera. W kadym takim przypadku naty speiné wymagania ustawy o odpadach .

Kazdy rodzaj robét, w ktérym znajdupic nie zbadane i nie zaakceptowane wyroby budowlhdonawca wykonuje na wtasne
ryzyko, liczc sk z jego nieprzyciem, usurgciem i niezaptaceniem



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA 110BB ROBOT

2.5. Przechowywanie i skladowanie materiatow

Wykonawca, zapewni, aby tymczasowo sktadowane wymitowlane (materialy), do czasu gdydip one potrzebne do robat,
byly zabezpieczone przed zanieczyszczeniem, zadhemaja jakos¢ i whasciwos¢é do robot i byly dostpne do kontroli przez
Inzyniera.

Miejsca czasowego sktadowanigdip zlokalizowane w olgbie Terenu Budowy w miejscach uzgodnionych z/mhierem lub poza
terenem budowy w miejscach zorganizowanych przekdngwe i zaakceptowanych przezzymiera.

Wyroby budowlane (materialy) uzyskane z rozbi&tkinowy wlasng¢ Wykonawcy z wyjtkiem nizej zapisanych bez uszkodze
kostka betonowa, kraxmiki kamienne, stupki do znakéw drogowych, tarcaekdw, stupki prowadgce, destrukt z frezowania.

3. SPRET

Wykonawca jest zobowrany do uaywania jedynie takiego spgti, ktory nie spowoduje niekorzystnego wptywu niofd
wykonywanych robét. Spez uzywany do rob6t powinien ldy zgodny z ofegt Wykonawcy i powinien odpowiadapod
wzgledem typow i iléci wskazaniom zawartym w SST, PZJ lub projekcieanizacji rob6t, zaakceptowanym przez Inspektora
Nadzoru projektu; w przypadku braku ustaler wymienionych wyej dokumentach, spgz powinien by uzgodniony i
zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru projektu.

Liczba i wydajnd¢ sprztu powinny gwarantowaprzeprowadzenie robét, zgodnie z zasadami stdmgmi w dokumentacji
projektowej, SST i wskazaniach Inspektora Nadzoru.

Sprzt bedacy whtasndcig Wykonawcy lub wynaity do wykonania robét ma byutrzymywany w dobrym stanie i gotowad do
pracy. Powinien byzgodny z normami ochrorfyodowiska i przepisami dotygzymi jego uytkowania.

Wykonawca dostarczy Inspektorowi Nadzoru kopie aoéntdéw potwierdzagych dopuszczenie sgitn do uytkowania i bada
okresowych, tam gdzie jest to wymagane przepisami.

Wykonawca bdzie konserwowasprz:t jak rowniez naprawi& lub wymieni& sprzt niesprawny.

Jezeli dokumentacja projektowa lub SST przewidnpozliwos¢ wariantowego zycia sprztu przy wykonywanych robotach,
Wykonawca powiadomi Inspektora Nadzoru o swoim zap& wyboru i uzyska jego akceptapyzed uyciem sprztu. Wybrany
sprzt, po akceptacji Inspektora Nadzoru , niezmby pézniej zmieniany bez jego zgody.

Jakikolwiek sprzt, maszyny, urgdzenia i nargdzia nie gwarantgce zachowania warunkéw umowy, zostgmzez Inspektora
Nadzoru zdyskwalifikowane i nie dopuszczone do tobo

4. TRANSPORT

Wykonawca stosowasic bedzie do ustawowych ograniaz@bcizenia na é przy transporcie materialdw (spta) na i z terenu
Robot. Uzyska on wszelkie niexine zezwolenia od wiadz co do przewozu nietypowgchinkéw i w sposob gty bedzie o
kazdym takim przewozie powiadamiatdyniera.

Wykonawca jest zobowzany do stosowania jedynie takighdkow transportu, ktdre nie wplymiekorzystnie na jaké wykonywanych
Robét i wigciwosci przewaonych materiatow.

Liczba $rodkdw transportu ¢rizie zapewni&a prowadzenie Rob6t zgodnie z zasadami d&rgmi w Dokumentacji Projektowej,
ST i wskazaniach ltyniera, w terminie przewidzianym Umaw

Wykonawca bdzie usuwa na biezgco, na wtasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia sgdowane jego pojazdami na drogach
publicznych oraz dojazdach do Terenu Budowy.

Jezeli w Specyfikacji Technicznej dla danej Roboty pistanowiono inaczej, uwa skt ze, dla materiatdw, odpadéw i spta:
transport, odwiezienie, dostarczenie, zapewniemigwiezienie, wywo0z itp. obejmuje réwriezatadunek, przetadunek i
wytadunek narodki transportu.

Uznaje st, ze wszelkie koszty zwkane z wypetnieniem wymagaokreilonych powyej nie podlegaj odrbnej zaptacie i
uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

5. WYKONANIE ROBOT

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie Robgbdnie z Umow, oraz za jak& zastosowanych materiatow i
wykonywanych Roboét, za ich zgodidoz Dokumentag Projektovs, wymaganiami ST, PZJ, projektu organizacji Robtdzo
poleceniami layniera.

Wykonawca ponosi odpowiedziakioza dokltadne wytyczenie w planie i wyznaczenie \gst wszystkich elementéw Robét
zgodnie z wymiarami i kdnymi okrélonymi w Dokumentacji Projektowej lub przekazanymaipémie przez layniera.

Wykonawca zalgy, w razie konieczniei, osnow realizacyja, w oparciu o kt& bedzie prowadzit roboty. Koszt wykonania
osnowy realizacyjnej zostanie uwgdhiony w cenach jednostkowych poszczegdlnych robi podlega dodatkowej zaptacie.
Nastpstwa jakiegokolwiek bHu spowodowanego przez Wykongwe wytyczeniu i wyznaczaniu Roboét zostafesli wymaga tego
bedzie Inzynier, poprawione przez Wykonagwa wiasny koszt.

Sprawdzenie wytyczenia Rob6t lub wyznaczenia wysokarzez Irkyniera nie zwalnia Wykonawcy od odpowiedzidltioza ich
doktadndaé.
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Decyzje Irkyniera dotycgce akceptacji lub odrzucenia materiatow i elemeriRkot lgdg oparte na wymaganiach sformutowanych
w Umowie, Dokumentacji Projektowej i w ST, a 2akw normach i wytycznych. Przy podejmowaniu dechzjiyniera uwzgtdni
wyniki bada materialéw i Rob6t, rozrzuty normalnie wystijace przy produkcji i przy badaniach materiatéwswliadczenia z
przeszidci, wyniki bada naukowych oraz inne czynniki wptyvgae na rozwzarny kwestk.

Polecenia layniera lgda wykonywane nie piniej niz w czasie przez niego wyznaczonym, po ich otrzymprzez Wykonawg pod
grazba zatrzymania Rob6t. Skutki finansowe z tego typdunosi Wykonawca.

Jezeli w Specyfikacji Technicznej dla danej Roboty pi@stanowiono inaczej, uwka sk ze utylizacja oznacza unieszkodliwienie w
znaczeniu ustawy ,,O odpadach”.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetieniem wymadgakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i ¢
uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Program zapewnienia jakd

Wykonawca jest zobowkany opracowd i przedstawd do akceptacji Inspektora Nadzoru program zapevimigakasci. W
programie zapewnienia jakm Wykonawca powinien okéé¢, zamierzony sposéb wykonywania rob6t, zneosci techniczne,
kadrowe i plan organizacji robét gwaranity wykonanie rob4t zgodnie z dokumentggfojektovy, SST oraz ustaleniami.
Uznaje s¢ ze wszelkie koszty zwrane z wypetnianiem wymagjakreilonych powyej nie podelgaja ogbnej zaptacie i $
uwzglkdnione w cenie kontrktowej

6.2. Zasady kontroli jakai robot
Celem kontroli robot &dzie takie sterowanie ich przygotowaniem i wykoeami aby osigng¢ zatazorg jakos¢ robot.
Wszystkie koszty zwjzane z organizowaniem i prowadzeniem ladaterialow ponosi Wykonawca.

6.3. Pobieranie prébek
Prébki keda pobierane losowo. Zaleca; sitosowanie statystycznych metod pobierania prétygdatych na zasadzige wszystkie
jednostkowe elementy produkcji mpby¢ z jednakowym prawdopodolistwem wytypowane do badla

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

6.4. Badania i pomiary

Wszystkie badania i pomiaryetly przeprowadzone zgodnie z wymaganiami norm. W @dkp, gdy normy nie obejmyj
jakiegokolwiek badania wymaganego w ST, stosomezna wytyczne krajowe, albo inne procedury, zaakeeghe przez lzyniera.
Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i ¢
uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

6.5. Raporty z bada

Wykonawca bdzie przekazywalnspektorowi Nadzoru kopie raportdéw z wynikami baghk najszybciej, nie piiej jednak ni

w terminie okrélonym w programie zapewnienia jak.

Wyniki bada (kopie) keda przekazywane Inspektorowi Nadzoru na formularaaediug dostarczonego przez niego wzoru lub
innych, przez niego zaaprobowanych.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

6.6. Badania prowadzone przez Inspektora Nadzoru

Inspektor Nadzoru jest uprawniony do dokonywaniantiali, pobierania probek i badania materiatow wejstu ich
wytwarzania/pozyskiwania, a Wykonawca i produceateariatdw powinien udzietimu niezlgdnej pomocy.

Inspektor Nadzoru, dokoryg weryfikacji systemu kontroli robo6t prowadzonegagz Wykonawe, poprzez mgdzy innymi
swoje badania, dilzie ocenid zgodnd¢ materiatow i rob6t z wymaganiami SST na podstawimikéw wilasnych bada
kontrolnych jak i wynikéw badadostarczonych przez Wykonagvc

Inzynier lub Zamawiajcy ma prawo prowadzbadania niezalmie od Wykonawcy. Jeli wyniki tych bada wykaza, ze raporty
Wykonawcy g niewiarygodne, to kynier lub Zamawiajcy oprze s wylgcznie na whasnych badaniach przy ocenie zgé@rino
materiatéw i robét z dokumentacj SST. Mae réwnie zleci przeprowadzenie powtérnych lub dodatkowych khadi@zalenej
jednostce. Koszty wszystkich dodatkowych badagomiarow pokrywa Wykonawca tylko w przypadku istelzenia usterek; w
przeciwnym przypadku koszty te pokrywa Zamagagj

6.7. Certyfikaty i deklaracje
Inzynier maze dopuci¢ do wycia tylko te materialy, ktore posiadan.in:

1. certyfikat na znak bezpiearstwa, wykazujcy ze zapewniono zgodsé z kryteriami technicznymi okénymi na podstawie
Polskich Norm, aprobat technicznych orazéedaych przepiséw i dokumentéw technicznych,

2. deklaracg zgodndci lub certyfikat zgodnézi z:
11
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» Polskg Normg lub
» aproba techniczg, w przypadku wyrobow, dla ktorych nie ustanowidPolskiej Normy, jeeli nie g objete certyfikacy
okreslong w pkt 1. i ktére spetniagjwymogi Specyfikacji Technicznej.

W przypadku materiatéw, dla ktérych w/w dokumentyns/magane przez ST, kda partia dostarczona do Robétibie posiadate
dokumenty, okréajagce w sposéb jednoznaczny jej cechy.

Produkty przemystowe mugzosiada w/w dokumenty wydane przez producenta, a w rapiezeby poparte wynikami badla
wykonanych przez niego. Kopie wynikéw tych badhads dostarczone przez Wykonagnizynierowi.
Jakiekolwiek materiaty, ktére nie spetaidych wymaga beda odrzucone.

6.8. Dokumenty budowy

(1) Dziennik Budowy

Dziennik budowy jest wymaganym dokumentem prawnybovwdazujacym Zamawiaggcego i Wykonawe w okresie od
przekazania Wykonawcy terenu budowy do odbiorutestmego. Odpowiedzialdd za prowadzenie dziennika budowy zgodnie
Z obowhzujgcymi przepisami spoczywa na Wykonawcy.

Zapisy w dzienniku budowyeda dokonywane na bigco i bedg dotyczy przebiegu rob6t, stanu bezpiesgiva ludzi i mienia
oraz technicznej i gospodarczej strony budowy.

Kazdy zapis w dzienniku budowybzie opatrzony datjego dokonania, podpisem osoby, ktéra dokonalésmap podaniem jej
imienia i nazwiska oraz stanowiska Adowego. Zapisy ¢xa czytelne, dokonane trwatechnily, w porzdku chronologicznym,
bezpdrednio jeden pod drugim, bez przerw.

Zakyczone do dziennika budowy protokoty i inne dokurgelmida oznaczone kolejnym numerem ganika i opatrzone datfi
podpisem Wykonawcy i Inspektora Nadzoru.

Do dziennika budowy naty wpisywa w szczegOIngci:

-dak przekazania Wykonawcy terenu budowy,

-dak przekazania przez Zamawjeggo dokumentacji projektowej,

-dak uzgodnienia przez Inspektora Nadzoru projektu @nog zapewnienia jakoi i harmonograméw robot,

-terminy rozpocgcia i zakaczenia poszczeg6lnych elementéw robét,

-przebieg robot, trudrici i przeszkody w ich prowadzeniu, okresy i przytgyprzerw w robotach,

-uwagi i polecenia Inspektora Nadzoru projektu,

-daty zarzdzenia wstrzymania robo6t, z podaniem powodu,

-zgtoszenia i daty odbioréw robét zanikaych i ulegajcych zakryciu, cgiciowych i ostatecznych odbioréw robot,
-wyjasnienia, uwagi i propozycje Wykonawcy,

-stan pogody i temperatupowietrza w okresie wykonywania robot podleggh ograniczeniom lub wymaganiom szczeg6inym
w zwigzku z warunkami klimatycznymi,

-zgodnd¢ rzeczywistych warunkéw geotechnicznych z ich opise dokumentacji projektowej,

-dane dotycace czynnéci geodezyjnych (pomiarowych) dokonywanych przedtiakcie wykonywania robét,

-dane dotycgce sposobu wykonywania zabezpieczenia robét,

-dane dotycgce jakaci materiatéw, pobierania probek oraz wyniki prampadzonych badaez podaniem, kto je przeprowadzat,
-wyniki prob poszczegoélnych elementéw budowli z aoieém, kto je przeprowadzat,

-inne istotne informacje o przebiegu robot.

Propozycje, uwagi i wyjmienia Wykonawcy, wpisane do dziennika budowgdgb przediczone Inspektorowi Nadzoru do
ustosunkowania i

Decyzje Inspektora Nadzoru projektu wpisane do rdilkea budowy Wykonawca podpisuje z zaznaczeniempiayjecia lub
zajeciem stanowiska.

Wpis projektanta do dziennika budowy obliguje Ingpea Nadzoru projektu do ustosunkowania $irojektant nie jest jednak
strory umowy i nie ma uprawniedo wydawania poleéeWykonawcy robot.

(2) Dokumenty laboratoryjne

Dzienniki laboratoryjne, deklaracje zgodoblub certyfikaty zgodnéci materiatdw, znaki CE lub znaki budowlane wyrobéw
orzeczenia o jakoi materiatdw, recepty robocze i kontrolne wynikidah Wykonawcy lgda gromadzone w formie uzgodnionej w
programie zapewnienia jai@. Dokumenty te stanowizahczniki do odbioru Robét. Winny ldyudosepnione na kade zyczenie
Inzyniera.

(3) Pozostate dokumenty budowy
Do dokumentéw budowy zaliczazsbprdcz wymienionych w pkt (1)-(3) nagtijace dokumenty:
a) pozwolenie na realizaggadania ,
b) protokoly przekazania Terenu Budowy,
¢) umowy cywilno-prawne z osobami trzecimi i inne unyasywilno-prawne,
d) protokoty odbioru Robdt,

12



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA 110BB ROBOT

e) protokoly z narad i ustale
f) korespondengjna budowie.

(4) Przechowywanie dokumentéw budowy

Dokumenty budowy ¢xla przechowywane na Terenie Budowy w miejscu odpawitedabezpieczonym. Zagiaie ktdregokolwiek z
dokumentéw budowy spowoduje jego natychmiastowavadienie w formie przewidzianej prawem. Wszelkigwoenty budowy
bedg zawsze dogpne dla liyniera i przedstawiane do wgu nazyczenie Zamawiagego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogdlne zasady obmiaru robét

Obmiar robo6t bdzie okrdla¢ faktyczny zakres wykonywanych robdt zgodnie z do&ntacy projektovs i SST, w jednostkach
ustalonych w Przedmiarze Robét.

Jakikolwiek bhd lub przeoczenie (opuszczenie) wsdimch podanych w Przedmiarze Rob6t lub gdzie indzi8ST nie zwalnia
Wykonawcy od obowizku ukaiczenia wszystkich robét. Bdne dane zostgrpoprawione wg instrukcji Inspektora Nadzoru na
pismie.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

7.2. Zasady okéania ilosci rob6t i materiatow

Diugasci i odlegtdgici pomiedzy wyszczegdlnionymi punktami skrajnymida obmierzone poziomo wzdtinii osiowe;.

Jereli w Specyfikacji Technicznej dla danej Roboty pastanowiono inaczej, usa st ze, mierzone iléci beda okreslane zgodnie z
zasadami arytmetyki z dokladiuiy odpowiadajca podanej dla danej pozycji w kosztorysie ofertowym.

Jeli Specyfikacje Techniczne wieiwe dla danych Robét nie wymagdggo inaczej, objosci beda wyliczone w nd jako dhugd¢
pomnaona przezsredni przekrdj. lléci, ktére maj by¢ obmierzone wagowo,¢ba wazone w tonach lub kilogramach zgodnie z
wymaganiami  Specyfikacji Technicznych. Dla ustelepowierzchni warstw konstrukcyjnych nawierzchrigiyce § wymiary
gornej ptaszczyzny warstwy.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

7.3. Uradzenia i sprgt pomiarowy

Wszystkie urzdzenia i sprgt pomiarowy, stosowany w czasie obmiaru robédabzaakceptowane przez Inspektora Nadzoru
projektu.

Urzadzenia i sprgt pomiarowy zostan dostarczone przez WykonagvcJereli urzadzenia te lub sper wymagaj bada
atestujcych to Wykonawcadulzie posiadawazne $wiadectwa legalizacji.

Wszystkie urzdzenia pomiarowednlg przez Wykonawg utrzymywane w dobrym stanie, w catym okresie tnaanbot.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwzane z wypetnieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

7.4. Wagi i zasady wenia

Wykonawca dostarczy i zainstaluje guzenia wagowe odpowiadae odnénym wymaganiom SST dlzie utrzymywa to
wyposaenie zapewniat w sposoéb aiglty zachowanie doktaddoi wg norm zatwierdzonych przez Inspektora Nadzwajektu.
Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

7.5. Czas przeprowadzenia obmiaru

Obmiary leda przeprowadzone przed ¢gziowym lub ostatecznym odbiorem odcinkéw robét, aeé w przypadku
wystepowania dhaszej przerwy w robotach.

Obmiar robét zanikagych przeprowadzaesiv czasie ich wykonywania.

Obmiar robét podlegagych zakryciu przeprowadzagirzed ich zakryciem.

Roboty pomiarowe do obmiaru oraz nieodzowne obfiezécda wykonane w spos6b zrozumiaty i jednoznaczny.

Wymiary skomplikowanych powierzchni lub ebpsci bedg uzupetnione odpowiednimi szkicami umieszczonymi kaacie
ksigzki obmiaréw. W razie braku miejsca szkice mdg< dolczone w formie oddzielnego zaknika do ksjzki obmiaréw,
ktérego wzor zostanie uzgodniony z Inspektorem Nadz

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypeinieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrbnej zaptacie i
uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

8. ODBIOR ROBOT
8.1. Rodzaje odbioréw robét
W zaleznosci od ustalé odpowiednich SST, roboty podlegajastpujagcym etapom odbioru:
odbiorowi rob6t zanikagych i ulegajcych zakryciu,
odbiorowi czéciowemu,
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odbiorowi ostatecznemu,
odbiorowi przed uptywemekojmi

8.2. Odbiér robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu

Odbiér robét zanikagych i ulegagcych zakryciu polega na finalnej oceniesdoi jakosci wykonywanych roboét, ktére w dalszym
procesie realizacji ulegreakryciu.

Odbiér robdt zanikagych i ulegajcych zakryciu bdzie dokonany w czasie umiwiajagcym wykonanie ewentualnych korekt i
poprawek bez hamowania og6lnego ppstrobét.

Odbioru robot dokonuje Inspektor Nadzoru.

Gotowas¢ danej czsci rob6t do odbioru zgltasza Wykonawca wpisem demizika budowy i jednoczesnym powiadomieniem
Inspektora Nadzoru projektu. Odbioedzie przeprowadzony niezwiocznie, niezpi®j jednak nt w ciaggu 3 dni od daty
zgloszenia wpisem do dziennika budowy i powiadomai@entym fakcie Inspektora Nadzoru projektu.

Jaka¢ i ilos¢ robot ulegajcych zakryciu ocenia Inspektor Nadzoru na podstalsleumentdéw zawieragych komplet wynikéw
bada laboratoryjnych i w oparciu o przeprowadzone pagiav konfrontacji z dokumentagjprojektows, SST i uprzednimi
ustaleniami.

Inzynier/ Inpektor Nadzoru m zada¢ odkrycia robét zakrytych, §& nie zostaty zgtoszone do odbioru lub odméwiatngci za
te roboty.

Koszt przygotowania dokumentacji odbiorowej, niedlega odgbnej zaptacie i przyjmuje si ze jest whczony w cen
kontraktova.

8.3. Odbidr czsciowy
Odbidr czsciowy polega na ocenie #oi i jakosci wykonanych cgsci robét. Odbioru cgciowego robét dokonuje siwg zasad
jak przy odbiorze ostatecznym robot. Odbioru ratkonuje Inspektor Nadzoru.

8.4. Odbiér ostateczny robot

8.4.1. Zasady odbioru ostatecznego robot

Odbiér ostateczny polega na finalnej ocenie rzecz@go wykonania rob6t w odniesieniu do ichdlip jakasci | wartasci.
Catkowite zakaéczenie rob6t oraz gotoii® do odbioru ostatecznegedzie stwierdzona przez Wykonagvwapisem do dziennika
budowy z bezzwtocznym powiadomieniem nénie o tym fakcie Inspektora Nadzoru projektu.

Odbiér ostateczny robot ngpt w terminie ustalonym w dokumentach umowy, dicod dnia potwierdzenia przez Inspektora
Nadzoru projektu zakimzenia robo6t i przycia dokumentéw, o ktérych mowa w punkcie 8.4.2.

Odbioru ostatecznego rob6t dokona komisja wyznagzorzez Zamawiagego w obecriei Inspektora Nadzoru projektu i
Wykonawcy. Komisja odbieraga roboty dokona ich oceny jalaiowej na podstawie przedionych dokumentéw, wynikéw
bada i pomiaréw, ocenie wizualnej oraz zgodaiowykonania rob6t z dokumentagjrojektows i SST.

W toku odbioru ostatecznego robét komisja zapozga sealizacy ustalé przyjetych w trakcie odbioréw robét zanikajych i
ulegapcych zakryciu, zwlaszcza w zakresie wykonania rafzdipetniagcych i robét poprawkowych.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i ¢
uwzglkdnione w cenie kontraktowej.

8.4.2. Dokumenty do odbioru ostatecznego

Podstawowym dokumentem do dokonania odbioru ogtatgm robot jest protokédt odbioru ostatecznego reap6rzdzony wg
wzoru ustalonego przez Zamavidieggo.

Do odbioru ostatecznego Wykonawca jest zobpany przygotowénastpujace dokumenty:

-dokumentagj projektows podstawow z naniesionymi zmianami oraz dodatkpwesli zostata sporadzona w trakcie realizaciji
umowy,

-recepty i ustalenia technologiczne,

-dzienniki budowy i ksjzki obmiaréw (oryginaty),

-wyniki pomiaréw kontrolnych oraz batidoznaczé laboratoryjnych, zgodne z SST i ew. PZJ,

-deklaracje zgodrigi lub certyfikaty zgodn&ci wbudowanych materiatéw zgodnie z SST i ew. PZJ,

-geodezyjn inwentaryzagj powykonawcz robét i sieci uzbrojenia terenu z wydruku (3 egz.)

W przypadku, gdy wg komisji, roboty pod wzdem przygotowania dokumentacyjnego niedgo gotowe do odbioru
ostatecznego, komisja w porozumieniu z Wykongwgznaczy ponowny termin odbioru ostatecznego robét

Wszystkie zargdzone przez komisgjroboty poprawkowe lub uzupelnigp kxda zestawione wg wzoru ustalonego przez
Zamawiajcego.

Termin wykonania rob6t poprawkowych i robét uzupeghtych wyznaczy komisja.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetieniem wymadgakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i
uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

8.5. Odbiér przed uptywem okresgkojmi
Odbiér przed okresengkojmi polega na ocenie wykonanych robot zzeinych z usugciem wad stwierdzonych przy odbiorze
ostatecznym i zaistniatych w okresigkojmi.
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Odbior przed okresentkojmi bedzie dokonany na podstawie oceny wizualnej obiekiwvzgkdnieniem zasad opisanych w
punkcie 8.4 ,0Odbiér ostateczny robét”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ustalenia ogolne
Podstaw ptatndci jest cena jednostkowa skalkulowana przez Wykanaza jednost& obmiarovy ustalon dla danej pozycji
kosztorysu ofertowego.
Dla pozycji kosztorysowych wycenionych ryczattowadgtavy ptatndci jest wartéé¢ (kwota) podana przez Wykonagver danej
pozycji kosztorysu.
Cena jednostkowa lub kwota ryczattowa pozycji kosgowej lgdzie uwzgédniac wszystkie czynnii, wymagania i badania
sktadajce s¢ na jej wykonanie, okéone dla tej roboty w SST i w dokumentacji projek&).
Ceny jednostkowe lub kwoty ryczattowe robétip obejmowa:
* robocizre bezpdredni wraz z towarzysymi kosztami,
» wartas¢ zuzytych materialdw wraz z kosztami zakupu, magazymoayaewentualnych ubytkdéw i transportu na teren
budowy,
» Koszty uzyskania uzgodnigpozwolé i decyzji administracyjnych
» Wszystkie koszty unieszkodliwienia odpadéw w tyntedyp srodowiskowe
e wartcs¢ pracy sprztu wraz z towarzysgymi kosztami,
» koszty pdrednie, zysk kalkulacyjny i ryzyko,
» podatki obliczone zgodnie z obaujacymi przepisami.
Do cen jednostkowych nie nalewlicza¢ podatku VAT.

9.2. Warunki umowy i wymagania ogéine D-00.00.00

Koszt dostosowania gido wymagéa warunkéw umowy i wymagaogoélnych zawartych w D-00.00.00 obejmuje wszystkie

warunki okrélone w ww. dokumentach, a nie wyszczegdlnione vetargsie.

Koszt Objazdéw, Przejazddéw, drég tymczasowych iaDizacji ruchu obejmuje wszystkie koszty gméne z projektem,

wykonaniem, ustawieniem utrzymaniem i demaata oznakowania, a w tym:

(a) Opracowanie oraz uzgodnienie zzynierem i odpowiednimi instytucjami Projektu Orgaaiji Ruchu na czas trwania
budowy oraz ewentualnych zmian do niego wraz zatoseniem kopii Projektu #ynierowi i wprowadzaniem dalszych
zmian i uzgodnig wynikajacych z posipu Robét.

(b) Wykonanie tymczasowego oznakowanigwietlenia zgodnie z wymaganiami bezpietstava ruchu.

(c) Opfaty/dzietawy terenu.

(d) Przygotowanie terenu.

(e) Wzmocnienie podtza pod drogi tymczasowe i rusztowania.

() Dostarczenie i wykonanie konstrukcji tymczasowejvieazchni, ramp, chodnikow, krawnikow, barier, oznakowa i
drenau.

(g) Tymczasow przebudow urzadzen obcych.

(h) Wykonanie remontu gatkowego drég objazdowych, a w przypadku znacznsgéodzenia nawierzchni drég objazdowych
— wykonanie nowej nawierzchni na koszt Wykonawcteahnologii odpowiadagej istniejcej nawierzchni.

(i) Uzupetienie ubytkéw pobocza drég dojazdowych geomg dokopu.

() Zakupy i koszty zakupu potrzebnych materiatéw.

(k) Dostarczenie i koszty dostarczenia potrzebnych niaddey.

() Koszt zapewnienia niegbnych czynnikéw produkcji.

Koszt Utrzymania objazdow, przejazdéw drog tymcraath i organizacji ruchu obejmuije:

(&) Oczyszczanie, przestawienie, przykrycie i ugtiaitymczasowych oznakowagionowych, poziomych, bariegwiatet.

(b) Utrzymanie ptynngci ruchu publicznego.

(c) Utrzymanie ptynnéci ruchu publicznego z uwzglnieniem kierowania ruchem przy pomocy przeszkatbrsygnalistow.
(d) Utrzymanie w wymaganym stanie technicznym tyascavych nawierzchni, chodnikéw, kreamikéw, barier, oznakowai
drenau

Koszt Likwidacji objazdow/przejazdow i organizaajchu obejmuje:
(&) Usungcie wbudowanych materiatéw i oznakowania.
(b) Doprowadzenie terenu do stanu pierwotnego.

Uznaje s, ze wszelkie koszty zwrane z wypetieniem wymagakreslonych powyej nie podlegaj odrebnej zaptacie i ¢
uwzgkdnione w cenie kontraktowej.

9.3. Zaplecze Wykonawcy

Zaplecze Wykonawcy sktadae¢siz niezlednych instalacji, urgdzenr, biur, placéw sktadowych oraz drég dojazdowych i
wewretrznych potrzebnych do realizacji wymienionych Robé
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Koszt uradzenia Zaplecza Wykonawcy obejmuje:

(a) Uradzenie Zaplecza Wykonawcy obejmuje zainstalowanigkonanie wszystkich niezbdnych uradze, instalacji, drog
dojazdowych i wewgtrznych, biur (w tym konteneréw biurowych na teeebudowy i w pobliu obiektow mostowych), placow i
zabezpieczepotrzebnych Wykonawcy przy realizacji Robét.

(b) Optaty/dzierawy terenu

(c) Przygotowanie terenu

(d) Utrzymanie Zaplecza Wykonawcy przez czas tisw&obot oraz wszystkie koszty eksploatacyjnegzame z aytkowaniem
powyzszego Zaplecza.

Likwidacja Zaplecza Wykonawcy obejmuje usiaieé wszystkich urgdze, instalacji, drog dojazdowych i wewtnznych, biur,
placow zabezpiecze oczyszczenie terenu i doprowadzenie do stamwptaego.

Koszt organizacji i utrzymania zaplecza Wykonawdgsnca sic w kosztach ogéinych budowy i obgaja Wykonawe robot.

9.4. Zaplecze Zamawigjego i Irkyniera Kontraktu

A

A

10.PRZEPISY ZWI AZANE

1.Ustawa z dnia 7 lipca 1994 - Prawo budowlane (DAWUS89 z 25.08.1994r, poz. 414 zzpéejszymi zmianami wraz z aktami
wykonawczymi).

2. Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z 26.06.2002 r. wrapie dziennika budowy, mor#a i rozbiorki tablicy
informacyjnej oraz ogtoszenia zawieyeggo dane dotygee bezpieczestwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz.U. Nr 108 z
17.07.2002r., poz.953).

3. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz 30.12.1994r w sprawie samodzielnych funlaghhicznych
w budownictwie (Dz.U Nr 8 z 1994r., poz. 38).

4. Rozporadzenie Ministra Gospodarki Przestrzennej i Budotwacz 21.02.1995r w sprawie rodzaju i zakresu oprad
geodezyjno-kartograficznych oraz czydciogeodezyjnych obowzujacych w budownictwie (Dz.U Nr 25, poz. 133 z dnia 13
marca 1995r).

5. Ustawa z dnia 17 maja 1989 roku - Prawo geodeziyjkertograficzne (Dz.U. Nr 30 z 1989r., poz. 16 &niejszymi

Zmianami).

Ustawa z dnia 21 marca 1985 r. o drogach publidziiipz.U. Nr 14, poz. 60 z pgdiejszymi zmianami).

Ustawa z dnia 16 kwietnia 2004r. o wyrobach budowyta (Dz. U. nr 92 poz. 881).

Ustawa z dnia 29 stycznia 2004r. Prawo zaméawiablicznych (tekst jednolity Dz.U.nr.164 poz.1183 p&niejszymi

Zmianami)

©o~No
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D-01.01.01
ODTWORZENIE TRASY | PUNKTOW WYSOKO SCIOWYCH

1. WSTEP
1.1.Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtecznej (SST)gwymagania dotyce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z odtworzeniem trasy drogowej i jej punkidysokasciowych w ramach,Budowa ulicy Jodtowej w Wilkowicach”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna stosowanggketdokument przetargowy i kontraktowy przy zldcanrealizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczasad prowadzenia robdt am@nych z wszystkimi czyndoiami
umazliwiajgcymi i magcymi na celu odtworzenie w terenie przebiegu tdmegowej oraz polzenia obiektow

1.3.1. Odtworzenie trasy i punktow wysdkimwych

W zakres robét pomiarowych, zygianych z odtworzeniem trasy i punktéw wysétiowych wchodz:

sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysokavego punktéw gtéwnych osi trasy i punktow wigséciowych,
uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami (wyzeate 0si),

wyznaczenie dodatkowych punktéw wysékimwych (reperéw roboczych),

wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,

zastabilizowanie punktow w sposob trwaty, ochrarfaprzed zniszczeniem oraz oznakowanie w sposdwiajacy odszukanie i
ewentualne odtworzenie.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Punkty gtéwne trasy - punkty zalamania @syt, punkty kierunkowe oraz patkowy i koncowy punkt trasy.

1.4.2. Pozostate okilenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjapodanymi
w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyge robot

Og6lne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie”1.5.

2. MATERIALY

2.1. Og6Ine wymagania dotygze materiatdw

Ogolne wymagania dotygee materiatow, ich pozyskiwania i sktadowania padanSST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Do utrwalenia punktow gtéwnych trasy najestosowd pale drewniane z gwdziem lub pgtem stalowym, stupki betonowe albo
rury metalowe o diugei okoto 0,50 metra.

Pale drewniane umieszczone poza geanabot ziemnych, wasiedztwie punktdw zatamania trasy, powinny énieednic; od
0,15do 0,20 m idtugo od 1,5do 1,7 m.

Do stabilizacji pozostatych punktow najestosowad paliki drewnianerednicy od 0,05 do 0,08 m i dtugm okoto 0,30 m, a dla
punktéw utrwalanych w istniggej nawierzchni bolce stalowieednicy 5 mm i dtugéci od 0,04 do 0,05 m.

,Swiadki” powinny mi& dtugai¢ okoto 0,50 m i przekroj prostatay.

3. SPRET

3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprzt pomiarowy

Do odtworzenia sytuacyjnego trasy i punktow wysaimvych naley stosowd nastpujacy sprzt:
teodolity lub tachimetry,

niwelatory,

dalmierze,

tyczki,

taty,

tasmy stalowe, szpilki.

Sprzt stosowany do odtworzenia trasy drogowej i jej kiaw wysokaciowych powinien gwarantowauzyskanie wymaganej
doktadngci pomiaru.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotygz transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagané@naj pkt 4.
4.2. Transport spetu i materiatdw
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Sprzt i materiaty do odtworzenia trasy g przewoz dowolnymisrodkami transportu.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogoblne zasady wykonania robét podano w SST D-0000Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Zasady wykonywania prac pomiarowych

Prace pomiarowe powinny byykonane zgodnie z oboyzujacymi Instrukcjami GUGIK (od 1 do 7).

Przed przysgpieniem do rob6t Wykonawca powinien pregejod Zamawiajcego dane zawiergje lokalizact i wspotrzdne
punktow gtéwnych trasy oraz reperow.

W oparciu o materiaty dostarczone przez Zamawego, Wykonawca powinien przeprowadabliczenia i pomiary geodezyjne
niezlydne do szczegotowego wytyczenia robét.

Prace pomiarowe powinny byvykonane przez osoby posiagtzg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia.

Wykonawca powinien natychmiast poinformawimspektora Nadzoru o wszelkichebbch wykrytych w wytyczeniu punktéw
gtoéwnych trasy i (lub) reperéw roboczych¢BY te powinny by usungte na koszt Zamawiggego.

Wykonawca powinien sprawdztzy rzdne terenu ok&one w dokumentacji projektowej ggodne z rzeczywistymi ¢ggnymi
terenu. Jeeli Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rane terenu istotnie #6ig sic od rzdnych okrélonych w dokumentaciji
projektowej, to powinien powiadohio tym Inspektora Nadzoru. Uksztattowanie terendakim rejonie nie powinno iy
zmieniane przed pogjiem odpowiedniej decyzji przez Inspektora NadzaMszystkie roboty dodatkowe, wynilkag z rénic
rzednych terenu podanych w dokumentacji projektowegeidnych rzeczywistych, akceptowane przez InspektoaalzWru,
zostam wykonane na koszt Zamawiapgo. Zaniechanie powiadomienia Inspektora Nadpanaczaze roboty dodatkowe w
takim przypadku obgig Wykonawe.

Wszystkie roboty, ktére bazupa pomiarach Wykonawcy, nie mplgy¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw
przez Inspektora Nadzoru.

Punkty wierzchotkowe, punkty gtowne trasy i puniigérednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia oltegace w
spos6b wyrany i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Forma i wzér tych oznatzpowinny by
zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

Wykonawca jest odpowiedzialny za ochgawszystkich punktéw pomiarowych i ich oznaize czasie trwania robot. Jeli
znaki pomiarowe przekazane przez Zamaygjo zostanzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a
ich odtworzenie jest konieczne do dalszego prowaidzebdt, to zostanone odtworzone na koszt Wykonawcy.

Wszystkie pozostate prace pomiarowe konieczne iiaigtowej realizacji robot naig do obowgzkéw Wykonawcy.

5.3. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtdéwnychrasiyti punktéw wysokiziowych

Punkty wierzchotkowe trasy i inne punkty gtéwne pany by zastabilizowane w sposéb trwaty, przyyaiu pali drewnianych
lub stupkéw betonowych, a taé& dowgzane do punktdw pomocniczych, padmych poza granicrobo6t ziemnych. Maksymalna
odlegtai¢ pomigdzy punktami gldwnymi na odcinkach prostych niezenprzekracza500 m.
Zamawiajcy powinien zatay¢ robocze punkty wysokciowe (repery robocze) wzdiwsi trasy drogowej, a tak przy kadym
obiekcie
Maksymalna odlegit miedzy reperami roboczymi wzditu trasy drogowej w terenie ptaskim powinna wyiosi
500 metréw, natomiast w terenie falistym i gérskiowinna by odpowiednio zmniejszona, zafée od jego konfiguraciji.
Repery robocze nalg zatazy¢ poza granicami rob6t zgdanych z wykonaniem trasy drogowej i obiektow tazyamcych. Jako
repery robocze nima wykorzysta punkty state na stabilnych, istnieych budowlach wzdtutrasy drogowej. O ile brak takich
punktéw, repery robocze nalezalazy¢ w postaci stupkéw betonowych lub grubych ksztatidedw stalowych, osadzonych w
gruncie w sposob wykluczgjy osiadanie, zaakceptowany przez Inspektora Nadzor
Rz¢dne reperéw roboczych naleokresla¢ z talky dokltadndcia, aby sredni bhd niwelacji po wyréwnaniu byt mniejszy od 4
mm/km, stosujc niwelacg podwdjrg w nawizaniu do reperéw gatwowych.
Repery robocze powinny bywyposaone w dodatkowe oznaczenia, zawigcaj wyr&ne i jednoznaczne oldlenie nazwy
reperu i jego radne;.
5.4. Odtworzenie osi trasy
Tyczenie osi trasy naty wykona w oparciu o dokumentagjprojektovs oraz inne dane geodezyjne przekazane przez
Zamawiajcego, przy wykorzystaniu sieci poligonizacjingavowej albo innej osnowy geodezyjnej, dtoeej w dokumentacji
projektowe;j.
Os trasy powinna b§wyznaczona w punktach giéwnych i w punktackrpdnich w odlegtéci zaleznej od charakterystyki terenu
i uksztattowania trasy, lecz nie rzadziej no 50 metréw.
Dopuszczalne odchylenie sytuacyjne wytyczonej i@siyt w stosunku do dokumentacji projektowej niezenby¢ wieksze nk 3
cm dla autostrad i drog ekspresowych lub 5 cm dlzoptatych drég. Rzine niwelety punktéw osi trasy najewyznaczy z
dokfadndcia do 1 cm w stosunku dogdnych niwelety okrdonych w dokumentacji projektowe;j.
Do utrwalenia osi trasy w terenie nataizy¢ materiatdw wymienionych w pkt 2.2.
Usunkcie pali z osi trasy jest dopuszczalne tylko woveczgdy Wykonawca robét zapi je odpowiednimi palami po obu
stronach osi, umieszczonych poza gramabot.
5.5. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych
Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych obejmuje wyzeae krawdzi nasypow i wykopdw na powierzchni terenu (dlarie
granicy robdt), zgodnie z dokumentacprojektows oraz w miejscach wymaggych uzupetnienia dla poprawnego
przeprowadzenia robot i w miejscach zaakceptowapyzbz Inspektora Nadzoru.
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Do wyznaczania kragdzi nasypow i wykopow naky stosowd dobrze widoczne paliki lub wiechy. Wiechy nalestosowa w
przypadku nasypow o wysokm przekraczajcej 1 metr oraz wykopow gbszych ni 1 metr. Odlegté¢ migdzy palikami lub
wiechami naley dostosowé do uksztaltowania terenu oraz geometrii trasy dwey. Odlegié¢ ta co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi kolejnych przekrojéw poprzecznych.

Profilowanie przekrojéw poprzecznych musi utiwia¢ wykonanie nasypow i wykopow o ksztalcie zgodnyrmokumentacj
projektows.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoiplt’6.

6.2. Kontrola jakéci prac pomiarowych

Kontrole jakosci prac pomiarowych zwranych z odtworzeniem trasy i punktéw wys@liowych naley prowadzé wediug
ogolnych zasad okénych w instrukcjach i wytycznych GUGIK (1,2,3,457) zgodnie z wymaganiami podanymi w pkt 5.4.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Og6lne zasady obmiaru rob6t

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0M@@nagania ogolne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest km (kilometr) odtworzonej trasy w terenie.

Obmiar robét zwjzanych z wyznaczeniem obiektdw jes¢&za obmiaru robdt mostowych.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogdlne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00A@nagania ogolne” pkt 8.

8.2. Sposob odbioru robot

Odbior robot zwizanych z odtworzeniem trasy w terenie gasfe na podstawie szkicow i dziennikow pomiaréwdggyjnych
lub protokétu z kontroli geodezyjnej, ktére Wykorzanprzedktada Inspektorowi Nadzoru.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyge podstawy platrigi

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsoi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena 1 km wykonania robét obejmuije:

zakup materiatow

sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnych osi tigaynktow wysokéciowych,

uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,

wyznaczenie dodatkowych punktow wységiowych,

wyznaczenie przekrojéw poprzecznych z ewentualnytyezeniem dodatkowych przekrojow,
zastabilizowanie punktow w sposéb trwaty, ochrattaprzed zniszczeniem i oznakowanie utatydajodszukanie i ewentualne
odtworzenie.

Ptatna¢ rob6t zwizanych z wyznaczeniem obiektéw mostowych jestiauv koszcie robét mostowych.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

Instrukcja techniczna 0-1. Ogélne zasady wykonyagmac geodezyjnych.

Instrukcja techniczna G-3. Geodezyjna obstuga ityegs Gtowny Urzd Geodezji i Kartografii, Warszawa 1979.
Instrukcja techniczna G-1. Geodezyjna osnowa poajdatJGiK 1978.

Instrukcja techniczna G-2. Wysadlaiowa osnowa geodezyjna, GUGIK 1983.

Instrukcja techniczna G-4. Pomiary sytuacyjne i akgsciowe, GUGIK 1979.

Wytyczne techniczne G-3.2. Pomiary realizacyjne G#J1983.

Wytyczne techniczne G-3.1. Osnowy realizacyjne, GUTD83.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

, ~ D.01.02.04 ,
ROZBIORKA ELEMENTOW DROG, OGRODZE N | PRZEPUSTOW

1. Wstep
1.1. Przedmiot STWIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji TechnicznejRttyania i Odbioru Robét Budowlanych s
wymagania dotycce wykonania i odbioru rob6t rozbiérkowych elementirég w zwizku z budow: ,Budowa ulicy
Jodtowej w Wilkowicach”.

1.2. Zakres stosowania STWIORB

Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robad®&wlanych jest stosowana jako dokument przetaygow
kontraktowy przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeg/konania robot rozbidrkowych i obejmuj
- rozebranie nawierzchni szutrowej,
- rozebranie nawierzchni z kostki betonowych,
- rozebranie nawierzchni z ptytek betonowej,
- rozebranie nawierzchni asfaltowych,
- rozebranie kragznikéw betonowych z tagbetonowy,
- rozebranie obrzg betonowych,
- rozebranigcianek czotowych przepustow,
- rozebranie studzienek wpustéw deszczowych
- zaslepienie przykanalikéw betonowych D200 mm betongriainky poliuretanovy
- odwiezienie gruzu z rozbiérki na sktadowisko Wygkavcy z zatadowaniem, wytadowaniem
i utylizacph odpadow:
- rozebranie stupkoéw do znakéw drogowych
- zdjecie tarcz (tablic) znakéw drogowych

Uwaga:
Materiaty pochodgce z rozbiorki stanowte wlasné¢ Zamawiajcego (krawznik kamienny, tarcze znakow, stupki

znakow, kostka betonowa) po oczyszczeniuzemdu na paletach i zabezpieczeniu przed dalszyrkodgeniem
nalezy przetransportowana sktadowisko Zamawiajacego

- pozostale materiaty rozbiorkowe, ktore nigld zagospodarowane przez Zamawiajgo stanovg wkasnagé
Wykonawcy. Wykonawca winien je odtransportéwen skladowiska przy zachowaniu przepisow ddieo
ochronysrodowiska. Kwalifikacji wyrob6w nieuszkodzonych dwluje Inzynier.

- materialy do ponownego wbudowania w ramach kétiraWwykonawca przedstawi dgnierowi do
zatwierdzenia i zgromadzi na sktadowisku,

- materiat podlegare utylizacji pozostape wiasnécia Wykonawcy zostan zutylizowane zgodnie z
przepisami ustawy z dnia 27 kwietnia 2001r. o odgad(Dz. U z 2007r. Nr 39, poz. 251 ze zmianami) i
rozliczone na podstawie dokumentu potwiergizaio przekazanie materiatéw do utylizaciji,

- pozostate materiaty z rozbiorki pozogtsg wtasnécia Wykonawcy leda sukcesywnie usuwane z terenu
budowy na sktadowisko Wykonawcy wraz z utylizacj

1.4. Okreslenia podstawowe

Okreslenia podane w niniejszej STWIORB, 2godne z obowrujacymi odpowiednimi polskimi normami oraz
Specyfikacy Techniczig Wykonania [ Odbioru Robét Budowlanych
D-M.00.00.00."Wymagania ogdlne”.

1.5. Ogdélne wymagania dotycgce robot.
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Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania oraz za zgoditoz Dokumentagj Projektovy,
STWIORB i poleceniami liyniera. Ogélne wymagania dotyeze robo6t podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania
ogolne”.

2. Wyroby budowlane (materiaty)
Nie wystpuja

3. Sprzet
3.1. Ogdlne wymagania dotycgce spratu
Ogodlne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogdlne"

3.2. Sprat do rozbidrki
Roboty zwhzane z rozbiérk elementow drdg i ulicdala wykonywane mechanicznie gaznie. Wykonawca powinien
posiadé nastpujacy sprzt:
- spycharki,
— zrywarka do nawierzchni,
- frezarka drogowa,
— mioty pneumatyczne,
- fadowarki,
— samochody erarowe,
— zurawie samochodowe,
- koparki.
Do zrywania nawierzchni z brukowca nataizy¢ zrywakdéw ledagcych na wyposeeniu spycharek i rowniarek.

4. Transport
4.1. Ogolne wymagania dotycice transportu
Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wynmagagdlne".

4.2. Transport materiatdw z rozbiorki
Materiaty uzyskane z rozbiorki megoy¢ przewaone dowolnymisrodkami transportu zaakceptowanymi przez
Inzyniera dla danego asortymentu materiatu rozbiérigmyve

5. Wykonanie robét
5.1. Ogdlne warunki wykonania robot
Ogolne warunki wykonania rob6t podano w STWIORB DBM00.00 "Wymagania ogolne”.

5.2. Zakres wykonywanych robét przy rozbiorkach elenentow drég

Roboty rozbiorkowe elementéw drog i przepustow olugi usunécie z terenu budowy wszystkich elementow
wymienionych w pkt. 1.3, zgodnie z dokumenggmjojektows lub wskazaniami lzyniera.

5.2.1.Wyznaczenie elementow drdg i ulic przeznaczonyehozbiérki naley wykona na podstawie Dokumentacji
Projektowej.

5.2.2. Rozbidérka nawierzchni z mieszanek mineralnbitumicznych.

Powyzsze roboty naley wykona odpowiedm zrywarlg, mtotem pneumatycznym i frezark

5.2.3. Rozbidrka kraweznikéw, obrzezy, chodnikéw i znakéw drogowych, ogrodze, przepustow

Powyzsze roboty naley wykona recznie. Lawy betonowe pod krganikami naley rozebré przy pomocy miotow
pneumatycznych.

6. Kontrola jakosci robét
6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagangdime".

6.2. Kontrola jakosci robot rozbiorkowych
Kontrola jakaci robdt polega na wizualnej ocenie komplégiavykonanych robét rozbidrkowych.
Kontroli podlega rownig prawidtowa¢ transportu i skladowania materiatdéw uzyskanychcgad rozbiorki.

7. Obmiar robo6t
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7.1. Ogolne zasady obmiaru robo6t
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w STWiORB D-MIO®O "Wymagania ogélne".

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostkami obmiarwys

. dla rozbiérki podbudowy, nawierzchnim?,

. dla rozbiorki krawznikow, ogrodze, przepustow- m,

. dla rozbiorek stupkéw do znakéw drogowych oraz brdimntek — sztuka.
. Dla transportu materiatéw z rozbiérekm?®.

Wi/w jednostki uwzgldniaj elementy sktadowe robdt obmierzane wedtug inngcmgstek.

8. Odbidr robot
Ogodlne zasady odbioru robét podano w STWIORB D-MIOM®O."Wymagania ogolne”.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogdlne ustalenia dotycce podstawy platndci

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatrici podano w STWIORB D-M.00.00.00 "Wymagania ogolne"

Platng¢ za jednostk poszczegoélnych asortymentow robot rozbidérkowychmiebzanych w  jednostkach
wyszczegOlnionych w punkcie 7 niniejszej STWiIORBdgie z DokumentagjProjektovs, obmiarem robot i ocen
jakosci wykonania robaot.

9.2. Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania robét obejmuje:
a) dla rozbiérki warstw nawierzchni, podbudowy:
b) oznakowanie robot,
— wyznaczenie powierzchni przeznaczonej do rozbiorki,
— rozkucie i zerwanie nawierzchni lub frezowanie,
— przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiorki,
— zatadunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,
— wyroéwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiorki.
— reczne wygcie kostek brukowych betonowych,

c) dla rozbiérki kraveznikow:

- 0znakowanie robdt,

- odkopanie krawznikbw wraz z wygciem i oczyszczeniem,
- zerwanie podsypki cementowo-piaskowej i taw,

- przesortowanie materiatu uzyskanego z rozbiérki,

- zaladunek i wywiezienie materiatu z rozbiorki,

- wyréwnanie podiga i uporadkowanie terenu rozbiérki,

d) dlarozbiérki znakéw drogowych,

- C

— demonta tablic znakéw drogowych ze stupkéw,

— odkopanie i wydobycie stupkow,

— zasypanie dotdéw po stupkach wraz zesagzeniem

— oczyszczenie materiatdow z rozbidrki przeznaczorgalponownego zycia,
— zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiérki,

— uporzdkowanie terenu rozbiorki.

e) dlarozbiérki przepustow:

— oznakowanie robdt,

- odkopanie i wydobycie kgéw betonowych,

— rozkucie murkéw czotowych,

- zaladunek i wywiezienie materiatéw z rozbiorki,
— uporzdkowanie terenu rozbiorki.
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f) dlarozbiérki ogrodz&

— oznakowanie robot

— demonta elementdéw ogrodzenia,

— odkopanie i wydobycie stupkoéw wraz z fundamentem,

— zasypanie dotdéw po stupkach z zszczeniem,

— ew. przesortowanie materiatlu uzyskanego z rozhi@rkielu ponownego jegazycia, z utzeniem w stosy na
poboczu,

— zatadunek i wywiezienie materiatow z rozbiérki,

— uporzdkowanie terenu rozbiorki,

— rozebranie fundamentéw betonowych i rozdrobnienigzigdo max 35 cm.

10. Przepisy zwazane

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6.02.2003 (Dz Nr 47 poz. 401)

w sprawie bezpiechstwa i higieny pracy w czasie wykonywanie robothiéekowych.

Szczegotowe przepisy z zakresu warunkoéw BHP prizgtacch rozbiérkowych. Rozpaidzenie Ministra
Budownictwa i Przemystu Materiatbw Budowlanych Zadn

28 marca 1972 roku (Dz. U. Nr 13 poz. 93 zniéjszymi zmianami).

Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwc®20w sprawie warunkow

i trybu pos¢powania dotycacego rozbiorek oraz zmiany sposobiytiéowania obiektu budowlanego
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

~ D.02.01.01
WYKONANIE WYKOPOW W GRUNTACH |-V KATEGORII

1.Wstep
1.1. Przedmiot STWiIORB

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Technicznej \&iy&inia i Odbioru Rob6t Budowlanycl wymagania dotycce
wykonania i odbioru robét przy wykonaniu wykopowamach,Budowa ulicy Jodtowej w Wilkowicach”.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacja Techniczna Wykonania i Odbioru Robad&wlanych jest stosowana jako dokument przetargokgntraktowy
przy zlecaniu i realizacji rob6t wymienionych w fxeie 1.1.

1.3. Zakres rob6t obgtych STWIORB
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyprowadzenia robot przy wykonaniu wykopow i obejguj
a)wykop mechaniczny w gruncie kat. Il z transporteansktadowisko Wykonawcy (grunt z wykopu na odkiadpz z
utylizacja,
b) wykop mechaniczny w gruncie kat. Il z transportedokopu Wykonawcy (dokop + dow6z humusu),
c) reczne wykonanie wykopu w gruncie kat. Il z zatadienk urobku i transportem na odktad Wykonawcy (gruatykopu
na odktad); wraz z utylizagj

UWAGA:

W trakcie wykonywania rob6t ziemnych najezapewnt nadz6r archeologiczny nad pracami ziemnymigzemymi z realizagj
inwestycji oraz spehdiwymagania okrdone w pozwoleniu na prowadzeniem prac na obsaapiganym do rejestru zabytkow.
Wykonawca jest zobowazany do opracowania projektu technologicznego zabpieczenia istniejcych sieci_uzbrojenia
terenu na czas wykonywania robét ziemnych i uzgodenia go z poszczegdlnymi gestorami tych sieci.

1.4. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej STWIORBy ggodne z normami i SpecyfikacjTechnicza Wykonania i Odbioru Rob6t
Budowlanych D-M.00.00.00. "Wymagania ogoélne".

1.5. Ogolne wymagania dotycgce robot
Wykonawca jest odpowiedzialny za j@kowykonania robét oraz za zgoddoz Dokumentagj Projektowy, STWIORB i
poleceniami Iayniera. Ogdélne wymagania dotyez rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagamighine”.

2. Wyroby budowlane (materiaty)

Materiat wystpujacy w podizu wykopu jest gruntem rodzimym, ktéryedzie stanowit podize nawierzchni. Zgodnie z
katalogiem typowych konstrukcji nawierzchni podatimy pétsztywnych powinien charakteryzatvsie grupm nosnosci Gi. Gdy
podiaze nawierzchni zaklasyfikowano do innej grupysmmci, nalezy podiaze doprowadzi do grupy nénosci G: zgodnie z
dokumentagj projektowy i STWIORB.

3.  Sprzet

3.1. Ogdlne wymagania dotycgce sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagania ogblne

3.2. Sprzet do wykonania rob6t ziemnych

Roboty ziemne zwgzane z wykonaniem wykopow prowadzonrelbrecznie i mechanicznie przyzyciu sprztu mechanicznego
do robét ziemnych, zaakceptowanego przeygniera i podanego w STWIORB D.02.03.01.

4. Transport

4.1. Ogolne wymagania dotycgce transportu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagania ogblne

4.2. Transport gruntu

Transport gruntu z wykopu odbywaie bedzie samowytadowczyngrodkami transportu (samochodyagiiki z przyczepami).
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5. Wykonanie robot

5.1.0go6lne zasady wykonania robot
Ogoblne zasady wykonania robét podano w STWIORB D&MD0.00 ,Wymagania ogélne”.

5.2.Zasady prowadzenia rob6t

Spos6b wykonania skarp wykopu powinien gwarantovug stateczn& w catym okresie prowadzenia rob6t, a naprawa
uszkodzé, wynikajgcych z nieprawidtowego uksztattowania skarp wykaph,podcécia lub innych odgpstw od dokumentaciji
projektowej obciza Wykonawe.

Wykonawca powinien wykonywawykopy w taki spos6b, aby grunty ozrym stopniu przydatrioi do budowy nasypéw byly
odspajane oddzielnie, w sposob unighwaajacy ich wymieszanie. Odgistwo od powyszego wymagania, uzasadnione
skomplikowanym uktadem warstw geotechnicznych, wyanagody layniera.

Odspojone grunty przydatne tj. piasek drobiyedni do wykonania nasypow powinnydlezpdrednio wbudowane w nasyp
lub przewiezione na odkiad. Natomiast wszystkieeimaley przetransportowana odktad. O ile laynier dopdci czasowe
skladowanie odspojonych gruntéw, rnal¢e odpowiednio zabezpieozprzed nadmiernym zawilgoceniem.

5.3. Warunki ogélne

Wykonywanie wykopdw mie nasipi¢ po wykonaniu robét przygotowawczych zgodnie zec$fikacja Techniczg Wykonania
i Odbioru Robét Budowlanych D.01.02.02 po wigaiu zgody przez kyniera.

Oznakowanie rob6t prowadzonych w pasie drogowyrezgakykona zgodnie z Projektem organizacji ruchu na czas tsydo

5.4. Wykonanie wykopow
5.4.1 Wymagania odinie doktadnéci wykonania wykopow

Odchylenie osi korpusu ziemnego, w wykopie lub p#syod osi projektowanej nie powinnydwicksze nk £ 5 cm.

Wartadsci dopuszczalnych odchylezednych robét ziemnych w stosunku dedmych projektowych: -2 cm, +0 cm.

Szerokd@¢ gornej powierzchni korpusu nie gr&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wécej niz + 5 cm, a krawdzie korony
drogi nie powinny mié wyraznych zatama w planie.

Pochylenie skarp nie powinno zrii¢ si¢ od projektowanego o wiej niz 10% jego wartéci wyrazonej tangensem aka.
Maksymalne nieréwniei na powierzchni skarp nie powinny przekraczalO cm przy pomiarze fat3-metrowy, albo powinny
by¢ spetnione inne wymagania dotyce nieréwnéci, wynikajgce ze sposobu umocnienia powierzchni skarpy.

Szerokd¢ rowbw nie powinna réni¢ sie od projektowanych wtcej niz 0 5 cm. G¢bokas¢ dna rowdw nie mae dawa réznic, w
stosunku do rmnych projektowanych, wkszych nk -3 cm lub +1 cm. Spadek dna rowdéw powinien¢ lggodny z
zaprojektowanym z doktadicia do 0.05%.

5.5.  Odwodnienie pasa robot ziemnych

Niezalenie od budowy urmzer, stanowicych elementy systeméw odwada@jch, ugtych w dokumentacji projektowej,
Wykonawca powinien, o ile wymagajtego warunki terenowe, wykofiaurzadzenia, ktére zapewniodprowadzenie waéd
gruntowych i opadowych poza obszar rob6t ziemnydy &by zabezpieczygrunty przed przewilgoceniem i nawodnieniem.
Wykonawca ma obowzek takiego wykonywania wykopdéw i nasypéw, aby mathniom gruntu nadawaw catym okresie
trwania robot spadki, zapewniag prawidtowe odwodnienie.

Jezeli, wskutek zaniedbania Wykonawcy, grunty ulggnawodnieniu, ktére spowoduje ich diugotrgvahieprzydatnéc,
Wykonawca ma obowkek usunicia tych gruntéw i zagpienia ich gruntami przydatnymi na wtasny koszt pdchkolwiek
dodatkowych opfat ze strony Zamawiizggo za te czynioi, jak réwniez za dowieziony grunt.

Odprowadzenie wod do istniglych zbiornikbw naturalnych i ugdzen odwadniagcych musi by poprzedzone uzgodnieniem z
odpowiednimi instytucjami.

5.6.  Odwodnienie wykopéw
Technologia wykonania wykopu musi usizvia¢ jego prawidtowe odwodnienie w caltym okresie trveamobdét ziemnych.
Wykonanie wykopéw powinno pagiowas w kierunku podnoszeniacsiniwelety.

W czasie rob6t ziemnych nale zachowdé odpowiedni spadek podiny i nad@ przekrojom poprzecznym spadki,
umazliwiajgce szybki odptyw wéd z wykopu. O ile w dokumentapjiojektowe] nie zawarto innego wymagania, spadek
poprzeczny nie powinien Bymniejszy ni 4% w przypadku gruntéw spoistych i nie mniejszy B% w przypadku gruntow
niespoistych. Naley uwzgkdni¢ ewentualny wptyw kolejnici i sposobu odspajania gruntdw oraz terminéw wykeamia
innych rob6t na spetnienie wymagdotyczicych prawidtowego odwodnienia wykopu w czasie gmstrobdt ziemnych.

Zrédta wody, odstorie przy wykonywaniu wykopow, natg ujaé w rowy i/lub dreny. Wody opadowe i gruntowe rigle
odprowadzé poza teren pasa rob6t ziemnych.

5.7. Wymagania dotyczce zagszczenia i nénosci w wykopach

A. Wskaznik zag:szczeniad

Zageszczenie gruntu w wykopach i miejscach zerowychdtatlemnych powinno spetriavymagania, dotyere minimalnej
wartasci wskaznika zagszczenia (), podanego w tablicy 1.
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Tablica 1. Minimalne wartezi wskanika zagszczenia w wykopach i miejscach zerowych rob6t migrh

Minimalna wartd¢ Is dla drogi
Strefa korpusu

KR3-KR6 KR1-KR2
GOrna warstwa o grulsoi 20 cm 1,03 1,00
Na gbt_)okcm pd 2Q dc_) 50 cm od 1,00 0.97
powierzchni robét ziemnych

Jezeli grunty rodzime w wykopach i miejscach zerowyié spetniag wymaganego wskaika zagszczenia, to przed uteniem
konstrukcji nawierzchni naky je dogsci¢ do wartdci ls, podanych w tablicy 1.

Inzynier, na wniosek Wykonawcy, me je obniy¢ do wartdci 0,97 ale wyjcznie pod dodatkowymi warstwami podéo
projektowanymi zgodnie z pkt. 5.2 zat 4 warunkow tdzgodnie z zapisami punktu 2.10.1 PN-S-02205

Wilgotnos¢ gruntu w czasie jego zeggczania powinna lyzblizona do optymalnej. Wilgotrsé optymalr gruntu i jego gstasé,
nalezy okresli¢ laboratoryjnie wg PN-B-04481:1988 ,Grunty budowdaBadanie prébek gruntu”.

Wilgotnos¢ gruntu w czasie zagzczanie powinna liyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangj

- W gruntach niespoistych +2%

- W gruntach mato $rednio spoistych +0%, -2%
W przypadku przewilgocenia, grunt nafedoprowadzt do wilgotndci optymalnej przez zastosowanie spoiw hydraulickniyb
wapna.

B. Wtérny modut odksztatcenia §E
- drogi kategorii ruchu KR3-6 £ 45 MPa dla gruntéw spoistych 3 E 60 MPa dla gruntéw niespoistych,
- drogi kategorii ruchu KR1 i 2.2 30 MPa dla gruntéw spoistych 3 E 60 MPa dla gruntéw niespoistych,

Wtérny modut odksztatcenia £E nalezy oznaczy przy wtérnym (drugim) obgieniu ptyt o srednicy > 30 cm zgodnie z
zalcznikiem normy PN-S-02205. Badanie rgieprzeprowadz w zakresie od 0,00 do 0,25 MPa. Wé&ttonodutu B nalezy
wyznaczy dla przyrostu obgizenia od 0,05 MPa do 0,15Mpa wg wzoru:

4 A s
w ktorym:

D —érednica ptyty, mm;
Ap — przyrosty obeizenia, MPa;
As — przyrost odksztatcenia, mm.

Liczba bada wskanika zagszczeniadlub modutu wtérnego odksztatcenia fiowinna by zgodna z normPN-S-02205 ,Drogi
samochodowe. Roboty ziemne. Wymagania i badamaiwiinna wynosi dla podtaa w wykopach — nie mniej a2 pomiary w
przekroju poprzecznym (w zadeosci od szerokéci korony robét ziemnych), co 50 m lub zgodnie keta 6.2 pkt. 8. Badanie
sprawdzajce laboratorium l#yniera co najmniej raz na cogpé badanie Wykonawcy. d&i grunty rodzime w podia
wykonanego wykopu nie mgvymaganych wartei wskaznika zagszczeniadlub wtérnego modutu odksztatcenia, o przed
utozeniem konstrukcji nawierzchni, podi® naley dog:scic.

5.8. Ruch budowlany

Nie nalery dopuszczé ruchu budowlanego po dnie wykopu o ile grébavarstwy gruntu (nadktadu) povwsj rzednych robot
ziemnych jest mniejszamnd,3 m.

Z chwila przystpienia do ostatecznego profilowania dna wykopu dapea si po nim jedynie ruch maszyn wykonajch t
czynnd¢ budowlan. Moze odbywé sie jedynie sporadyczny ruch pojazdow, ktére nie sphyp uszkodzé powierzchni
korpusu.

Naprawa uszkodze powierzchni rob6t ziemnych, wynikglych z niedotrzymania podanych pawey warunkéw obciza
Wykonawe rob6t ziemnych.

5.9 Nadzér archeologiczny

Wykonawca na wlasny koszt zobawany jest zapewnistaly nadzor archeologiczny nad pracami ziemnyawigzanymi z
realizacj inwestycji. Zapewnienie statlego nadzoru archeclogggo umgliwi obserwac{ przez archeologa odstanianych
warstw, ich wiaciwa dokumentagj czyli sporadzenie zdj¢ fotograficznych i wykonanie planéw. Zapewni takwydobycie we
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wihasciwy sposéb znajdagych sé w ziemi przedmiotow ddacych zabytkami archeologicznymi, ich zabezpieczek@nserwagj
oraz przekazanie tych zabytkdw do muzeum.

6. Kontrola jako $ci robot

6.1. Ogolne zasady kontroli jakdci robo6t
Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagaogbine".

6.2. Sprawdzenie odwodnienia wykopow.

Sprawdzenie odwodnienia korpusu ziemnego poledentoli zgodnéci z wymaganiami specyfikacji okdlenymi w punkcie 5
oraz z dokumentagjprojektows.

Szczego6lp uwag nalezy zwrock na:

- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wod opadowych,

- wlasciwe ugcie i odprowadzenie wyskow wodnych.

6.3. Sprawdzenie wykonania wykopow.

Po wykonaniu wykopow naty sprawdz¢, czy pod wzgjdem ksztaltu, zag$zczenia

i wykonczenia odpowiada on wymaganiom wg punktu 5.3. oeyzdoktadné¢ wykonania nie przekracza tolerancji podanych w
STWIORB lub odpowiednich normach.

W czasie kontroli szczeg@ruwag: nalery zwrécic na:

a) sposbb odspajania gruntéw nie pogargaajch wiasciwosci,

b) zapewnienie stateczém skarp,

c) odwodnienie wykopow w czasie wykonywania robo6t iigfto zakaczeniu,

d) doktadna¢ wykonania wykopow (usytuowanie i wykozenie),

e) zagsszczenie gornej strefy korpusu w wykopie wedtug \agah okreslonych w p. 5.6.

6.4. Czstotliwosé oraz zakres bada i pomiarow

Lp. Badana cecha Minimalnagstotliwos¢ bada i pomiarow

Pomiar szeroki korpusu

1 .
ziemnego

2 | Pomiar szerokai dna rowow | pomiar tama, szablonem, fato diugdici 3 m i poziomig lub
niwelatorem, w odgpach co 200 m na prostych, w punktach gtéwnych
tuku, co 100 m na tukach 0:R100 m co 50 m na tukach 0 R<100 m
Pomiar réwnéci powierzchni | oraz w miejscach, ktore buglavatpliwosci

korpusu

3 Pomiar pochylenia skarp

5 Pomiar rownéci skarp

Pomiar rzdnych powierzchni
korpusu ziemnego

Pomiar spadku podinego

7 powierzchni korpusu lub dna
rowu

Rzedne w osi podinej jezdni i krawdzi jezdni co 10 m niwelatorem

Pomiar niwelatorem ezinych w odsipach co 200m oraz w punktach
watpliwych
Wskaznik zagszczenia okrda¢ dla gérnej strefy korpusu (warstwy o

grubdici 20 cm i na gibokasci od 20 do 50 cm od powierzchni rob6t
ziemnych), lecz nie rzadziejniaz na kade 1000 r

Badanie zagszczenia gruntu
i nosnosci

7. Obmiar robo6t

7.1. Ogolne zasady obmiaru robot
Ogoblne zasady obmiaru robét podano w STWIORB D-MIO®O. "Wymagania ogdlne".

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostl obmiaru jestn® wykonanego wykopu na podstawie Dokumentacji Ptojekj i pomiaru w terenie.
W/w jednostka uwzghnia elementy sktadowe robot obmierzane wedtugahngdnostek.

8. Odbiér robot

8.1. Ogoine zasady odbioru robét
Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D-M)OMO. "Wymagania ogolne”.
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Roboty ziemne uznaje ¢i za wykonane zgodnie z dokumentacj projektovy, STWIORB
[ wymaganiami layniera, jeeli wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleji
wg pkt 6 daty wyniki pozytywne.

9. Podstawa ptatndci

9.1. Ogolne ustalenia dotycgce podstawy ptatndci

Ogodlne ustalenia dotygee ptatnéci podano w STWIORB D-M.00.00.00. ,Wymagania ogdine

Platnd¢ za n¥ wykonanego wykopu natg przyjmowa zgodnie z obmiarem i ocgiakasci rob6t w oparciu o wyniki pomiaréw
i bada laboratoryjnych.

9.2 Cena jednostki obmiarowej
Cena wykonania 1 fmobot obejmuje:
- prace pomiarowe, przygotowawcze i pomocnicze,
- oznakowanie robd4t prowadzonych w pasie drogowym,
- reczne wykonanie wykopéw w miejscach wgmsbwania sieci uzbrojenia,
- mechaniczne wykonanie wykopow,
- transport urobku na odktad, obejrpey: odspojenie, przemieszczenie, zatadunek, przésviee i wytadunek,
- przerzut poprzeczny gruntu,
- odwodnienie wykopOw na czas ich wykonania,
- osuszenie gruntu do wilgotém optymalnej poprzez zastosowanie spoiw hydraniich lub wapna
- zakup i transport spoiw hydraulicznych lub wapnabdoszenia gruntu,
- zakup i dostarczenie wszystkich niedhych sktadnikéw produkgiji,
- plantowanie powierzchni skarp wykopu, dna rowuridky wykopu
- profilowanie dna wykopu, rowow i skarp,
- zagszczenie powierzchni wykopu,
- rozplantowanie urobku na odktadzie,
- wykonanie, utrzymanie i rozebranie tymczasowyclgdtéjazdowych,
- nabycie i dostarczenie oraz odwiezienie material@®@zlednych do wykonania robot,
- przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych, wymaganych w STWIORB,
- wykonanie nadzoru archeologicznego
- wykonanie dokumentacji archeologicznej gdjotograficznych i planéw)
- uporzdkowanie miejsc prowadzonych robot,

10. Przepisy zwazane

PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek gruntu
PN-B-02480 Grunty budowlane. Oklenia. Symbole. Podziat i opis gruntéw.
PN-B-04493 Grunty budowlane. Oznaczenie kapil&ioierne;.

BN-77/8931-12 Oznaczenie wskaka zagszczenia gruntu.

PN-S-02205 Drogi samochodowe. Roboty ziemne. Wymig badania.

BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie wika piaskowego.

Wykonanie i odbior rob6t ziemnych dla drég szybkiegchu, IBMiM, Warszawa 1978

Dz.U. Nr 43 — Rozporglzenie MTiGM z dn. 02.03.1999 w sprawie warunkéshtécznych, jakim powinny odpowiadarogi
publiczne i ich usytuowanie — zwane warunkami tdp.

Instrukcja bada poditaza gruntowego budowli drogowych i mostowych, GDDRaré¢zawa 1998.

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDiM, Warszawa 1997

Wytyczne wzmacniania podta gruntowego w budownictwie drogowym, IBDiM, Waraza2002.
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D. 03.02.01
BUDOWA KANALIZACJI DESZCZOWEJ

1.WSTEP
1.1. Przedmiot ST

Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczrgjwymagania dotycce wykonania i odbioru
kanalizacji deszczowej, ktora zostanie wykonangdtazeb odwodnienia odcinka projektowanej budoBydowa
ulicy Jodtowej w Wilkowicach”.

1.2. Zakres stosowania ST

Specyfikacja Techniczna jest stosowana jako doktimpezetargowy i kontraktowy przy zlecaniu i reatij
rob6t wymienionych w pkt.1.1.

1.3. Zakres robét obgtych specyfikacp

Niniejsza specyfikacja obejmuje roboty technolagic-montaowe zwigzane z budow sieci i
przykanalikéw kanalizacji deszczowe;.
W celu odwodnienia przebudowywanej drogi aglea odcinku 0+0,050 + 0+410 wykanaowg kanalizacg
deszczow z osadnikiem i wylotem do przepustu na rowie nraligjnym kedacym odbiornikiem oczyszczonych woéd
opadowych i roztopowych. Na pozostatym odcinku dwgwiazku ze zmiag jej geometrii przewidziano rozbudew
kanalizacji istniejcej.
Do studzienki D18 nalsy wiaczy¢ istniepcy kanat k300 odprowadzajy aktualnia wody do fosy.
Studzienki D 21 i D23, D 26 zamontotvaa kanale istnigcym.

1.4. Okrelenia podstawowe.

1.4.1. Kanalizacja deszczowa —¢sggpzewodow kanalizacyjnych, wraz z uzbrojeniemzadeeniami, ktorymi s
odprowadzanécieki deszczowe.

1.4.2. Kanat — liniowa budowla przeznaczona do gemyjnego odprowadzanigiekow.

1.4.3. Kanat deszczowy — kanat przeznaczony doavegizanigciekow deszczowych.

1.4.4. Kanat zbiorczy - kanat przeznaczony do ansciekow z co najmniej dwoch kanatéw bocznych.

1.4.5 Przydcze - odcinek od kanatu gtébwnego w ulicy do piemystudzienki na dziatce.

1.4.6. Przykanalik - kanat przeznaczony dappénia wpustu deszczowego z sid@nalizacji deszczowej

1.4.7 Studzienka kanalizacyjna — studzienka reweyrzeznaczona do kontroli i eksploatacji kanatow.

1.4.8 Studzienka przelotowa — studzienka kanaljpacglokalizowana na zatamaniach osi kanatu w plama
zatamaniach spadku kanatu oraz na odcinkach ptaostyc

1.4.9 Studzienka pgtzeniowa — studzienka kanalizacyjna przeznaczonacdenia co najmniej dwéch kanatow
doptywowych w jeden kanat odptywowy.

1.4.10Studzienka kaskadowa (spadowa) — studziesnkalizacyjna maja dodatkowy przewod pionowy
umazliwiajgcy wytracenie nadmiaru enerdiciekOw sptywagcych z wyzej potazonego kanatu doptywowego dazgj
potozonego kanatu odptywowego.

1.4.11Wylotsciekdéw - element na kau kanatu odprowadzgjegoscieki do odbiornika.

1.4.12Wpust deszczowy - ydzenie do odbioréciekdw opadowych, sptywagych do kanatu

z utwardzonych powierzchni terenu.

Elementy studzienek.
1.4.11 Komora robocza — zasadniczes€studzienki przeznaczona do czyseiceksploatacyjnych.
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1.4.12Kineta studzienki — dolny element studzienkiyprofilowanym zagibieniem prowadzym scieki,
dostosowanym dérednicy kanatu.

1.4.13Piedcien odchzajgcy — piescien umazliwiajacy przenoszenie ohygien na grunt wokot studzienki.
1.4.14Witaz — ruchome przykrycie studzienki dostzmme do obaeizenia ruchem ulicznym.
1.4.15Teleskopowy adapter — element @dimgaj acy dostosowanie poziomu wiazu do poziomu terenu.

2. Materiaty.

OgoIne wymagania dotycgce materiatow

Warunki ogo6lne stosowania materiatow podano w Q8ykonawca zobowdzany jest dostarczymateriaty zgodnie z
wymaganiami dokumentacji projektowej oraz dopusmezado obrotu

i powszechnego stosowania w budownictwie.

2.2. Kanalizacja deszczowa — ruroggi, studzienki.

Kanalizacg o érednicach D 160, D315 i D 400 wykana rur kielichowych PVC-U, kl. 8kN/& litych,
jednorodnych, z nadrukiem wegtrenym umaliwiajacym identyfikacg podczas inspekcji telewizyjnej przynajmniej
nastpujacych parametrow technicznydtrednica, sztywn& obwodowa, technologia produkcji ( rury litegctonych
na uszczelk zamontowan fabrycznie i zabezpieczempierscieniem mocujcym.

Stosowd studzienki z polipropylenu PP ( kineta + pazenie hczone na uszczelki) z kiretdostosowasn do
wigczenia rur PVC.

Zestawieniesrednic i studzienek kanalizaciji
kanat z rur PVC drednicy D 400mm, diuga tagczna 276,08m,
kanat z rur betonowych kl. C , beton kl C35/45,giké¢ 5,0m z wylotem do przepustu,
kanat z rur PVC drednicy D 315mm, dluge taczna 93,29m,
przykanaliki do wpustow deszczowyahednica D 160mm, 30 szt, diugdaczna 148,17m,
zelbetowy osadnik do podczyszczania wod deszczowyel2500mm,
studzienki rewizyjne z tworzywa PP Dn1000 - 9 szt.,
studzienki rewizyjne z tworzywa PP Dn 630 - 16,szt.
studzienki rewizyjne z tworzywa PP Dn 400 - 2 szt.,
studzienki betonowe wpustéw deszczowych Dn500 szB0z kratami kragznikowo - jezdniowymi.

Zwienczenie studzienek i wpustéw deszczowych.

Zwienczenia studzienek wykotiaa pomog ptyty zelbetowej, z betonu kl. C20/25 zbrojonegos&toS,
pierscieni dystansowych i wtazieliwnego kl. D400, z wypetnieniem betonowym, z otarai wentylacyjnymi
Zwienczenie studzienek wpustow wykd@nza pomog betonowego pigcienia odcizajacego, ptyty betonowej,
pierscieni dystansowych i wpustu ulicznego. Stosowausty kraveznikowo-jezdniowewykonane zeliwa
sferoidalnego, kl. C250, o powierzchni wlotowejii22 z krai montowan na zawiasach, z kotnierzerauaowym,
wyposaone w kosz osadczy.

2.4  Materialy sypkie

2.4.1 Podtae i obsypka projektowanych obiektéw:

. podtaze naturalne - nienaruszony grunt sypki, naturainkgjotnosci (odwodniony trwale lub na okres
budowy), odpowiadafy wymaganiom okrdonym dla gruntow o symbolach symbolach ms (matmstp), ss
($rednio spoisty), zs (zwkto spoisty).

Podlare naturalne stosujecsiv gruntach suchych( normalnej wilgoted, takich jak: piaszczystewirowo-

piaszczyste, piaszczysto-gliniaste, gliniasto-maggte, z zastrzeniem posadowienia przewodu na nienaruszonym

spodzie wykopu,

. podtaze wzmocnione:

podioze piaskowestosowd przy naruszeniu gruntu rodzimego, ktory starfomiat podiaze naturalne lub przy

nienawodnionych gruntach spoistych( gliny, ity),km@porowatych i kamienistych;

podtoze ttuczniowo- piaskowestosowa :

- przy gruntach nienawodnionych stabych i tate@liwych (muty, torf, pyly.itp.) o matej grubiei po ich usuriciu,

- przy gruntach wodoraych (nawodnionych w trakcie robot odwada@ich),

- W razie naruszenia gruntu rodzimego, ktory statowat podtaze naturalne dla przewodow.

Obsypk do wysokdci co najmniej 0,3 m ponad garkrawedz rury wykonywa z materiatu
o parametrach takich jak dla podsypki.
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2.4.2. Zasyp wykopdw.

Powyzej warstwy ochronnej zasyp wykopu wykonyiwgruntem sypkim niewysadzinowym, bez kamiensrednicy
ziaren nie przekraczgjej 30 mm z rdwnoczesnym usuwaniem obudowy wykagmagiszczaniem warstwowym co 10
cm.

Pozostate warunki wg projektu wykonawczego.

3. Sprzt.

Warunki ogélne stosowania spta podano w OST.

Sprzt do robét ziemnych i mortawych musi by w petni sprawny i dostosowany do technologii orgzunkow
wykonania robot.

Wykonawca powinien wykazasic mazliwoscig korzystania z nagbujacego spretu:
— spycharka gsienicowa

— koparka,

— spycharka gsienicowa,

— ubijak spalinowy,

— piaskarka samochodowa,

— zuraw samochodowy,

— $rodek transportowy,

— ciagnik kotowy

— samochdéd skrzyniowy,

— samochéd dostawczy,

— samochdd samowyladowczy,

— pita tarczowa,

— agregat mdotworczy,

— sprzarka powietrzna spalinowa.

4. Transport i sktadowanie materiatow.
4.1. Transport.

Ogodlne wymagania dotygee transportu podano w OST .
Wykonawca jest zobowtany do stosowaniodkow transportu, ktore nie wptymiekorzystnie na jakio
wykonywanych robot i wisciwosci przewaonych materiatow. Materiaty nate ustawt rownomiernie na catej
powierzchni zatadunkowej i zabezpieé¢zyrzed maliwoscig przesuwania podczas przewozu. Przy pracach
transportowych nafg przestrzegaprzepisow obowgzujacych w publicznym transporc@drogowym oraz zalecenh
producenta materiatow.

Przy transporcie nalezy spetni nastepujace wymagania:

— przewozé rury wytacznie samochodami skrzyniowymi;

— przewdz rur i prace przetadunkowe powinnpwgykonywa przy temperaturze powietrza*sdo +30C, przy
czym powinna b§ zachowana szczegoélna ostnos¢ przy temperaturach ujemnych z uwagi nagkszona
krucha¢ tworzywa;

— chroni powierzchnie i kace rur przed uszkodzeniami pochgehmi od skrzyni fadunkowej, zawiesi
dzwigowych;

- wskazane jest transportowanie rur w opakowaniwtaoym, tj. w pakietach §amowych przy sktadowaniu na
wysokas¢ 2 pakietow, przy zabezpieczeniu przed przewrdocemjérnego pakietu;

— roztadunek rur w pakietach prowaélfirzez czepianie zawiesi na ramkach, przy roztaduokluzem wskazane
jest wywanie zawiesi z pasow, nie stos@éwawiesi z lin;

— dhugas¢ skrzyni fadunkowej winna léytaka, by wolny koniec tadunku nie wystawat pozezghie;

— niedopuszczalne jest zrzucanie rur i elementéwroshodu;

- dopuszczalne jest transportowanie rur mg@hsrednicach w uktadzie rura w rurze dla wykorzystdadowndgci
skrzyni;

— przy transporcie rur niepakietowanych rglektada je na rownym podiau, bez podkladek przy roztadunku
recznym, z podktadkami max. co 1,5 m przy roziadumachanicznym;

— rury transportowane luzem zabezpiecpyzed obcieraniem o burty;

— ksztattki i zZhczki transportowaw opakowaniach z folii, gtzki i trojniki ustawia& czotowo i prostopadle do
podiaza, elementéw tych nie obciérannymi materiatami.
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Transport i obrobka na placu budowy:

— niedopuszczalne jest przeganie rur po terenie tak sztywnych jak i w zwojach;

— nalezy przenosi rury bezpérednio przed ich wbudowaniem, d@dnicy 200 mm mina przenosi
jednoosobowo, powej wskazane jest przenoszenie przez 2 osoby, &ysakodz koncéw (unika st
dodatkowej obrobki);

— obréble rur, tj. cecie, wykonywa na przygotowanych stojakach, najlepiej w zespofaosobowych.

— obckte krawedzie fazowa pilnikiem.

Armatura mae by transportowana dowolnyinodkiem transportu w sposéob zabezpiegaaprzed
przemieszczeniem i uszkodzeniem.

4.2. Skiadowanie materiatow.

Rury naley sktadowa tak dtugo jak to mdiwe w oryginalnym opakowaniu.

Powierzchnia sktadowania musidoyolna od kamieni i ostrych przedmiotow.

Wiazki mazna sktadowé po trzy, jedna na drugiej, lecz nie #y niz 2,0 m wysokéci, oraz tak, aby ramki wzki
wyzszej spoczywaly na ramkachagki nizszej.

Po rozpakowaniu rury sktadowav stertach stosag boczne wsporniki drewniane w ogjsach co 1,5 m.

Spodnie podparcie rur winny standéwaty o szerokéci min. 50 mm w rozstawie co 2,0 m i o takiej wys@l(, aby
kielichy nie lezaty na ziemi.

Rury o r@nychsérednicach i dlugéciach powinny by skladowane oddzielnie.

W stercie nie powinno siznajdowa wigcej niz 7 warstw utgonych nie wyej niz 1,5m.

Kielichy rur winny by wysunkte tak, aby kace rur w wyszej warstwie nie spoczywaly na kielichach warstwy
nizszej.

Armatura powinna hyprzechowywana w pomieszczeniach zabezpieczonysd pyptywami atmosferycznymi i
czynnikami powodujcymi korozg.

Kruszywo naley sktadowa na utwardzonym i odwodnionym podtow sposéb zabezpieczeay je przed
zanieczyszczeniem i zmieszaniem z innymi rodzajdrakcjami kruszyw.

5. Wykonanie robdét.
5.1. 0Ogodlne zasady wykonania robot.
Ogolne zasady wykonania robot podano w OST.

5.2. Roboty przygotowawcze.

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca dokona ich wytyczertravale oznaczy je w terenie za porgoc
kotkow osiowych, kotkowswiadkow i kotkdw krawgdziowych.
W przypadku niedostatecznejdto reperéw statych Wykonawca wbuduje repery tymowras(z rzdnymi
sprawdzanymi przez sthy geodezyjne), a szkice sytuacyjne reperdéw i zene przekze Inzynierowi.
Wykonawca przed rozpogziem rob6t zawiadomi wigicieli poszczegolnych dziatek, na ktorych zlokalimna jest
inwestycja oraz ustali warunki i termin korzystaniterenu.
Po zakdczeniu prac, Wykonawca uzyskangadczenia wiécicieli o uporadkowaniu terenu robét (doprowadzeniu
terenu do stanu poprzedniego).

5.3. Roboty ziemne.

Roboty ziemne naly wykonywa zgodnie z nor BN-83/8836-02 — ,Roboty ziemne. Wymagania i badani
przy odbiorze”, oraz Rozpagdzeniem Ministra Infrastruktury z dn. 6 lutego 200% sprawie bezpiecastwa i
higieny pracy przy wykonywaniu robét budowlanyctz(. z dn. 19 marca 2003 r.).
Przed przystapieniem do robét ziemnych naley zapozna& sie z odrebnie opracowary dokumentacja badai
podioza oraz oryginatami wszystkich uzgodnia.

5.3.1 Wykop.

Stosowd wykopy oscianach pionowych umocnionych, o szergkav swietle umocnié 1,00 m. Umocnienia natg
wykona jako deskowanie petne lub z szalunkéw przestawogigowiedniej wytrzymakai.

Rozstaw elementéw podpiegaych lub rozpierajcych projektuje siw pionie max. co 1,0 m, w poziomie max. co 1,5
m.

Wykop naley pogkbia¢ stopniowo Sciana czasowo nieodeskowanazmevynosé 0,3 m. Dno wykopu naky
chroni przed naruszeniem warstwy gruntu rodzimego. Mechaie wykop naley wykona do gkbokasci 0,1 m
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ponad projektowane dno rury. Wargteabezpieczaga naturalne podtze o grubéci

0,2 m naley usury¢ recznie bezpérednio przed ulzeniem przewodu.

Urobek naley sktadowa z jednej strony wykopu w odledic min. 1,0 m od krawdzi wykopu.

Wykop naley zabezpieczyprzed zalaniem wadz opadow atmosferycznych przez wyniesienie obudeykopu 15
cm ponad przylegagy teren oraz wyprofilowanie terenu ze spadkiem tinwajacym odptyw wod od wykopu.

W warunkach ruchu ulicznego wykopy przy&momostami dla pieszych, zabezpiechgarierly o wysokdci 1,00 m,
a w nocy &wietli¢ swiattami ostrzegawczymi.

5.3.20dwodnienie wykopu.

Zgodnie z dokumentacja geotechnigma odcinku D8 — D12 nagdokdasci 1,75 wysipi nawodniony grunt
gliniasty, na odcinku W1 — D4+20m woda gruntowa taysna gtbokasci 2m w warstwie piaskow drobnych i
pylastych..

W pierwszym przypadku projektujesddezpdrednie odwodnienie wykopu odcinkami o dhdgiol = 50,0 m, za
pomog rury drenarskiej oraz studzienek czerpalnych diagy.

Studzienk czerpalg posadowd tak, aby jej gérna kragdz znalazta si na poziomie projektowanej podsypki. Dno
studzienki wykona jako filtr odwrotny o wysokéci h = 0,5 m z tluczniawiru i piasku.

Srednica ruroeigu odwadniajcego — 100 mm, wydajsé pompy naley dobra do rzeczywistego naptywu.

Na odcinku W1 — D4+20m odwodnienie prowadza pomog igtofiltrow montowanych w wykopie
jednostronnie w rurze obsadowej z obsypketod wptukiwania za pomagcrur wptukugcych posczonych z pomp
do wptukiwania lub hydrantem po uzgodnieniu z Opmem warunkow korzystania z wody. Najwygodniejszym
pompami do wptukiwaniaaggpompy zanurzeniowe. Zwracawag;, aby wszystkie filtry cigu znajdowaty si na
jednym poziomie.

Nie nalery posadawiéaigtofiltrow pod przewodami energetycznymi.
Kolektor sgcy instalacji igtofiltrowej naley uktada z niewielkim wzniosem w kierunku pompy lub poziomo
odlegtaici okoto 0,5 m od linii wptukanych igtofiltréw nace wykopu lub na podporkach drewnianych
podkiadanych w okolicy g€z odcinkow.
Okres eksploatacji od momentu uruchomienia agugg@ampowego do czasu uzyskania zaftej depresji powinien
by¢ prowadzony pod nadzorem specjalisty. W okresiedgrawdza siglebokas¢ posadowienia igtofiltrow, obsygk
ilos¢ igtofiltréw podiagczonych do jednego agregatu i wprowadza ewentuednpetnienia lub zmiany.
W trakcie odwadniania wykopdw naleprzestrzegakilku podstawowych zasad:

» odwadnianie prowad&iw sposoéb aigly, az do zasypania wykopu,

» nie dopuszczaf do przerw w pracy pompy, w przypadku zaistnigmzerwy ponowne usuwanie wody z

wykopu prowadz powoli, aby nie powodowawymywania casteczek gruntu,

» w zadnym wypadku nie dopusz&zdo pompowania wody z zawiegigruntu.
Nie dopuszczado zalegania wody w wykopach realizowanych w grahtspoistych, gdyspowoduje to ich
uplastycznienie.

5.3.3 Podltdge i obsypka rurociagu.

W piaskach drobnych &rednich nie nawodnionych nale wykop wykong& do gt. 0,2 m powsej
projektowanej rednej a naspnie pogebi¢ wykop rczne do projektowanej ¢gdnej i odpowiednio profilowadno.
Pogtbianie wykona bezpdrednio przed utzeniem rur. W takim przypadku rury ukiadiaa podtau naturalnym

W gruntach wysadzinowych i atpliwych ( namuty gliniaste , piaski pylaste, pypiaszczyste) nahy
wymienic grunt na szerokai wykopu i gt. 0,3m poriej rzzdnej posadowienia. Wykotalolng warstwe poditaza o
grubasci 200 mm, ttucznia zagzczom min. 1s=0,97 wg normalnej préby Proctora, o zagktywanym spadku, nad
nig podtaze goérne z piasku drobno lébednioziarnistego o gruboi warstwy 100 mm, warstwa ta nie powinna byt
ubita, zeby rury mogly s w niej zagébi¢c umazliwiajac petry wspdiprae rury z gruntem. Ewentualne przekopy
wypetni¢ piaskiem i zaggcic.

Po ut@eniu kanatu naley wykona obsypk z piasku drobno lukrednioziarnistego wg PN-74/B-2480 z
pozostawieniem nie zasypanych guaien. Wysokaé¢ obsypki - 30 cm ponad wierzch rury. Obsyplalery
zagszcza warstwami poprzegciste ubijanie nogami warstw o gruden 10 cm lub wibratorem ptytowym (56100
kg) warstwy o grubgci min. 30 cm nad rgr Wymagane zagzczenie obsypki 98 % zmodyfikowanej préby Proctora
Zageszczenie obsypki podlega odbiorongéziowym.

Strefa obsypki ma decydige znaczenie dla wytrzymato przewodu. Nie wolno doguai¢ do wysgpienia
pustych przestrzeni, szczegdlnie w dolnejscirury. Po przeprowadzeniu proby szczétmalezy uzupetné
obsypk nad podczeniami.

Przed zasypaniem wykopu nafevykona inwentaryzagj geodezyja.
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5.3.4 Zasyp wykopow.

Powyzej warstwy ochronnej zasyp wykopu wykonyingruntem sypkim niewysadzinowym, bez kamieni, o
srednicy ziaren nie przekraczagj 20 mm z réwnoczesnym usuwaniem obudowy wykagagiszczaniem
warstwowym co 10 cm.

Stopier zag:szczenia zasypki dla przewodow umieszczonych podethni:

Is= 1 do gt 1,2m,sk 0,97 dla warstw gbszych. W terenach zielonyck 0,97.

Pochodzace z wykopow partie gruntdw spoistych nie powingy bzywane do ich zasypywania, w przypadku, gdy
wykopy te prowadzoneaw ciggach drog. Bezwzgtinie naley przestrzegatej zasady w strefie ghokasciowej do
1,0m ppt.

Wykopy likwidowa nalezy bardzo starannie, zwragajszczegolg uwag na prawidtowe zaggzczenie gruntow.

5.4 Roboty montazowe.
5.4.1 Montaz rur.
Technologia budowy kanalu musi gwarantéwatrzymanie trasy i spadkow przewodow zgodnie z
Dokumentagj Projektovs. Opuszczanie i uktadanie przewodu na dnie wykopgense
odbywa dopiero po przygotowaniu podia. Przed opuszczeniem rur do wykopu malsprawdzt, czy nie ulegly
uszkodzeniu oraz zabezpie¢zg przed zanieczyszczeniem przez stosowarsie@sk. Przewody z tworzyw moa
montowa przy temperaturze otoczenia od 0°C do 30°C.
Z uwagi na zmniejszanelastycznéé rur tworzywowych w niskich temperaturach zalegavgykonywanie pajczen
elementéw z innymi materiatami w temperaturze mszej ni 5°C.
Budow kanatu naley prowadzé od rzdnych niszych do wyszych.
Rury naley uktad& zawsze kielichami w kierunku przeciwnym do spakltnatu. Rury do wykopu natg opuszczé
powoli i ostranie, recznie za pomaglin konopnych lub w przypadku gkszychsrednic (0.5 m) przy zyciu sprztu
mechanicznego - kzkow, wielokrnzkow, dzwigdbw samochodowych lub innych gdzen. Niedopuszczalne jest
zrzucanie rur do wykopu.
Kazda rura po ulzeniu zgodnie z osii niwelety powinnascisle przylegé do podit@a na calej swej dlugoi i na co
najmniej ¥ obwodu symetrycznie do jej osi.
Poszczegdlne rury nale unieruchomi przez obsypanie piaskiem padku dtugdci i mocno podhi z obu stron, aby
rura nie mogta zmietiswego poteenia.
Nalezy sprawdzt prawidtowa¢ utozenia rury (8 i spadek) za pomadaw celowniczych, taty mierniczej (lub krzy
celowniczego), pionu i uprzednio umieszczonych mia evykopu reperéw pomocniczych.
Ztacza przewodow powinny pozostadstongte, z pozostawieniem wystarczegj wolnej przestrzeni po obu stronach
pofgczenia, do czasu przeprowadzenia préby na szcdegtmpewodu.
Nie wolno wyréwnywa kierunku utgenia przewodu przez podktadanie pod niego twardyfementow, takich jak
kawalki drewna, kamieni itp. Odchylenie osi tdnego przewodu od ustalonego w Dokumentacji Proyegg nie
powinno przekracza+10 mm, a odchylka spadku nie #eoprzekracza +3 mm przy pomiarze egnych w
studzienkach
Przed ukaczeniem dnia roboczego, lub przerw robotach, natey zabezpieczy konce uktadanego kanatu przed
zamuleniem wogl gruntovy lub opadow przez stosowanie dapek.
L gczenie rur nalezy prowadzi¢ wedtug ponizszych zasad:
= w miejscu ziczy kielichowych wybré piasek na gbokas¢ okoto 5,0 cm, w celu dokonania potenia,
* nalezy zwrécié uwag na sposob umieszczenia uszczelki weghigiiu kielicha rury, sprawdzgj czystdé
wglebienia iscistos¢ przylegania uszczelki,
= przed montzem bosy koniec rury posmarosviodkiem palizgowym zalecanym przez producenta, stosowanie
olejéw i smardw jest niedopuszczalne,
» nalezy przestrzegaokreslonej przez producentagokasci weisku bosego kica
w kielich i technologii 4czenia rur,
= skracanie rur wymagagia w ptaszczynie prostopadtej do osi rury i fazowania przyego kaca.

5.4.2. Monta studzienek tworzywowych.

W celu wykonania podi@a wybr& grunt na gt. 0,5 m poej rzzdnej posadowienia Na dnie wykopu
przygotowa podtaze z tlucznia 20cm grul§oi, poszerzony o co najmniej 30cm dookota studzigw& warstwie
tlucznia przygotowapodtaze gr. 0,2m zewiru stabilizowanego cementem zmieszanym w propoitjl00 kg
cementu na 1 m3wiru, oraz wypoziomowa

Na podsypce piaskowej gr. 0,1m &6 i wypoziomowd kinet a nasgpnie podaczyc¢ rury kanalizacyjne. W celu
unieruchomienia kinety, zasypawykop zasypk wstpng (10cm ponad poziom rury). Zeggczanie naleg
przeprowaddi recznie, warstwami co 15cm lub lekkim sgtem mechanicznym (warstwa do 30cm), kielich kinety
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pozostaw¢ ponad zasypk Przygotowda rurg trzonows karbowam o wymagane] diugmi. W karbie zatayc
uszczelk. Wewretrzng strore kielicha kinety oraz uszczelposmarowa srodkiem pdlizgowym. Naley stosowa
srodki zatwierdzone do stosowania uszczelek gumowRcle trzonowy z zamontowagmuszczellg osadzé w kinecie.
Przestrzé wokét studzienek (0,3m) powinna dyykonana z gruntu zdolnego do zamczania dopuszczonego do
stosowania w budownictwie drogowym wedtug PN-S-@2098. Sposéb prowadzenia robot ziemnych powinien
by¢ wykonany zgodnie z zasadami zawartymi w PN-EN 1B1@P/Ap1:2007. Zagszczenie gruntu natg prowadzé
warstwami wediug PN-ENV 1046:2007 w taki sposokeby nie dopgci¢c do nadmiernej owalizacji przekroju
poziomego studzienki.

Zageszczanie nalg przeprowaddi recznie, warstwami co 15cm lub lekkim sgtem mechanicznym (warstwa do
30cm) w przypadku drég do co najmniej Is = 1 prébgctora.

W przypadku studzienek posiagiaych rury trzonowe patzone uszczetkz rurami teleskopowymi, trzeba zwréci
uwag:, azeby rura teleskopowa byta wskta w ruge trzonows na gkbokas¢é okoto 20cm.

Studzienki D21, D23 i D29 natg zamontowaé na istniegcym kanale deszczowym.

Przed zamowieniem studzienek sprawdzeczywis srednie | materiat kanatu istniegego.

5.4.4. Montaz wpustéw deszczowych

Studzienki wpustow ulicznych wykoéa dennicy i kegdw wykonanych z betonu C35/45 Projektujestudzienki
wpustow ulicznych z dennid kregami wykonanymi z betonu.

Zwienczenie studzienek wpustow wykarnea pomog betonowego pidcienia odcizajgcego, ptyty betonowej,
pierscieni dystansowych i wpustu ulicznego. Zaprojektoavavpusty krawznikowo-jezdniowewnykonane zeliwa
sferoidalnego, kl. C250, o powierzchni wlotoweji22z kras montowal na zawiasach, z kotnierzerauaowym,
wyposaone w kosz osadczy.

Otwory dla przykanalikbw powinny ldyprzygotowane w warunkach fabrycznych i powinnyipda zamontowane
przegcia szczelne odpowiednie dla projektowanych rur RY.C

Wpusty Wp27, Wp28, Wp29, Wp30 yaizy¢ do istniejcych studzienek.

Wiaczenie wykoné przez wywiercenie otworu o odpowiedrsegdnicy i monta w nim przegcia szczelnego
odpowiedniego dla przykanalikéw PVGIBO. Dno istnigjce rozkd i ponownie wyprofilowa kinet dla kanatu
wigczonego i istnigjcego.

6. Obmiar robot.
6.1. Ogolne zasady obmiaru robot.
Ogodlne zasady obmiaru robét podano w OST .

6.2. Jednostka obmiarowa.

Jednosti obmiarows jest m (metr) wykonanego i odebranego przewodstudzienkami i wszystkimi innymi
elementami uzbrojenia i robotami towarzysgmi niezlednymi do petnego funkcjonowania kanalizaciji,
przewidzianymi w dokumentacji technicznej i ST.

7. Odbior robot.

7.1. Ogolne zasady odbioru robot.

Ogolne zasady odbioru robét podano w OST.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengggjojektova, ST i wymaganiami liyniera, jeeli wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji daty Wkiypozytywne.

7.2. Odbidr robét zanikajacych i ulegapcych zakryciu.
Odbiorowi robét zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegajwszystkie technologiczne czyniwd zwigzane z
budowg linii kanalizacyjnych, a mianowicie:
- roboty przygotowawcze,
— roboty ziemne i odwodnienie,
— przygotowanie podim,
— roboty montaowe rurocagow,
— przehczenie kanatdw istniggych do nowej sieci,
— monta studzienek kanalizacyjnych,
— wiaczenia do istnigcych studzienek z wykonaniem otworow i nowych kinet
— monta wpustow,
— monta osadnika i wylotu do przepustu,
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— préby szczelngri przewodow,

— wykonanie obsypki ochronnej,

— zasypanie i zaggzczenie wykopu,

— uporzdkowanie terenu.

Odbiér robot zanikagych powinien b¥ dokonany w czasie umliwiaj acym wykonanie korekt
i poprawek bez hamowania ogélnego ppstrobot.

Inzynier dokonuje odbioru robot zanikaych zgodnie z zasadami oki@nymi w OST.

7.3. Odbior koncowy.

Odbior kaicowy przeprowadziwg PN-EN 1610: 2002, PN-EN 1610: 2002/Apl — ,Buddvibadania
przewodow kanalizacyjnych” oraz innymi normami pkoyanymi w p. 10.

Wyniki przeprowadzonych badaodczas odbioru powinny byijete w formie protokétu, szczegétowo omoéwione,
wpisane do dziennika budowy i podpisane przez nagzhniczny oraz cztonkéw komisji przeprowadzaj

badania.

Wyniki bada przeprowadzonych podczas odbiorigmwvego nalgy uzn& za doktadne, jeeli wszystkie wymagania
(badanie dokumentacji i szczelwbcatego przewodu) zostaty spetnione.

Jeveli ktores z wymaga przy odbiorze technicznym koowym nie zostato spetnione, nafeocent jego wptyw na
stopier sprawndci dziatania przewodu i w zalrosci od tego okréi¢ konieczne dalsze pepowanie.

8. Podstawa ptatnéci.

Zgodnie z umow zawarg z Inwestorem.

Cena 1 m wykonanej i odebranej sieci kanalizagzdeowej z wpustami oraz obejmuje:
dostave materiatow,

wykonanie rob6t przygotowawczych,

wykonanie wykopu,

przygotowanie podta pod studzienki i rurociagi,
monta studzienek kanalizacyjnych,

wiaczenia do studzienek istraeych,

utozenie przewodow i przegiia przewodow istniggych,
monta osadnika i wylotu do przepustu,
przeprowadzenie prob szczednp

obsypk z piasku,

zasyp gruntem niewysadzinowym wraz zesagzeniem,
inspekcg telewizyjm.

Przepisy zwizane

Roboty i odbiér prowadzizgodnie z nagpujacymi normami i przepisami prawnymi:

—Norma PN-EN 1610 Budowa i badanie przewodow kaaajimych,

—Norma PN-EN 1917 Studzienki kanalizacyjne betonawtyetowe i zbrojone widknem stalowym,

—Norma PN-EN 476 Wymagania ogélne dotyaz elementow stosowanych w systemach, kanalizemjitacyjnej,
—Norma PN-B-10736 Roboty ziemne. Wykopy otwartepiieewodow wodoagowych i, kanalizacyjnych. Warunki
techniczne wykonania,

—Norma PN-EN 752-1 Zevetrzne systemy kanalizacyjne
—Norma PN-EN 752-2 Zewgtrzne systemy kanalizacyjne
—Norma PN-EN 752-3 Zewgtrzne systemy kanalizacyjne
—Norma PN-EN 752-4 Zevetrzne systemy kanalizacyjne
—oddziatywania ndrodowisko,

—Norma PN-EN 752-5 Zewgtrzne systemy kanalizacyjne
—Norma PN-EN 752-7 Zevetrzne systemy kanalizacyjne

. Bdp ogolne i definicje,
. Wymagania,
. Planowanie,
. Obliczenia hydraukcizn

. Modernizacja,
. Eksploatacjayitkowanie,

—Norma PN-EN 12063 Wykonawstwo specjalnych roboétegmicznychScianki szczelne,

—Norma PN-EN 13508-1 Stan zegtrznych systemow kanalizacyjnych. Wymagania ogolne,

—Norma PN-EN 13508-2 Stan zegtrznych systemow kanalizacyjnych. System kodowarspekcji wizualnej,

—Ustawa z dnia 12 wrzeia 2002 r. 0 normalizacji, Dz. U. nr 169 poz. 1386

—Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 23 czerwc®20. w sprawie informacji dotygeej bezpieczgstwa i
ochrony zdrowia oraz planu bezpiefg®va i ochrony zdrowia,

—Ptéciennik S., Wilbik J: Warunki techniczne wykoienodbioru sieci kanalizacyjnych, zalecane desteania
przez Ministerstwo Infrastruktury, zeszyt 9, COBRiistal 2003,
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-Wytyczne ATV — A 140P Zasady eksploatacji kanakévekowych, cz& 1: Kanalizacja,

—Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 3 lipca 2003prawie szczegotowego zakresu i formy projektu
budowlanego (Dz. U. nr 120, poz. 1133),

-Wytyczne ATV-DVWK — A127P Obliczenia statyczno- wggmataciowe kanatdw i przewodow kanalizacyjnych.
Wydanie 3, czerwiec 2000. Wydawnictwo ,Seidel-Pregki” Sp. z 0.0.

—Rozporadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 2 winga 2004 w sprawie szczegdtowego zakresu i formy
dokumentacji projektowej, specyfikacji technicznyeykonania i odbioru robét budowlanych oraz proguam
funkcjonalno- aytkowego,

—Norma PN-B-06050 Geotechnika. Roboty ziemne. Wymigagolne,

—Norma PN-92/B-10727 Kanalizacja. Przewody kanaliae na terenach gorniczych. Wymagania i badarsg pr
odbiorze,

—Norma PN-EN ISO 14688-1:2002 Badania geotechniezBznaczanie i klasyfikowanie gruntow — €zé:
Oznaczanie i opis

—Norma PN-EN ISO 14688-2:2002 Badania geotechniezBenaczanie i klasyfikowanie gruntow — €z&: Zasady
i klasyfikowanie

—Norma PN- 86/B-01811 Antykorozyjne zabezpieczeniaugdownictwie. Konstrukcje betonoweelbetowe.
Ochrona materiatowo-strukturalna. Wymagania.

-PN — 82/B-01801 Antykorozyjne zabezpieczenia w burdotwie. Konstrukcje betonowezelbetowe. Podstawowe
zasady projektowania.

—Norma PN- EN 206 — 1 Beton zwykty, é¢el: Wymagania, wkiwosci, produkcja i zgodni.

—PN-EN 858-1:2005/A1:2005 (V) Instalacje oddzielac®czy lekkich (np. olej i benzyna). Cz1: Zasady
projektowania, wiéciwosci uzytkowe i badania, znakowanie i sterowanie jakpsci

—PN-EN 858-2:2005 Instalacje oddzielaczy cieczy ietkiknp. olej i benzyna).

—-Cz. 2: Dobér wielkéci nominalnych, instalowaniezytkowanie i eksploatacja
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-04.01.01
KORYTO WRAZ Z PROFILOWANIEM | ZAG ESZCZANIEM PODLO ZA

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (SST)gwymagania dotyace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonywaniem koryta wraz z profilowanierag;szczaniem podia gruntowego w ramackBudowa ulicy
Jodtowej w Wilkowicach”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczegotowa specyfikacja techniczna stosowanggketdokument przetargowy i kontraktowy przy zlecainrealizacji robét
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robét obych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét zaanych z wykonaniem koryta przeznaczonego
do utazenia konstrukcji nawierzchni.

1.4. Okrélenia podstawowe

Okreslenia podstawowe gszgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjamioganymi w SST D-
00.00.00 ,Wymagania ogdlne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robét

Ogolne wymagania dotygeze robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogojie1.5.

2. MATERIAL
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogblne wymagania dotyg® sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3

3.2. Sprzt do wykonania robét

Wykonawca przyspujacy do wykonania koryta i profilowania pod® powinien wykazé sie mazliwoscia korzystania z
nastpujacego spratu:

rowniarek lub spycharek uniwersalnych z fikie ustawianym lemieszem; Inspektor Nadzoruendopyci¢ wykonanie koryta i
profilowanie podiga z zastosowaniem spycharki z lemieszem ustawigrgstopadle do kierunku pracy maszyny,

koparek z czerpakami profilowymi (przy wykonywamigskich koryt),

walcéw statycznych, wibracyjnych lub piyt wibracygh.

recznego sprau do robét ¢cznych

Stosowany spkz nie ma:e spowodowa niekorzystnego wptywu na wdeiwosci gruntu podtaa.

4. TRANSPORT

4.1. Ogélne wymagania dotygz transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagané@naj pkt 4.
4.2. Transport materiatow

Wymagania dotycce transportu materiatéw podano w SST D-04.02.00403.01 pkt 4.

5. WYKONANIE ROBOT
5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét
Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-0000Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Warunki przygpienia do robot
Wykonawca powinien przyghi¢c do wykonania koryta oraz profilowania i zagczenia podia bezpérednio przed
rozpoczciem rob6t zwizanych z wykonaniem warstw nawierzchni. WarEejsze przyspienie do wykonania koryta oraz
profilowania i zagszczania podim, jest maliwe wylacznie za zgogd Inspektora Nadzoru, w korzystnych warunkach
atmosferycznych.
W wykonanym korycie oraz po wyprofilowanym i zagczonym podfzu nie mae odbywa sie ruch budowlany, niezwrzany
bezpdrednio z wykonaniem pierwszej warstwy nawierzchni.
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5.3. Wykonanie koryta
Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniarita w planie i profilu powinny hywcze&niej przygotowane.

Paliki lub szpilki naley ustawi& w osi drogi i w redach rownolegtych do osi drogi lub w inny sposobkzeptowany przez
Inspektora Nadzoru. Rozmieszczenie palikdw lublekgbowinno umaliwia¢ nacigniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia
rob6t w odsgpach nie wgkszych ni co 10 metréw.

Rodzaj spretu, a w szczegdlrigi jego moc nalgy dostosowa do rodzaju gruntu, w ktérym prowadzongreboty i do trudnéci
jego odspojenia.

Koryto nalezy wykonywérecznie, gdy jego szeroké nie pozwala na zastosowanie maszyn, na przykitggbezerzeniach lub w
przypadku robét o matym zakresie. Spos6b wykonaniai by zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Grunt odspojony w czasie wykonywania koryta powiniig¢ wykorzystany zgodnie z ustaleniami dokumentaaigktowej, tj.
wbudowany w nasyp lub odwieziony na odkiad w miejaskazane przez Inspektora Nadzoru.

Profilowanie i zagszczenie podia naley wykona& zgodnie z zasadami okfenymi w pkt 5.4.

5.4. Profilowanie i zagszczanie podiza

Przed przysipieniem do profilowania podie powinno by oczyszczone ze wszelkich zanieczysacze

Po oczyszczeniu powierzchni pog#onaley sprawdzé, czy istniejce rzdne terenu umdiwiajg uzyskanie po profilowaniu
zaprojektowanych eznych podtéa. Zaleca i, aby rzdne terenu przed profilowaniem byly o co najmniegrd wyzsze nk
projektowane redne podiaa.

Jezeli powyzszy warunek nie jest spetniony i wystija zanizenia poziomu w podia przewidzianym do profilowania,
Wykonawca powinien spulchhipodiaze na gébokas¢ zaakceptowan przez Inspektora Nadzoru, dowtedodatkowy grunt
spetniajcy wymagania obowkzujace dla gornej strefy korpusu, w $lo koniecznej do uzyskania wymaganyctedizych
wysokasiciowych i zagsci¢ warstwe do uzyskania wartgi wskanika zagszczenia, okrdonych w tablicy 1.

Do profilowania podiga naley stosowa réwniarki. Sciety grunt powinien bg wykorzystany w robotach ziemnych lub w inny
sposOb zaakceptowany przez Inspektora Nadzoru.

Bezparednio po profilowaniu podi@ naley przysgpi¢ do jego zagszczania. Zagszczanie podiea naley kontynuowg do
osiagnigcia wskanika zagszczenia nie mniejszego od podanego w tablicy kaiik zagszczenia naley okresla¢ zgodnie z
BN-77/8931-12.

Tablica 1. Minimalne wartei wskaznika zagszczenia podima (Is)

Minimalna wartéc¢ |s dla:

Strefa
korpusu KR2
Gorna warstwa o grukici 20 cm | 1,00
Na gkbokasci od 20 do 50 cm of0,97
powierzchni podioa

W przypadku, gdy gruboziarnisty materiat twgry podiae uniemaliwia przeprowadzenie badania zagczenia, kontrel
zag:szczenia naley oprze€ na metodzie obgien ptytowych. Naley okresli¢ pierwotny i wtérny modut odksztatcenia pozko
wedtug BN-64/8931-02. Stosunek wtérnego i pierwgmenodutu odksztatcenia nie powinien przekréza.

Wilgotnaos¢ gruntu poditéa podczas zggzczania powinna liyréwna wilgotndci optymalnej z tolerangjod -20% do +10%.

5.5. Utrzymanie koryta oraz wyprofilowanego i zagrzonego podi@

Podtae (koryto) po wyprofilowaniu i zagzczeniu powinno kiyutrzymywane w dobrym stanie.

Jezeli po wykonaniu robét zwzanych z profilowaniem i zggzczeniem podi@a nasipi przerwa w robotach i Wykonawca nie
przystpi natychmiast do uktadania warstw nawierzchnpawinien on zabezpieczypoditaze przed nadmiernym zawilgoceniem,
na przyktad przez rozienie folii lub w inny sposob zaakceptowany przespbktora Nadzoru.

Jezeli wyprofilowane i zagszczone podiee uleglo nadmiernemu zawilgoceniu, to do uktadakidejnej warstwy mena
przyshpi¢ dopiero po jego naturalnym osuszeniu.

Po osuszeniu podta Inspektor Nadzoru oceni jego stan i ewentualaiecz wykonanie nieziginych napraw. Jeli zawilgocenie
nastpito wskutek zaniedbania Wykonawcy, to napgamykona on na wiasny koszt.

Reczne profilowanie niewielkich powierzchni najewykonywa za pomoca topat, oskardoéw i ubijarek.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoini’6.

6.2. Badania w czasie robot

6.2.1. Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw

Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiardw dotycacych cech geometrycznych i zsgczenia koryta i wyprofilowanego podé
podaje tablica 2.

Tablica2.  Cgstotliwoi¢ oraz zakres bada pomiar6w wykonanego koryta i wyprofilowanego pwc

Lp | Wyszczegolnienie bada | Minimalna czstotliwos¢

.| i pomiarow bada i pomiaréw

1 | Szeroké¢ koryta 10 razy na 1 km

2 | Rownd¢ podiizna co 20 m na kalym pasie ruchu
3 | Rébwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km
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4 | Spadki poprzeczrie 10 razy na 1 km
5 | Rzdne wysokéciowe co 25 m w osi jezdni i na jej kragziach dla autostrad i drpg
ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

6 | Uksztaltowanie osi wco 25 m w osi jezdni i na jej kradziach dla autostrad i drpg
planie” ekspresowych, co 100 m dla pozostatych drog

7 | Zagszczenie, wilgotn&@ | w 2 punktach na dziennej dziafce roboczej, leczrréglziej nk raz na
gruntu poditaa 600 m2

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksataania osi w planie natg wykona w punktach

gtownych tukéw poziomych

6.2.2. Szerok& koryta (profilowanego podia)

Szerok@é¢ koryta i profilowanego podim nie mae r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz
+10cmi-5cm.

6.2.3. Réwnéc koryta (profilowanego podi@)

Nieréwnaici podiuzne koryta i profilowanego podia naley mierzy¢ 4-metrowy tatg zgodnie z normBN-68/8931-04.
Nieréwndici poprzeczne naky mierzy¢ 4-metrovy tats.

Nieréwnaici nie mog przekracz&20 mm.

6.2.4. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne koryta i profilowanego padtpowinny by zgodne z dokumentacprojektowy z tolerancgy + 0,5%.

6.2.5. Rzdne wysokéciowe

Réznice pomedzy rzdnymi wysokdciowymi koryta lub wyprofilowanego podia i rzdnymi projektowanymi nie powinny
przekracza+1 cm, -2 cm.

6.2.6. Uksztaltowanie osi w planie

Os w planie nie mge by przesungta w stosunku do osi projektowanej ccegj niz + 3 cm dla autostrad i drog ekspresowych lub
wigcej niz + 5 cm dla pozostatych drdg.

6.2.7. Zagszczenie koryta (profilowanego podé)

Wskaznik zagszczenia koryta i wyprofilowanego podéokrelony wg BN-77/8931-12 nie powinien bynniejszy od podanego
w tablicy 1.

Jeili jako kryterium dobrego zagzczenia stosujeesporéwnanie wartiei modutdéw odksztalcenia, to wagtostosunku wtérnego
do pierwotnego modutu odksztalcenia, dkmaych zgodnie z nor;nBN-64/8931-02 nie powinna bywieksza od 2,2.

Wilgotnos¢ w czasie zagszczania naley bad& wedlug PN-B-06714-17. Wilgotsé gruntu poditéa powinna by réwna
wilgotnosci optymalnej z tolerangjod -20% do + 10%.

6.3. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami koryta (filkcmvanego podiaa)

Wszystkie powierzchnie, ktore wykazuigksze odchylenia cech geometrycznych od @&rgich w punkcie 6.2 powinny By
naprawione przez spulchnienie doglikcsci co najmniej 10 cm, wyrOwnanie i powtdrne gsazrzenie. Dodanie nowego
materiatu bez spulchnienia wykonanej warstwy jéstiopuszczalne.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogoblne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0M@8nagania ogoine” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest n? (metr kwadratowy) wykonanego i odebranego koryta.

8. ODBIOR ROBOT

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00A@nagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje siza wykonane zgodnie z dokumentacja projekto8ST i wymaganiami Inspektora Nadzoru,eje wszystkie
pomiary i badania z zachowaniem tolerancji wg purtktaty wyniki pozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy platrici

Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena wykonania 1 #koryta obejmuje:

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

odspojenie gruntu z przerzutem na pobocze i rozpleamiem,

zatadunek nadmiaru odspojonego grunténoaki transportowe i odwiezienie na odktad lub nasy
profilowanie dna koryta lub podia,

zag:szczenie,

utrzymanie koryta lub podha,

przeprowadzenie pomiaréw i badiaboratoryjnych, wymaganych w specyfikacji teclamig;j.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
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Normy

1. PN-B-04481

2. PN-/B-06714-17
3. BN-64/8931-02
4. BN-68/8931-04
5. BN-77/8931-12

Grunty budowlane. Badania probekgrun

Kruszywa mineralne. Badania. @zaaie wilgotnéci

Drogi samochodowe. Oznaczanie toodwdksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obaizenie piyty

Drogi samochodowe. Pomiar réeno nawierzchni
planografem i tat

Oznaczanie wgkiéka zagszczenia gruntu
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D.04.05.01
PODBUDOWA | ULEPSZONE PODLO ZE
Z MIESZANKI ZWI AZANEJ CEMENTEM

1. WSTEP
1.1. Przedmiot STWIORB
Przedmiotem niniejszej Specyfikacji Techniczngjvsymagania dotycgece wykonania i odbioru warstwy

podbudowy i ulepszonego pod&z mieszanki zwzanej cementem w zgaku z budow: ,Budowa ulicy Jodtowej w
Wilkowicach”.

1.2. Zakres stosowania STWiIORB
Specyfikacje Techniczne stanawizes¢ Dokumentéw Przetargowych i Umowy i najge stosowa w zlecaniu i
wykonaniu Robo6t opisanych w podpunkcie 1.1.

1.3. Zakres robot
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji datyprowadzenia robot przy wykonaniu warstwy ulepspone
poditaza i podbudowy pomocniczej z mieszanki Zzxénej cementem wytworzonej w betoniarni i obegnuj
- wykonanie warstwy podbudowy pomocniczej z mieszamiizanej cementem z betoniarni
C24<6,0 MPa, gr. 18 cm (warstwa uktadana z betoniarki)

1.4. Okrdlenia podstawowe

5.1.1. Mieszanka zwjzana spoiwem hydraulicznym — mieszanka, w ktérskpaje wizanie i twardnienie na
skutek reakcji hydraulicznych.

5.1.2. Mieszanka zwgzana cementem (CBGM) — mieszankagzana hydraulicznie, skladag s¢ z kruszywa o
kontrolowanym uziarnieniu, wody i cementu; wymiegza sposéb zapewnigjy uzyskanie jednorodnej
mieszanki.

5.1.3. Szczelné¢ — stosunek objosci ziaren do olgjtosci mieszanki zawieragej ziarna i wolne przestrzenie
miedzy nimi. Szczeln& oblicza s¢ ze stosunku maksymalnejsiasci objetosciowej szkieletu mieszankpd
wg PN-EN 13286-2 zmodyfikowana metoda Proctoraggdasci objetosciowej ziaren mieszankpf wg PN-
EN 1097-6 zajcznik A).

5.1.4. Kategoria — charakterystyczny poziom $davosci kruszywa lub mieszanki zgzanej spoiwem
hydraulicznym, wyraony jako przedziat wartgi lub wartg¢ graniczna. Nie ma zateosci pomiedzy
kategoriami ranych wiaciwosci. Wiasciwosci oznaczone symbolem kategorii NR oznagzag nie jest
wymagane badanie danej cechy.

5.1.5. Partia — wielké¢ produkcji, wielk@¢ dostawy, dostagvdzielory (np. tadunek wagonowy, tadunek
samochodu ezarowego, dostawa) lub hatdktora zostata wyprodukowana w okresie wygstvania
jednakowych warunkow. Przyagitym procesie produkcyjnym jako partialery przyjmowa ilosé
wyprodukowan w ustalonym czasie.

5.1.6. Podtae ulepszone z mieszanki zawanej spoiwem hydraulicznym — warstwa lub zespdbtmalezacych pod
konstrukc nawierzchni drogowej w przypadku, gdy pagigruntowe (grunt rodzimy lub nasypowy) nie
spetnia warunkéw rimosci i/lub mrozoodporngci.

Podlae ulepszone mie zawieréd nastpujagce warstwy: mrozoochrogn odcinajca i wzmacniagca, a w
przypadku podiza ulepszonego jednowarstwowego z&cono spetnia funkcje wszystkich tych warstw
jednoczénie.

Grubas¢ warstwy podiga ulepszonego zalea jest od rodzaju i grubci konstrukciji nawierzchni, kategorii
obcigzenia ruchem (KRi) oraz grupy frosci (Gi) podiaza rodzimego i gibokasci przemarzania gruntu, z
zachowaniem przgfej w kraju zasady ograniczonej odpastikonstrukcji na dziatanie mrozu.

5.1.7. Warstwa mrozoochronna z mieszanki gzzeinej spoiwem hydraulicznym — warstwa zapevigojchror
konstrukcji nawierzchni drogowej przed skutkami zidé/wania mrozu.

5.1.8. Warstwa odcinaca z mieszanki zwzanej spoiwem hydraulicznym — warstwa stosowanalw c
uniemaliwienia przedostania siczastek gruntu podiea do warstwy wiej potazonych.
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5.1.9. Podbudowa z mieszanki zyganej spoiwem hydraulicznym — dolnag&zkonstrukcji nawierzchni drog
stuzgca do przenoszenia obgen z ruchu na podice.

Podbudowa nie sklada sie z podbudowy zasadniczej i pomocniczej. Obydwie
warstwy magby¢ wykonane w kilku warstwach technologicznych.

5.1.10. Podbudowa pomocnicza z mieszankiaginej spoiwem hydraulicznym — warstwa, zapevynaj
przenoszenia ohgien z warstwy podbudowy zasadniczej na waegpediaza. Podbudowa pomocnicza peo
sktad& si¢ z kilku warstw o rénych wig&ciwosciach.

5.1.11. Podbudowa zasadnicza z mieszankigzanej spoiwem hydraulicznym — warstwa zapevdogprzenoszenie
obcigzen z warstw wyej lezacych na warste podbudowy pomochiczej lub podia

Okreslenia podane w niniejszej SB ggodne z odpowiednimi polskimi normami oraz Sikegjs Techniczi D-

M.00.00.00.

1.5. Ogoblne wymagania dotycgce robot

Wykonawca robét jest odpowiedzialny za j&kdch wykonania, jak& zastosowanych wyrobow oraz za
zgodnd¢ z Dokumentag Projektova, ST i poleceniami lizyniera
Ogodlne wymagania dotygee robdt podano w ST D-M.00.00.00 "Wymagania ogblne

2. Wyroby budowlane
Ogoblne wymagania dotygeze wyrobéw podano w STWIORB D-M.00.00.00. Wymagagalne.
Wyrobami stosowanymi przy wykonaniu podbudowy ipsteonego podi@ z mieszanki zwgzanej cementem wediug
zasad niniejszej STWIORBys
2.1.Kruszywa winny spetniawymagania tablicy 1.1 WT-5

Tablica 1. Wymagane wdaiwosci kruszywa do warstw podbudowy i pogdoulepszonego z mieszanek gzanych
cementem
Skroty wyte w tablicy: Kat. — kategoria wdaiwosci, Dekl — deklarowana, wsk. — wskidk, wsp. — wspotczynnik,
roz. -rozdziat

Wymagania wg WT-5, pkt 1.1.1 [ 25] i PN-EN 13242]1
dla ruchu kategorii KR1 + KR6

Wiasciwos¢ It\)/laec}gg; Punkt dla kruszywa zwjzanego cementem w warstwie
kruszywa Wg PN- podtaza ulepszonego i
EN | podbudowy pomocniczej podbudowy zasadniczej
13242
Frakcje/zestaw sit # - 4.1 Zestaw sit podstawowng gestaw 1.
Wszystkie frakcje dozwolone
Uziarnienie PN-EN 431 Kruszywo grube: kat.d80/20, kruszywo drobne:
933-1 [6] kat. G80, kruszywo o ggtym uziarnieniu: kat.
Ga75.
Uziarnienie mieszanek kruszywa wg rysunkéw 1.1 +
1.4
Ogodlne granice i PN-EN 4.3.2 Kat. GENR (tj. brak wymagania)

tolerancje uziarnienia | 933-1 [6]
kruszywa grubego na
sitach pérednich

Tolerancje typowego | PN-EN 4.3.3 Kruszywo drobne: kat. GNIR (tj. brak wymagania),

uziarnienia kruszywa | 933-1 [6] kruszywo o cigtym uziarnieniu: kat. GANR (tj. brak
drobnego i kruszywa o wymagania)

ciggtym uziarnieniu

Ksztatt kruszywa PN-EN 4.4 Kat. Fbek (tj. wsk. Kat. Fko (tj. wsk. ptaskéci
grubego — maksymalng 933-3) [7] ptasko- <50)

warunki wskanika sci > 50)

ptaskaci

Ksztatt kruszywa PN-EN 4.4 Kat. Shek (tj. wsk. Kat. Sko (tj. wsk. ksztattu
grubego — maksymalng 933-4) [8] ksztattu >55) < 55)

wartasci wskaznika

ksztattu
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Kategorie PN-EN 4.5 Kat. Gir (tj. brak wymagania)
procentowych 933-5 [9]
zawartgci ziaren o
powierzchniach
przekruszonych lub
tamanych oraz ziaren
catkowicie
zaokgglonych w
kruszywie grubym
Zawartgé pytow™ w PN-EN 4.6 Kat. He (tj. masa frakcji przechodeej przez sito
kru- 933-1 [6] 0,063 mm jest > 4)
Sszywie grubym
Zawartgé¢ pytow™ w | PN-EN 4.6 Kat. He (tj. masa frakcji przechodeej przez sito
kruszywie drobnym 933-1 [6] 0,063 mm jest > 22)
Jaka¢ pytow - 4.7 Brak wymaga
Odpornd¢ na PN-EN 52 Kat. LAso (tj. wsp. Kat. LAso (tj. wsp. Los
rozdrabnianie kruszywa 1097-2 [13] Los Angeles jest 60) | Angeles jesk 50)
grubego
Odpornd¢ nascieranie | PN-EN 5.3 Kat. MbeNR (tj. brak wymagania)
1097-1 [12]
Gestas¢ ziaren PN-EN 54 Deklarowana
1097-6,
roz.7,8i9
[14]
Siarczany PN-EN 6.2 Kruszywo kamienne: kat. AS (tj. zawart@¢
rozpuszczalne w kwasie1744-1 [17] siarczanow
< 0,2%),zuzel kawatkowy wielkopiecowy: kat. AQ
(tj. zawartd¢ siarczanow 1,0%)
Caltkowita zawart&? PN-EN 6.3 Kruszywo kamienne: katn&(tj. brak wymagania),
siarki 1744-1 [17] zuzel kawatkowy wielkopiecowy: kat..tj. zawartg¢
siarki catkowitej< 2%)
Sktadniki wptywajce PN-EN 6.4.1 Deklarowana
na szybkéc¢ wigzaniai | 1744-1 [17]
twardnienia mieszanek
zZwigzanych
hydraulicznie
Statcdi¢ objetosci zuzla | PN-EN 6.4.2.1| Kat. Vs (fj. pecznienie< 5 % obgtosci). Dotyczyzuzla
stalowniczego 1744-1, z klasycznego pieca tlenowego i elektrycznego pie¢
roz. 19.3 lukowego
[17]
Rozpad krzemianowy w PN-EN 6.4.2.2| Brak rozpadu
zuzlu wielkopiec. 1744-1, p.
kawatkowym 19.1[17]
Rozpadzelazawy w PN-EN 6.4.2.3| Brak rozpadu
zuzlu wielkopiec. 1744-1,
kawatkowym p.19.2 [17]
Sktadniki rozpuszczalne PN-EN 6.4.3 Brak substancji szkodliwych dieodowiska wg
w wodzie 1744-3 [18] odrebnych przepiséw
Zanieczyszczenia - 6.4.4| Brak ciat obcych takighdeewno, szkio i plastik,
mogacych pogorsz§ wyrdb kaicowy
Zgorzel stoneczna PN-EN 7.2 Kat. SBa (tj. wzrost wspétczynnika Los Angeles po
bazaltu 1367-3[16] gotowaniu< 8%)
i PN-EN
1097-2 [13]
Nasikliwos¢ PN-EN 7.3.2 Kat. WA2 (tj. maksymalna warté nasgkliwosci <
(Jssli kruszywo nie 1097-6, 2% masy)

a

44



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA 110BB ROBOT

spetni warunku WA2, | roz. 7 [14]
to nalery zbada jego

mrozoodporn& wg p.
7.3.3 — wiersz ponej)

Mrozoodporné¢ na PN-EN 7.3.3 | Skaty magmowe i Kat. R (. zamraanie-
kruszywa frakcji 8/16 | 1367-1 [15] przeobraone: kat. b (tj. rozmraanie< 4%)
mm (Badanie zamraanie-rozmraanie<
wykonywane tylko w 4% masy), kruszywa z
przypadku, gdy recyklingu: ze skat
nasakliwos¢ kruszywa magmowych i
przekracza WA2) przeobraonych kr
Sktad mineralogiczny - Zat. ¢ Deklarowany
p.C3.4
Istotne cechy - Zat. C | Wiekszas¢ substancii niebezpiecznych osllanych w
srodowiskowe pkt dyrektywie Rady 76/769/EWG zazwyczaj nie

C.3.4 | wystepuje wzrodtach kruszywa pochodzenia
mineralnego. Jednak w odniesieniu do kruszyw
sztucznych i odpadowych najebad& czy zawartéc
substancji niebezpiecznych nie przekracza vsarto
dopuszczalnych wg oelonych przepiséw

*)  Badaniem wzorcowym oznaczania ksztattu kyms grubego jest badanie wgkika ptaskeci
**)  t gczna zawart@ pytdbw w mieszance powinnasgniesci¢ w wybranych krzywych granicznych
***) Pod warunkiem, gdy zaward w mieszance nie przekracza 50% m/m

2.2. Cement

Nalezy stosowa cement klasy 32,5N wg PN-EN 197-1:

Badania cementu naigwykona zgodnie z PN-EN 196.

Przechowywanie cementu powinno odbyws#& zgodnie z BN-88/6731-08.

W przypadku, gdy czas przechowywania cementlzie diwszy od trzech miesty, mazna go stosowaza zgod
Inzyniera tylko wtedy, gdy badania laboratoryjne wikgego przydatn& do robot.

2.3. Woda

Do podbudowy i ulepszonego pogtoz mieszanki zvgzanej cementem nate stosowd wode odpowiadajca
wymaganiom normy PN-EN 1008. Zalecg stosowanie wody wodagiowej pitnej. Stosowanie jej nie wymaga
przeprowadzania bafla
W przypadku poboru wody z innegmdta naley przeprowadi biezaca kontro¢ zgodnie z PN-EN 1008:

3. Sprzt
3.1. Wytwdrnia betonéw

Betoniarnia nie mge zakidéca warunkdéw ochronyrodowiska tj. powodowazapylenia terenu, zanieczyszéza
wod i wywolywa halas powyej dopuszczalnych norm. Wydajidobetoniarni musi zapewhizapotrzebowanie dla
danej budowy. Betoniarnia musi posiageetne wyposzenie gwarantajce wiaciwa jakos¢ wytworzonej mieszanki.

Minimalna pojemné¢ zasypowa betoniarki - 1000 | (@r)m Dozowanie wagowe kruszywa i cementu z doktadigor
3%. Dozowanie wody objosciowe przy pomocy objosciomierza przeptywowego. Zabraniag sstosowania
betoniarek wolno spadowych.

3.2.Ukladanie podbudowy i warstwy ulepszonego pgalta mieszanki zwizanej cementem wykonywanedzie
réwniarky lub uktadarly do mieszanki betonowej, a na matych powierzchniacmie.

3.3.Sprzt do zagszczania podbudowy i ulepszonego padio

2. walec ogumionyredni lub cézki o regulowanym énieniu w oponach,

3. walec gltadki stalowy wibracyjny dwuwatowy, prowadyo

4. plyta wibracyjna lekka lub eika.
Wybor urzdzen do zagszczania pozostawia esiWykonawcy w zalgnosci od jego maliwosci i warunkow
terenowych - szerokoi zag:szczanej warstwy podbudowy i ulepszonego pato
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3.4 Uzyty przez Wykonaweg sprzt mechaniczny do wykonywania podbudowy i ulepszonpgdiaza musi by
sprawny technicznie i uzyskakceptagj Inzyniera.

4. Transport
4.1 Transport kruszywa do betoniarni odbywsic moze dowolnymi srodkami transportu, zabezpiecaami
kruszywo przed zanieczyszczeniem i zmieszaniemymnimasortymentami.

4.2 Transport cementu musi odbytvasic w sposéb chroacy go przed zawilgoceniem, zbryleniem i
zanieczyszczeniem.

Przewiduje si transport cementu do wytworni betonéw - luzem, ysternach przystosowanych do przewozu
wyrobéw sypkich.

4.3 Transport mieszanki odbywaie musi samochodami samowyladowczymi — zalecany hoperechyt skrzyni.
Samochody powinny charakteryzaigic duza pojemndcia, tj. 10 ton.

Mieszanka w czasie transportu powinnac bghroniona od wplywow atmosferycznych takich jakpady,
nastonecznienie, wiatry. Przy braku oston w korafjiusrodkow transportowych natg stosowad przykrycia (folia,
brezent).

5. Wykonanie robot
5.1. Ogéblne warunki wykonania rob6t
Ogolne warunki wykonania robét podano w STWIORB/X0.00.00. "Wymagania ogolne”.

5.2. Zakres wykonywanych robot
5.2.1. Wytyczne do zaprojektowania mieszanki zwranej cementem w betoniarce
Za przygotowanie receptury odpowiada Wykonawcadtoktory przedstawigj Inzynierowi do zatwierdzenia.
Receptura powinna byopracowana dla konkretnych skladnikéw, zaakceptywala wczéniej przez liyniera do
wbudowania i przy wykorzystaniu reprezentatywnyobbgk.
Receptura powinna Byopracowana w oparciu o ngstijace zrodta:
- wytyczne niniejszej specyfikacji,
- WT-5
- zalazenia ugte w PZJ.
Sktad mieszanki projektujecsze wzgédu na wytrzymat& nasciskanie probek (System ) zggczanych metad
Proctora wg PN-EN 13286-50 w formach walcowych HID=

Minimalna zawarté¢ cementu w mieszance dla poszczegolnych warstwNvgR 14227-1.
Tablica 1.3

Maksymalny nominalny wymiar kruszywa, mm Minimalreavart@¢ spoiwa, % (m/m)
>8,0 do 31,5 3
2,0do 8,0 4
<2,0 5

Zawartéd¢ wody w mieszance powinna odpowiéddailgotnasci optymalnej okrélonej wedtug normalnej proby
Proctora, zgodnie z PN-EN 13286-2, z tolerardj0%, -20% je] wartai.

Wymagania wobec mieszanek zmanych cementem do warstwy ulepszonego paditta KR3- KR4.

Lp. | Wiasciwosci Wymagania Uwagi
KR3-KR4

1.0 | Skiadniki

1.1 Cement wg PN-EN 197-1

1.2 Kruszywo tablica 1.1

1.3 Woda zarobowa wg PN-EN 1108

1.4 Dodatki wg Aprobaty
Technicznej

2.0 Mieszanka

2.1 Uziarnienie: Krzywe graniczne
uziarnienia:
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-mieszanka CBGM 0/11,2 mm Rys 1.4
2.2 Minimalna zawart& cementu wg tablicy 1.3
2.3 Zawarté¢ wody wg projektu Ustalanie na podstawie PN-
EN 13286-2
2.4 | Wytrzymalé¢ nasciskanie (system | Klasa C1,5/2,0 Badanie wg PN-EN 13286
— klasa wytrzymaltci R. wg tab. 1.2/ (nie wiecej niz 4,0 41 po 28 dniach
wg WT-5 MPa) pielegnaciji
Wymagania wobec mieszanek amanych cementem do warstwy podbudowy pomocniczeK&3- KR4.
Lp. | Wiasciwosci Wymagania Uwagi
KR3-KR4
1.0 Skiadniki
1.1 Cement wg PN-EN 197-1
1.2 Kruszywo tablica 1.1
1.3 Woda zarobowa wg PN-EN 1108
1.4 Dodatki wg Aprobaty
Technicznej
2.0 Mieszanka
21 Uziarnienie: Krzywe graniczne
uziarnienia:
-mieszanka CBGM 0/11,2 mm Rys 1.4
2.2 Minimalna zawart@ cementu wg tablicy 1.3
2.3 Zawarté¢ wody wg projektu Ustalanie na podstawie P|N-
EN 13286-2
2.4 | Wytrzymald¢ na sciskanie (system Klasa C3/4 Badanie wg PN-EN 13286+
[) — klasa wytrzymatéci R. wg tab.| (nie wigcej niz 6,0 41 po 28 dniach
1.2 wg WT-5 MPa) pielegnaciji
2.5 Mrozoodporné >0,6 Badania wg p. 1.2.8
WT-5

Krzywa uziarnienia mieszanki na warstwlepszonego podia, podbudowy pomocniczej i podbudowy zasadniczej
powinna zawierasic w obszarze mgdzy krzywymi granicznymi na rys. 1.1 dla 0/31,5 Z\& 2010.
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Rys. 1.1 Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieramej 0/31,5 mm
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Rys. 1.2. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieralnej 0/22,4 mm
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Rys. 1.3. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieralnej 0/16 mm



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA 110BB ROBOT

100
100 y"]’j @ 0
90 / 10
g 80 i, 85 20
3 70 30 %
g 64 / 72 b
w 60 s - — 0
E 50 / 56 50 '%
5 ﬂ & 3
L y / §
7]
30 33 70
25 /
E 20 // 5 80 &
7
17
10 i/ 1 ST 55 B - a0
6,5
0Ll
E a 5 E - =a g & o E o E’ E w p 1““‘
sito # mm

Rys. 1.4. Krzywe graniczne uziarnienia mieszankieralnej 0/11,2 mm
Za zgod Inzyniera mana zastosowakrzywe uziarnienia z rysunkéow 1.1 1.2,1.3 WT-5@01

5.2.2. Warunki prowadzenia produkcji mieszanki

Mieszanka zwjzana cementem me by produkowana przy temperaturze otoczenia p@jvg°C od 1 kwietnia
do 30 padziernika. Ewentualne rozszerzenie tego okresuemmasipic po wyraeniu zgody przez kyniera, w

przypadku stwierdzenia dobrych warunkéw pogodowytghtemperatury powsej 5 OC, nie wysgpowania
przymrozkéw oraz opadow deszczu. Produkcjazenodbywa sie jedynie na podstawie receptury laboratoryjnej
zatwierdzonej przez syniera. Wykonawca musi posiadaa budowie wtasne laboratorium lulz & zgod Inzyniera
zleci nadzoér niezalsnemu laboratorium.

Inzynier kedzie dysponowat wiasnym laboratorium luth tedzie korzystat z laboratorium Wykonawcy, uczestqicz
w badaniach.

5.2.3. Produkcja mieszanki

Produkcja mge zosta rozpoczta na wniosek Wykonawcy, po wyeniu zgody przez kyniera. Roboczy sktad
mieszanki przygotowuje Wykonawca, opracoyeujgo na bazie receptury laboratoryjnej. Zgtuona do
zaprogramowania lub nastawienia naemia kruszywa (jednego lub dwéch) oraz cementudyw&ktad mieszanki
nalezy umieici¢ na tablicy w widocznym miejscu dla operatorazyimera. Czas mieszania sktadnikow powiniei by
ustalony déwiadczalnie, w zalmosci od sktadu i wymaganej wilgotdc optymalnej mieszanki oraz rodzaju
urzadzenia mieszagego.

Producent mieszanki mineralnej musi prowadaktadovg kontrok produkcji opisaa w WT-5 , aby zapewn)
ze wyrdb spetnia wymagania niniejszej STWiIORB.
5.2.4.Transport mieszanki na miejsce wbudowania odidysa bedzie samochodami samowytadowczymi aeju
pojemndci, tj minimum 10 ton.
5.2.5.Wbudowywanie mieszanki powinno odbyivaie w sprzyjajcych warunkach atmosferycznych, w wilgotne
koryto gruntowe lub na wilgotnnizej potazong warstwe i w wilgotne prowadnice. Zabraniaegikladania mieszanki
w deszczu.
Warstwa uktadanachzie w prowadnicach i przed zggczeniem powinna kysprofilowana i doktadnie wyrownana
do wymaganych projektem pochglgpoprzecznych i podimych. Zhcza poprzeczne, wynikgje z pocatku lub
konca dziennej dziatki roboczej nalewykona przez réwne pionowe odgiie.
Najwicksza grubé&t warstwy wykonanej w jednej operacji wynosi 25 cm.
5.2.6. Zagszczenie warstwy.

49



SZCZEGOLOWE SPECYFIKACJE TECHNICZNE WYKONANIA |I0BB ROBOT

Zagszczenie nalgy przeprowadzi zawsze od kragdzi najniszej do najwyszej, dla danego przekroju
poprzecznego.
Wszelkie manewry walca néadg przeprowadzaptynnie, mgdzy innymi rozpocgcie i zakaczenie przejazdu, zmiana
kierunku przejazdu nie mie powodowa szarprgc.
Zagzszczenie mieszanki musi dyakaczone przed uptywem 2 godzin od chwili kontaktu eatn i wody.
Wskaznik zag:szczenia mieszanki powinien wynéss > 1,00, okrélony zgodnie z norgmBN-77/8931-12. Spt do
zagszczania opisano w punkcie 3 niniejszej specyfikacj
Specjala uwag nalery paswigci¢c zagszczeniu mieszanki w gsiedztwie spoin roboczych podhych i
poprzecznych oraz wszelkich gdzex obcych.
Wszelkie miejsca lne, rozsegregowane, eane podczas zagzczenia lub w inny sposéb wadliwe, maudmg
naprawione przez zerwanie warstwy na pefmuba¢, wbudowanie nowej mieszanki o odpowiednim skiadzie
ponowne zagszczenie. Roboty teg svykonywane na koszt Wykonawcy.
5.2.7 Spoiny robocze i szczeliny
Nalezy unikat podtuwznych spoin roboczych, poprzez wykonywanie warstagatej projektowanej szeraa.
Przy warstwie wykonywanej w prowadnicach, przed endniem kolejnego pasa nate pionowg krawedz
wykonanego pasa zwiy¢ wodg. Przy warstwie wykonanej bez prowadnic waghoej i zagszczonej mieszance,
nalezy niezwtocznie obeai pionowg krawedz. Po zwikeniu je] wod naley wbudow& kolejny pas. W podobny
sposob natey wykona poprzecza spoire robocz na poczeniu dziatek roboczych. Od obcia pionowej krawdzi
w wykonanej mieszance raaa odsipi¢c wtedy, gdy czas porilzy zak@czeniem zagszczenia jednego pasa, a
rozpoczciem wbudowaniagsiedniego pasa, nie przekracza 60 minut.
Jezeli w nizej polazonej warstwie wysipuja spoiny w warstwie lecej wyzej powinny by wzgledem nich
przesunite o co najmniej 30 cm dla spoiny poztej i 1 m dla spoiny poprzeczne;j.
5.2.8. Warunki dojrzewania wykonanej warstwy podbuawy i ulepszonego podiza
Nie naley dopuci¢c do wyschngcia warstwy mieszanki zwzanej cementem aby nie powstatgkpiccia
skurczowe.
Piekgnacja powinna hiyprzeprowadzona wedtug jednego z gpsjacych sposobdw:
5. skropienie warstwy emulsasfaltova wg STWIORB D.04.03.01 w ikgi 0,7 -1,0 kg asfaltu /in
6. skropienie specjalnymi preparatami powtokotwdrczgp@tniagcymi wymagania aprobaty technicznej wydanej
przez uprawniafnjednostk, po uprzednim zaakceptowaniu ictycia przez layniera,
7. utrzymanie w stanie wilgotnym poprzez kilkakrotkeapianie wod w ciagu dnia, w czasie co hajmniej 7 dni,
8. przykrycie na okres 7 dni nieprzepuszczdttia tworzywa sztucznego, wom na zaktad o szeroka co najmnie]
30 cm i zabezpieczamprzed zerwaniem z powierzchni warstwy przez wiatr,
9. przykrycie warstwy piasku lub grubej widkniny technicznej i utrzymyveaw stanie wilgotnym w czasie co najmniej
7 dni.
Inne sposoby piegnacji, zaproponowane przez Wykonawicinne materialy przeznaczone do giglacji mog by
zastosowane po uzyskaniu akceptacjytiera.
Nie naley dopuszczazadnego ruchu pojazdéw i maszyn po warstwie w okrésini po wykonaniu. Po tym czasie
ewentualny ruch technologiczny vreodbywa sie wytacznie za zgoglinzyniera.

6. Kontrola jakosci robét
6.1.0g0lIne zasady kontroli jakoi rob6t podano w STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagaogbine".

6.2. Kontrole i badania w trakcie wykonywania robot

Kontrola w czasie prowadzenia robét polega navegzaniu przez layniera na bigaco, w miag postpu robot,
jakosci uzywanych przez Wykonawcwyrobow i zgodnéci wykonywanych robot z projektem i wymaganiami
niniejszej specyfikacji.
Wykonawca w obecrigi Inzyniera wykona seg¢i (probek) z kadej dziennej dziatki roboczej do badania
wytrzymataici nasciskanie dla kadej klasy wytrzymatéci.
W czasie uktadania warstwy Wykonawca zolbgaany jest kontrolowa

5. jednorodné¢ uktadanej warstwy,

6. prawidtowa¢ cech geometrycznych (szerdkpgrubaé¢, rowndé podiuzna i poprzeczna).
Biezaca kontrola obejmuje wizualne sprawdzenie wszyktkielementéw procesu technologicznego oraz
zaakceptowania przezdyniera wynikéw bada laboratoryjnych Wykonawcy.
6.2.1. Castotliwos¢ oraz zakres bada i pomiarow

Czstotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow w czasie wykonywania podbudowy lub slemego podiea podano
w tablicy 1b.
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Tablica 1b. Cgstotliwos¢ bada i pomiarow

Czestotliwos¢ bada
Maksymalna
P Minimalna liczba owierzchnia podbudow
Lp. Wyszczegolnienie bada bada na dziennegj FI)ub uIepszonepgo podia ¢
dziatce roboczej przypadajca na jedno
badanie
1 Uziarnienie mieszanki
2 Wilgotnas¢ mieszanki 2 600 m?
3 Zag:szczenie warstwy
4 Grubq@é podbudowy lub ulepszonego 3 400 m2
podtaza
5 Wytrzymatdé nasciskanie 28-dniowa 3 probek 400 m?
6 Badania spoiwa: przy projektowaniu sktadu mieszanki i przy
7. cementu kazdej zmianie
7 Badania wody dla kdego watpliwegozrodia
8 Badania wisciwosci kruszywa dla kazdej partii i przy kadej zmianie kruszyws

6.2.2.Uziarnienie

Probki do badanalezy pobierd z mieszarek przed podaniem spoiwa. Uziarnienisynwapowinno by zgodne
z wymaganiami podanymi w STWiORB.
6.2.3. Wilgotnd¢ mieszanki kruszywa z cementem

Wilgotnos¢é mieszanki powinna liyréwna wilgotnéci optymalnej, okréonej w projekcie sktadu tej mieszanki, z
tolerancy +10%-20% jej warteci.
6.2.4 Zagszczenie warstwy

Mieszanka powinna léyzag:szczona do osgniecia wskanika zagszczenia nie mniejszego od 1,00 oznaczonego
zgodnie z BN-77/8931-12 .
6.2.5 Gruba¢ podbudowy lub ulepszonego podia

Gruba¢ warstwy naley mierzy¢ bezpdrednio po jej zagszczeniu w odlegké co najmniej 0,5 m od krazi.
Grubas¢ warstwy nie mege r&ni¢ sie od projektowanej o wcej niz:

2. dla podbudowy pomocniczej i ulepszonego paalte 10%, - 15%,

3. dla podbudowy zasadniczej + 10%.
6.2.6. Wytrzymatcs¢ na sciskanie

Wytrzymatad¢ na sciskanie okréla sk na prébkach walcowych &ednicy i wysokéci 8 cm. Prébki do bada
nalezy pobier& z miejsc wybranych losowo, w warstwie razdoej przed jej zaggzczeniem. Probki w ikei 3 sztuk
nalezy formowa& i przechowywdé zgodnie z norm PN-EN 13286-50. Prébki nae badd po 28 dniach
przechowywania zgodnie z PN-EN 13286-41 (systeriVyniki wytrzymataici nasciskanie powinny b§ zgodne z
wymaganiami podanymi w STWiORB.
Dopuszcza sibadania wytrzymakei nasciskanie po 7 i po 14 dniach. Wymagana wytrzyrixate takim przypadku
winna wynika z receptury. Wymagana wytrzyméatgo 28 dniach pozostaje bez zmian.
6.2.7. Badania spoiwa

Dla kazdej dostawy cementu Wykonawca powinien éktewtasciwosci podane w STWIORB.
6.2.8 Badania wody

W przypadku wtpliwosci nalery przeprowadzi badania wody wg PN-EN1008 .
6.2.9 Badanie widciwosci kruszywa

Wiasciwosci kruszywa naley badd przy kadej zmianie rodzaju kruszywa. V¥tawosci powinny by zgodne z
wymaganiami podanymi w STWiIORB dotyezch podbudowy i ulepszonego pozHo

6.3. Badania odbiorcze

6.3.1Wymagania dotyege cech geometrycznych i wytrzymamwych podbudowy i ulepszonego paozho
Czestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow dotycacych cech geometrycznych podaje tabl. 2.

Tablica 2. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiaréw wykonanego ulepszonego padtstabilizowanego spoiwem i

podbudowy.
Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna ogstotliwos¢ bada i pomiarow
1 Szeroké¢ 10 razy na 1 km
2 Rowna¢ podiwzna w sposob ggty planografem
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Lp. Wyszczegolnienie bada pomiaréw Minimalna ogstotliwos¢ bada i pomiarow
albo co 20 m tatkazdym pasie

3 Rowna¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokeciowe co 20 m, a na odcinkach krzywoliniowych
col0m

6 Uksztattowanie osi w planie* co 100 m

. . w 3 punktach lecz nie rzadziej
7 Gruba¢ podbudowy i ulepszonego podéo niz raz na 2000 m2

*) Dodatkowe pomiary spadkow poprzecznych i uksateénia osi w planie natg wykona w punktach gtéwnych
tukéw poziomych.

6.3.2Szeroké¢ ulepszonego podia i podbudowy nie me r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 10
cm,-5m.
Na jezdniach bez kraummnikow szeroké¢ warstwy powinna by wicksza od szerokoi warstwy wyzej lezacej, o0 co
najmniej 25 cm lub o war§é wskazan w dokumentacji projektowe;j.
6.3.3 Rownd¢ podbudowy i ulepszonego podia
Nieréwnaci podiuzne podbudowy i ulepszonego parionaley mierzy¢ 4-metrowy tata lub planografem, zgodnie z
normg BN-68/8931-04. Nieréwni poprzeczne podbudowy i ulepszonego pzalioaley mierzy¢ 4-metrove fata.
Nieréwndaci podiwzne nie powinny przekracéa
- 15 mm dla warstwy ulepszonego pa@to podbudowy pomaocniczej,
- 13 mm dla warstwy podbudowy zasadniczej.
Nierébwnaci poprzeczne nie powinny przekra¢Zs8 mm.
6.3.4 Spadki poprzeczne podbudowy i ulepszonego poza

Spadki poprzeczne ulepszonego pedipowinny by zgodne z dokumentacprojektow z tolerancj + 0,5%.
6.3.5 Rzdne wysokdciowe podbudowy i ulepszonego podia
Réznice pomédzy rzdnymi w osi i przy krawdziach wykonanej warstwy ulepszonego padiopodbudowy
pomocniczej a rdnymi projektowanymi nie powinny przekraéza 0 cm, - 2 cm, a dla podbudowy zasadniczej +0 i
-1 cm.
6.3.6 Uksztaltowanie osi podbudowy i ulepszonego gitoza

O$ podbudowy i ulepszonego podéow planie nie mze by przesungta w stosunku do osi projektowej ogeej
niz 5 cm.

7. Obmiar robot

Jednostk obmiaru jest In? (metr kwadratowy) wykonanej warstwy ulepszonegdtgza lub podbudowy.
Ogolne zasady obmiaru podano w STWIORB D-M.00.00:00/magania ogolne".
Obmiarowi podlega gorna powierzchnia ptaszczyzniomanej warstwy.

8. Odbidr robot
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w STWIORB D@WD0.00. "Wymagania ogoélne".dynier oceni wyniki
bada i pomiaréw przedione przez Wykonaweczgodnie z niniejsg STWIORB. W wypadku stwierdzenia usterek,
Inzynier ustali zakres robo6t poprawkowych do wykonaméykonawca wykona je na koszt wtasny w ustalonym
terminie.
Roboty uznaje siza zgodne z dokumentagprojektovs, ST i wymaganiami leyniera jezeli wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt. 6 daty ikiymozytywne.

9. Podstawa ptatndci
Ogoblne wymagania dotygee ptatnéci podano w STWIORB D-M.00.00.00. "Wymagania ogdlne
Platng¢ za 1 m wykonanej warstwy podbudowy i ulepszonego paaltaaley przyjmowa zgodnie z obmiarem,
oceny jakasci uzytych wyrobow i oceqjakasci wykonanych robét, na podstawie wynikow pomiaidvada .
Cena wykonania robét obejmuje:
8. prace pomiarowe i przygotowawcze,
5. oznakowanie robdt,
6. zakup wyrobow i materiatow,
7. zakup i dostarczenie wszystkich niedhych sktadnikow produkciji,
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8. dostarczenie wyrobow i materiatow, wyprodukowaniesranki i jej transport na miejsce wbudowania,
9. dostarczenie, ustawienie, rozebranie i odwiezipnigvadnic oraz innych materiatéw
i urzagdzeh pomocniczych,
10. roztozenie i zagszczenie mieszanki,
11. pielegnacja wykonanej warstwy,
12. przeprowadzenie nieztinych bada laboratoryjnych i pomiaréw wymaganych
w Specyfikacji Technicznej.

10. Przepisy zwazane
10.1. Specyfikacje techniczne

1. DM.00.00.00 Wymagania ogolne
2. D-02.03.01 Wykonanie wykopow
3. D-02.00.00 Wykonanie nasypow
10.2. Normy
5.  PN-EN197-1 Cement — &2 1: Sktad, wymagania i kryteria zgodwwdodotyczce
cementéw powszechnegaytku
6. PN-EN933-1 Badania geometrycznychédetaosci kruszyw — Oznaczanie skiadu
Ziarnowego — Metoda przesiewania
7. PN-EN 933-3 Badania geometrycznychdetaosci kruszyw — Oznaczanie ksztattu ziaren
za pomog wskanika ptaskéci
8. PN-EN 9334 Badania geometrycznychdetaosci kruszyw — Oznaczanie ksztattu ziaren
— Wskanik ksztattu
9. PN-EN933-5 Badania geometrycznychdetaosci kruszyw — Oznaczanie procentowej
zawartdci ziaren o powierzchniach powstatych w wyniku parzeszenia lub
tamania kruszyw grubych
10. PN-EN 934-2 Domieszki do betonu, zaprawy i yaaz Domieszki do betonu —
Definicje i wymagania
11. PN-EN 1008 Woda zarobowa do betonu — Specyéikambierania prébek, badanie i
ocena przydatrigi wody zarobowej do betonu, w tym wody odzyskanej
proceséw produkcji betonu
12. PN-EN1097-1  Badania mechanicznych i fizycznytdgciwosci kruszyw — Oznaczanie
odporndci nascieranie (mikro-Deval)
13. PN-EN1097-2  Badania mechanicznych i fizycznytdgciwosci kruszyw — Metody
oznaczania odporg§oi na rozdrabnianie
14. PN-EN 1097-6  Badania mechanicznych i fizycznyédgciwosci kruszyw — Czsé 6:
Oznaczanie gptadsci ziaren i nagikliwosci
15. PN-EN1367-1  Badania witawosci cieplnych i odporngi kruszyw na dziatanie
czynnikow atmosferycznych — €2 1: Oznaczanie mrozoodpoKod
16. PN-EN 1367-3  Badania vitawosci cieplnych i odpornéci kruszyw na dziatanie
czynnikéw atmosferycznych — €2 3: Badanie bazaltowej zgorzeli
stonecznej metaggotowania
17. PN-EN 1744-1  Badania chemicznych dstevosci kruszyw — Analiza chemiczna
18. PN-EN 1744-3  Badania chemicznych dstavosci kruszyw — Czs¢ 3: Przygotowanie
wyciaggdw przez wymywanie kruszyw
19. PN-EN 13242 Kruszywa do nieawanych i zwjzanych hydraulicznie materiatéw
stosowanych w obiektach budowlanych i budownictavisgowym
20. PN-EN 13286-  Mieszanki niezyzane i zwazane spoiwem hydraulicznym — &z 2:
Metody okrglania g:stosci i zawartd@ci wody — Zagszczanie metagd
Proctora
21. PN-EN 13286- Mieszanki niezwizane i zwazane spoiwem hydraulicznym — &z 41:
41 Metoda oznaczania wytrzymato nasciskanie mieszanek zgaanych
spoiwem hydraulicznym
22.  PN-EN 13286- Mieszanki niezwjzane i zwazane spoiwem hydraulicznym — ¢z 50:
50 Metoda sporgdzania prébek zwzanych hydraulicznie za pompaparatu
Proctora lub zagszczania na stole wibracyjnym
23. PN-EN 14227-1 Mieszanki zgziane spoiwem hydraulicznym — Wymagania €$C4.:
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Mieszanki zwgzane cementem
24. PN-EN 14227- Mieszanki zwjzane spoiwem hydraulicznym — Specyfikacja €$€4.0:
10 Grunty stabilizowane cementem

25.  Mieszanki zwzane spoiwem hydraulicznym do drog krajowych — W2030 Wymagania techniczne
(zalecone do stosowania w specyfikacji technicmagjoboty budowlane na drogach krajowych wg adeenia
nr 102 GDDKIA z dnia 19.11.2010r.)

26.  Rozporgdzenie Ministra Transportu i Gospodarki Morskigjria 2 marca 1999 r. w sprawie warunkow
technicznych, jakim powinny odpowiagldrogi publiczne i ich usytuowanie (Dz.U. nr 43zpd30)

27.  Katalog typowych konstrukcji nawierzchoidatnych i pétsztywnych. Generalna Dyrekcja DréglRanych
— Instytut Badawczy Drdog i Mostéw, Warszawa 1997
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA WYKONANIA
| ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

4.04.02
PODBUDOWA Z KRUSZYWA tAMANEGO STABILIZOWANEGO M ECHANICZNIE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej specyfikacji technicznep1$ s wymagania ogolne dotygee wykonania i odbioru robot
zwigzanych z wykonywaniem podbudowy z kruszyw stabilianych mechanicznie w ramagBudowa ulicy Jodtowej w
Wilkowicach”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna stosowangalestdokument przetargowy i kontraktowy przy zldcarrealizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robét aganych z wykonywaniem podbudow z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie wg PN-S-06102.

Podbudow z kruszyw stabilizowanych mechanicznie wykonuje, sigodnie z ustaleniami podanymi w dokumentaciji
projektowej, jako podbudoyypomocnica wg Katalogu typowych konstrukcji nawierzchni padath i pétsztywnych.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Podbudowa z kruszywa tamanego stabilizowamaegchanicznie - jedna lub ¢giej warstw zagszczonej mieszanki, ktora
stanowi warstw nasng nawierzchni drogowe.

1.4.2. Stabilizacja mechaniczna - proces technoctogi polegajcy na odpowiednim zagzczeniu w optymalnej wilgotgoi
kruszywa o wiéciwie dobranym uziarnieniu.

1.4.3. Pozostale oldenia podstawowe gszgodne z obowiujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji
podanymi w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pKt 1.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robdét

Ogolne wymagania dotygeze robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogojie™1.5.

2. MATERIALY

2.1. Og6Ine wymagania dotygze materiatdw

Ogblne wymagania dotygze materiatéw, ich pozyskiwania i sktadowania, padas SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
2.

2.2. Rodzaje materiatéw

Materiatem do wykonania podbudowy z kruszyw tamdngtabilizowanych mechanicznie powinnoébkruszywo tamane,
uzyskane w wyniku przekruszenia surowca skalnelgdémieni narzutowych i otoczakéw albo ziamiru wickszych od 8 mm.
Kruszywo powinno b§ jednorodne bez zanieczyszazgbcych i bez domieszek gliny.

2.3. Wymagania dla materiatow

2.3.1. Uziarnienie kruszywa

Krzywa uziarnienia kruszywa, olflena wedtug PN-B-06714-15 powinnazé miedzy krzywymi granicznymi pél dobrego
uziarnienia podanymi na rysunku 1.
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Rysunek 1. Pole dobrego uziarnienia kruszyw przezoaych na podbudowy

wykonywane metogistabilizacji mechanicznej

1-2 kruszywo na podbud@wasadnicz (gorrg warstwe) lub podbudow jednowarstwow

1-3 kruszywo na podbud@vwpomocnicz (dolng warstwe)

Krzywa uziarnienia kruszywa powinna dgiagta i nie mae przebiega od dolnej krzywej granicznej uziarnienia do goérnej
krzywej granicznej uziarnienia nassednich sitach. Wymiar najeliszego ziarna kruszywa nie meoprzekracza 2/3 grubdci
warstwy uktadanej jednorazowo.

2.3.2. Wihdciwosci kruszywa

Kruszywa powinny spetntawymagania okrdone w tablicy 1.

Tablica 1.
Wymagania
Kruszywa |Badania
Lp. | Wyszczegdlnienie lamane wedtug
wihasciwosci Podbudowa
pomocnicza
1 Zawartd¢ ziarn mniejszych @i 0,075 mm]od 2 do PN-B-
% (m/m) 12 06714
-15
2 Zawartd¢ nadziarna, % (m/m), nie wgej| 10 PN-B-
niz 06714
-15
3 Zawartd¢ ziarn nieforemnych 40 PN-B-
%(m/m), nie wecej niz 06714
-16
4 Zawart@¢ zanieczyszcze organicznych PN-B-
%(m/m), nie wgcej niz 1 04481
5 Wska&nik piaskowy po piciokrotnym|od 30 do 70 | BN-
zagszczeniu metagd | lub 1l wg PN-B- 64/8931
04481, % -01
6 Scieralng¢ w bebnie Los Angeles PN-B-
a) scieralnag¢ catkowita po peinej liczbig50 06714
obrotow, nie wgcej niz -42
b) scieralna¢ czgéciowa po 1/5 petnej liczby35
obrotéw, nie wgcej niz
7 Nasgkliwos¢, %(m/m), nie wecej niz 5 PN-B-
06714
-18
8 Mrozoodporné:, ubytek masy po 2b PN-B-
cyklach zamrzania, %(m/m), nie wgcej niz | 10 06714
-19
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9 Rozpad krzemianowyzelazawy 4cznie, % PN-B-
(m/m), nie wecej niz - 06714
-37
PN-B-
06714
-39
10 Zawarté¢ zwigzkéw siarki w przeliczeni PN-B-
na SQ, %(m/m), nie wgcej niz 1 06714
-28
11 | Wskanik  noénosci Wnes  mieszank
kruszywa, %, nie mniejszy i
a) przy zagszczeniud = 1,00 60
b) przy zagszczeniud> 1,03 - PN-S-
06102

2.3.6. Woda
Nalezy stosowa wode wg PN-B-32250.

3. SPRZAET

3.1. Ogdlne wymagania dotygze sprztu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3

3.2. Sprzt do wykonania rob6t

Wykonawca przygpujacy do wykonania podbudowy z kruszyw stabilizowanyatechanicznie powinien wykazasie
mozliwoscig korzystania z nagbujgcego sprgtu:

mieszarek do wytwarzania mieszanki, wypasg/ch w uradzenia dozujce wod. Mieszarki powinny zapewéiwytworzenie
jednorodnej mieszanki o wilgotéd optymalnej,

rowniarek albo uktadarek do rozktadania mieszanki,

walcow ogumionych i stalowych wibracyjnych lub gtanych do zagszczania. W miejscach trudno dgmstych powinny by
stosowane zagzczarki ptytowe, ubijaki mechaniczne lub mate waldbracyjne.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotyg® transportu

Ogblne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagandnesj pkt 4.

4.2. Transport materiatow

Kruszywa mana przewozi dowolnymi srodkami transportu w warunkach zabezpiepagih je przed zanieczyszczeniem,
zmieszaniem z innymi materiatami, nadmiernym wyeugm i zawilgoceniem.

Transport pozostatych materiatéw powinien odb§wia zgodnie z wymaganiami norm przedmiotowych.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogdlne zasady wykonania robot

Ogolne zasady wykonania robét podano w SST D-0000MVymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Przygotowanie podia

Podiaze pod podbudog powinno spetni@ wymagania okrdone w SST D-04.01.01 ,Koryto wraz z profilowaniem
zag:szczeniem podi@” i SST D-02.00.00 ,Roboty ziemne”.

Podbudowa powinna byutozona na podtzu zapewniajcym nieprzenikanie drobnych gstek gruntu do podbudowy. Warunek
nieprzenikania naly sprawdzt wzorem:

Dis
d85

w ktérym:

Dis- wymiar boku oczka sita, przez ktore przechod®ielziarn warstwy podbudowy lub warstwy adzapcej, w milimetrach,

dss- wymiar boku oczka sita, przez ktore przecho&®io&iarn gruntu podé@, w milimetrach.

Paliki lub szpilki do prawidtowego uksztattowaniadbudowy powinny by wczeniej przygotowane.

Paliki lub szpilki powinny by ustawione w osi drogi i w ¢dach rownolegtych do osi drogi, lub w inny spos@akceptowany

przez Inspektora Nadzoru.

Rozmieszczenie palikéw lub szpilek powinno uthwia¢ nachgniecie sznurkéw lub linek do wytyczenia rob6t w aghstch nie

wigkszych nk co 10 m.

5.3. Wytwarzanie mieszanki kruszywa

Mieszank kruszywa dscisle okr&lonym uziarnieniu i wilgotnéci optymalnej naley wytwarza& w mieszarkach gwarantugych

otrzymanie jednorodnej mieszanki. Ze wzil na konieczni@ zapewnienia jednorodéc nie dopuszcza siwytwarzania

mieszanki przez mieszanie poszczegblnych frakcji dnadze. Mieszanka po wyprodukowaniu powinna¢ byd razu

transportowana na miejsce wbudowania w taki spoadpnie ulegta rozsegregowaniu i wysychaniu.

<5 1)
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5.4. Wbudowywanie i zagzczanie mieszanki

Mieszanka kruszywa powinna byozkiadana w warstwie o jednakowej grétio takiej, aby jej ostateczna gruidopo
zag:szczeniu byla rowna grubd projektowanej. Gruhié pojedynczo ukladanej warstwy nie seoprzekracza 20 cm po
zagszczeniu. Warstwa podbudowy powinna lbgztazona w sposéb zapewnigly osigniccie wymaganych spadkow iganych
wysokaciowych. Jeeli podbudowa skilada iz wigcej niz jednej warstwy kruszywa, to kda warstwa powinna gy
wyprofilowana i zagszczona z zachowaniem wymaganych spadkéwdmzch wysokéciowych. Rozpocgeie budowy kadej
nastpnej warstwy mege nasipi¢ po odbiorze poprzedniej warstwy przez Inspektoasd2dru.

Wilgotnos¢ mieszanki kruszywa podczas zagczania powinna odpowiadavilgotnosci optymalnej, okrélonej wedtug proby
Proctora, zgodnie z PN-B-04481 (metoda Il). Matem@dmiernie nawilgocony, powinien zo&tasuszony przez mieszanie i
napowietrzanie. Jeli wilgotnos¢ mieszanki kruszywa jestasiza od optymalnej o 20% jej wastd, mieszanka powinna By
zwilzona okrélong ilosciag wody i rGwnomiernie wymieszana. W przypadku, gdigetnos¢ mieszanki kruszywa jest vrgza od
optymalnej o 10% jej warfgi, mieszank nalezy osuszy.

Wskanik zagszczenia podbudowy wg BN-77/8931-12 powinien odpold przyjetemu poziomowi wskanika ngnosci
podbudowy wg tablicy 1, Ip. 11.

5.5. Utrzymanie podbudowy

Podbudowa po wykonaniu, a przed agniem nasfpnej warstwy, powinna ly utrzymywana w dobrym stanie. z@d
Wykonawca bdzie wykorzystywat, za zgadnspektora Nadzoru, gotawodbudow do ruchu budowlanego, to jest obgrany
naprawé wszelkie uszkodzenia podbudowy, spowodowane perezuch. Koszt napraw wyniktych z niewtawego utrzymania
podbudowy obgiza Wykonawe robét.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ rob6t

Ogodlne zasady kontroli jakoi rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoiplt’6.

6.2. Badania przed przygieniem do robot

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénhadania kruszyw przeznaczonych do wykonania raboét
przedstawd wyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru w celu akceptacji materiat@adania te powinny obejmowavszystkie
wiasciwosci okreslone w pkt 2.3 niniejszej SST.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Cestotliwos¢ oraz zakres bada pomiarow

Czestotliwos¢ oraz zakres badapodano w tablicy 2.

Tablica 2. Cgstotliwos¢ ora zakres badéerzy budowie podbudowy z kruszyw
stabilizowanych mechanicznie

Czestotliwos¢ bada
Minimalna Maksymalna

Lp. [Wyszczegolnienie bada liczha bada |powierzchnia
na dziennejpodbudowy
dziatce przy-padajca
roboczej na jednd

badanie ()

1 Uziarnienie mieszanki

2 Wilgotnas¢ mieszanki 2 600

3 Zag:szczenie warstwy 10 prébek na 10000 m

4 Badanie wiéciwosci kruszywa wg tab. 1, pkt 2.3.2|  dla Zkizj partii kruszywa
przy kazdej zmianie kruszyws

6.3.2. Uziarnienie mieszanki

Uziarnienie mieszanki powinno bygodne z wymaganiami podanymi w pkt 2.3. Probkexyapobieré w spos6b losowy, z
roztozonej warstwy, przed jej zagzczeniem. Wyniki badapowinny by na biegco przekazywane Inspektorowi Nadzoru.
6.3.3. Wilgotnd¢ mieszanki

Wilgotnos¢ mieszanki powinna odpowiadavilgotnasci optymalnej, okrdonej wedtug proby Proctora, zgodnie z PN-B-04481
(metoda 1), z tolerangj+10% -20%.

Wilgotnaos¢ nalezy okresli¢ wedtug PN-B-06714-17.

6.3.4. Zagszczenie podbudowy

Zageszczenie kadej warstwy powinno odbywasie az do osigniecia wymaganego wskaika zagszczenia.

Zageszczenie podbudowy nale sprawdzé wedlug BN-77/8931-12. W przypadku, gdy przeproveamlz badania jest
niemaliwe ze wzgédu na gruboziarniste kruszywo, kontr@ag:szczenia nals/ oprz€ na metodzie obgien ptytowych, wg
BN-64/8931-02 i nie rzadziejhraz na 5000 A lub wedlug zaleaelnspektora Nadzoru.

Zaggszczenie podbudowy stabilizowanej mechanicznie zgalena za prawidiowe, gdy stosunek wtérnego modEu do
pierwotnego modutu odksztalcerita jest nie wekszy od 2,2 dla kalej warstwy konstrukcyjnej podbudowy.
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6.3.5. Wihdciwosci kruszywa

Badania kruszywa powinny obejmoévacere wszystkich wtdciwosci okreslonych w pkt 2.3.2.

Prébki do badapetnych powinny b§ pobierane przez Wykonawev sposob losowy w obecém Inspektora Nadzoru.
6.4. Wymagania dotygee cech geometrycznych podbudowy
6.4.1. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw
Czestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw dotygz/ch cech geometrycznych podbudowy podano w aalli

Tablica 3. Cestotliwos¢ oraz zakres pomiaréw wykonanej podbudowy z kruseyw
stabilizowanego mechanicznie

< 22

Lp. Wyszczegolnienie bada pomiarow Minimalna cgstotliwos¢ pomiaréw

1 Szeroké¢ podbudowy 10 razy na 1 km

2 Réwnd¢ podiwzna w sposéb cgly planografem albo ¢
20 m ta na kadym pasie ruchu

3 Réwnd¢ poprzeczna 10 razy na 1 km

4 Spadki poprzeczne* 10 razy na 1 km

5 Rzdne wysokéciowe co 100 m

6 Uksztattowanie osi w planie* co100m

7 Grubd¢ podbudowy Podczas budowy:

w 3 punktach na kalej dziatce roboczej,
lecz nie rzadziej giraz na 400 m

Przed odbiorem:

w 3 punktach, lecz nie rzadziegmaz na

2000 n?
8 Nasnos¢ podbudowy:
- modut odksztatcenia co najmniej w dwdch przekrojach ha
kazde 1000 m
- ugiecie spezyste co najmniej w 20 punktach na dde
1000 m

*) Dodatkowe pomiary spadkéw poprzecznych i uksat@hnia osi w planie naty wykona w punktach gtéwnych tukow
poziomych.

6.4.2. Szerok& podbudowy

Szerokdé¢ podbudowy nie mee r&ni¢ sic od szerokéci projektowanej o wecej niz +10 cm, -5 cm.

Na jezdniach bez kraxnikow szeroké¢ podbudowy powinna iywieksza od szerokoi warstwy wyzej lezacej 0 co najmniej
25 cm lub o wart& wskazan w dokumentacji projektowej.

6.4.3. Rowné¢ podbudowy

Nieréwndici podiuizne podbudowy naiy mierzy¢ 4-metrowvs fatg lub planografem, zgodnie z BN-68/8931-04.

Nieréwndici poprzeczne podbudowy najemierzy¢ 4-metrovy fat.

Nieréwndici podbudowy nie magprzekraczé&

- 20 mm dla podbudowy pomocnicze;j.

6.4.4. Spadki poprzeczne podbudowy

Spadki poprzeczne podbudowy na prostych i tukaehiqoy by¢ zgodne z dokumentacprojektowvs, z tolerangj +0,5 %.

6.4.5. Rezdne wysokéciowe podbudowy

Réznice pomédzy rzdnymi  wysokdciowymi podbudowy i rednymi projektowanymi nie powinny przekraéza
+1cm, -2 cm.

6.4.6. Uksztalttowanie osi podbudowy i ulepszonegtqra

Os$ podbudowy w planie nie nie by przesunjta w stosunku do osi projektowanej a:egj niz £ 5 cm.

6.4.7. Grubé& podbudowy i ulepszonego podio

Grubai¢ podbudowy nie mie sk rézni¢ od grubdci projektowanej o wicej niz:

- dla podbudowy pomocniczej +10%, -15%.

6.4.8. Nénos¢ podbudowy

modut odksztatcenia wg BN-64/8931-02 powiniert agodny z podanym w tablicy 4,

ugiccie spezyste wg BN-70/8931-06 powinno bggodne z podanym w tablicy 4.

Tablica 4. Cechy podbudowy

Wymagane cechy podbudowy
Podbudowa Minimalny modut odksztatt
z kruszywa q Wskaznik Maksymalne ugicie | cenia  mierzony pigt o
wskazniku | zagsszczenia | sprzyste pod kotem, mm | §rednicy 30 cm, MPa
Whos nie(ls nie
mniejszym | mniejszy nk
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niz, % 40 kN 50 kN od od drugiegd
pierwszego |obciyzenia
obcigzenia |Ex

E1
60 1,0 1,40 1,60 60 120
80 1,0 1,25 1,40 80 140
120 1,03 1,10 1,20 100 180

6.5. Zasady pogpowania z wadliwie wykonanymi odcinkami podbudowy

6.5.1. Niewtdciwe cechy geometryczne podbudowy

Wszystkie powierzchnie podbudowy, ktore wykazwjicksze odchylenia od oldlenych w punkcie 6.4 powinny by
naprawione przez spulchnienie lub zerwanie ddajtcsci co najmniej 10 cm, wyréwnane i powtérnie gszrzone. Dodanie
nowego materiatu bez spulchnienia wykonanej wargésyniedopuszczalne.

Jezeli szeroké¢ podbudowy jest mniejsza od szerédioprojektowanej o wicej niz 5 cm i nie zapewnia podparcia warstwom
wyzej lezacym, to Wykonawca powinien na wlasny koszt poszepnydbudow przez spulchnienie warstwy na pefgruba¢ do
potowy szerokéci pasa ruchu, dok@nie materiatu i powtdrne zgggczenie.

6.5.2. Niewldciwa grubd¢ podbudowy

Na wszystkich powierzchniach wadliwych pod waztgm grubéci, Wykonawca wykona naprawpodbudowy. Powierzchnie
powinny by naprawione przez spulchnienie lub wybranie warshayodpowiedni giebokas¢, zgodnie z decyzj Inspektora
Nadzoru, uzupetnione nowym materialem o odpowigdmitasciwosciach, wyrbwnane i ponownie zgggczone.

Roboty te Wykonawca wykona na wlasny koszt. Po wgikau tych robdt nagi ponowny pomiar i ocena grukm warstwy,
wedtug wyzej podanych zasad, na koszt Wykonawcy.

6.5.3. Niewtdciwa nanos¢ podbudowy

Jezeli nosnos¢ podbudowy bdzie mniejsza od wymaganej, to Wykonawca wykonaelsz roboty niezbdne do zapewnienia
wymaganej nénosci, zalecone przez Inspektora Nadzoru.

Koszty tych dodatkowych robét poniesie Wykonawcalpaowy tylko wtedy, gdy zaienie ndnosci podbudowy wynikto z
niewtasciwego wykonania robot przez Wykonamgodbudowy.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.0M@6nagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest nt (metr kwadratowy) podbudowy z kruszywa stabiliam@go mechanicznie.

8. ODBIOR ROBOT

Ogodlne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.000@nagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza zgodne z dokumentagprojektovs, SST i wymaganiami Inspektora Nadzorusejé wszystkie pomiary i
badania z zachowaniem tolerancji wg pkt 6 daty \iypozytywne.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogodlne ustalenia dotygz podstawy platrici

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrsci podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fipodbudowy obejmuje:

zakup materiatow

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

sprawdzenie i ewentualmapraw podiaza,

przygotowanie mieszanki z kruszywa, zgodnie z recep

dostarczenie mieszanki na miejsce wbudowania,

roztozenie mieszanki,

zag:szczenie roztgonej mieszanki,

przeprowadzenie pomiaréw i badaboratoryjnych okrdonych w specyfikacji technicznej,
utrzymanie podbudowy w czasie robét

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy

1. PN-B-04481 Grunty budowlane. Badania prébek fgrun

2. PN-B-06714-12 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawartci
zanieczyszczeobcych

3. PN-B-06714-15 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae sktadu ziarnowego

4. PN-B-06714-16 Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie ksztaltu ziarn
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PN-B-06714-17
PN-B-06714-18
PN-B-06714-19
PN-B-06714-26
PN-B-06714-28
PN-B-06714-37
PN-B-06714-39
PN-B-06714-42

PN-B-11111

PN-B-11112

PN-B-11113

PN-S-06102

PN-S-96023

BN-84/6774-02

BN-64/8931-01
BN-64/8931-02

BN-68/8931-04

BN-70/8931-06

BN-77/8931-12

10.2. Inne dokumenty

Katalog typowych konstrukcji nawierzchni podatnygotsztywnych, IBDIM - Warszawa 1997.

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie wilgotndci

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie nagikliwosci

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie mrozoodporrioi
metod; bezpdredni

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaaie zawartci
zanieczyszczeorganicznych

Kruszywa mineralne. Badania. Ozaae zawartéci siarki
metod; bromowg

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
krzemianowego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie rozpadu
zelazawego

Kruszywa mineralne. Badania. ©zaaie scieralngci w
bebnie Los Angeles

Kruszywa mineralne. Kruszywa natealdo nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

Kruszywa mineralne. Kruszywa famate nawierzchni
drogowych

Kruszywa mineralne. Kruszywa natealdo nawierzchni
drogowych. Piasek

Drogi samochodowe. Podbudowy z kmsstabilizowanych
mechanicznie

Konstrukcje drogowe. Podbudowa ii@aehnia z tlucznia
kamiennego

Kruszywo mineralne. Kruszywo kamme famane do
nawierzchni drogowych

Drogi samochodowe. Oznaczanieasska piaskowego

Drogi samochodowe. Oznaczanie utbododksztatcenia
nawierzchni podatnych i podta przez obgizenie piyt

Drogi samochodowe. Pomiar rd&eno nawierzchni
planografem i tat

Drogi samochodowe. Pomiar e¢éigi podatnych
ugieciomierzem belkowym

Oznaczanie wgkia zagszczenia gruntu
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-05.03.23
NAWIERZCHNIA Z BETONOWEJ KOSTKI BRUKOWEJ

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczego6towej specyfikaghtecznej (SST)gwymagania dotyce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z wykonywaniem nawierzchni z betonowej kidstitkowej w ramach,Budowa ulicy Jodtowej w Wilkowicach”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna stosowanggketdokument przetargowy i kontraktowy przy zldcanrealizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyeasad prowadzenia robdt aganych z wykonywaniem nawierzchni z kostki
brukowej betonowe;j.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Betonowa kostka brukowa - ksztalttka wytwaeza betonu metadwibroprasowania. Produkowana jest jako ksztaltka
jednowarstwowa lub w dwéch warstwachguaionych ze sabtrwale w fazie produkciji.

1.4.2. Pozostale okiienia podstawowegszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampodanymi
w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoine” pkt 1.4.

1.5. Ogodlne wymagania dotyge robot

Og6lne wymagania dotygee robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie”1.5.

2. MATERIALY

2.1. Ogdlne wymagania dotyg® materiatow

Ogolne wymagania dotygeze materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pada SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt
2.

2.2. Betonowa kostka brukowa - wymagania

2.2.1. Aprobata techniczna

Warunkiem dopuszczenia do stosowania betonowejkikdstkowej w budownictwie drogowym jest posiadarmprobaty
techniczne;.

2.2.2. Wyghd zewrtrzny

Struktura wyrobu powinna ldyzwarta, bez rys,gknie¢, plam i ubytkow.

Powierzchnia goérna kostek powinnacébydwna i szorstka, a kradzie kostek réwne i proste, vgkhiecia nie powinny
przekracz&

2 mm, dla kostek o grukoi < 80 mm,

2.2.3. Ksztalt, wymiary i kolor kostki brukowe;j

W kraju produkowanegskostki o dwoch standardowych wymiarach grédio

60 mm, z zastosowaniem do nawierzchni nie przezmgeh do ruchu samochodowego,

80 mm, do nawierzchni dla ruchu samochodowego.

Tolerancje wymiarowe wynosz

na diugdci *3 mm,

na szerokéci £ 3 mm,

na grubdéci +5 mm..

2.2.4. Wytrzymalé¢ nasciskanie

Wytrzymatai¢ nasciskanie po 28 dniackirednio z 6-ciu kostek) nie powinnadmniejsza ni 60 MPa.

Dopuszczalna najpéza  wytrzymaté¢  pojedynczej kostki nie  powinna by mniejsza ni 50 MPa
(w ocenie statystycznej z co najmniej 10 kostek).

2.2.5. Nasikliwos¢

Nashkliwos¢  kostek  betonowych  powinna  odpowiédda wymaganiom normy  PN-B-06250 i  wynési
nie wigcej niz 5%.

2.2.6. Odporn& na dziatanie mrozu

Odporng¢ kostek betonowych na dziatanie mrozu powinnéligdana zgodnie z wymaganiami PN-B-06250.

Odporndg¢ na dziatanie mrozu po 50 cyklach zagamaia i odmraania prébek jest wystarcaap, jezeli:

probka nie wykazujegknigc,

strata masy nie przekracza 5%,

obnizenie wytrzymatéci nasciskanie w stosunku do wytrzyma probek nie zameanych nie jest veksze ni 20%.

2.2.7.Scieralng¢
Scieralnag¢ kostek betonowych okéna na tarczy Boehmego wg PN-B-04111 powinna wignmig wiecej niz 4 mm.
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2.2.8. Sktadowanie kostek

Kostke zaleca si pakowa& na paletach. Palety z kostknog by¢ skiadowane na otwartej przestrzeni, przy czym @edt
powinno by wyréwnane i odwodnione.

2.3. Wymagania dotygze betonowej kostki brukowej, ustalone w PN-EN 188&tosowania na zewtnznych nawierzchniach,
majgcych kontakt z sglodladzagca w warunkach mrozu

2.3.1. Dopuszczalne odchytki wymiaréw nominalnyekldrowanych przez producenta

Dopuszczalne odchyiki

Grubai¢ kostki Dlugosé Szeroka¢ Grubas¢
mm mm mm mm
<100 +2 +2 +3

Réznica pomg¢dzy dwoma pomiarami gruboi tej samej kostki powinna By 3 mm.

2.3.2. Odporn& na zamraanie/odmraanie z udziatem soli odladzaych

Klasa Znakowanie | Ubytek masy po badaniu zaami/rozmraania kg/rd
3 D Wartas¢ srednia< 1,0

przy czymzaden pojedynczy wynik > 1,5

2.3.3. Wytrzymaté¢ na rozciganie przy roztupywaniu

Wytrzymatai¢ charakterystyczna na rogganie przy roziupywanili nie powinna b§ mniejsza ni 3,6 MPa.

Zaden pojedynczy wynik nie powiniendynniejszy nt 2,9 MPa i nie powinien wykazywaobchzenia niszcgcego mniejszego
niz 250 N/mm dtugéci roztupania.

2.3.4. Trwatd¢ (ze wzgédu na wytrzymatéc)

Prefabrykowane betonowe kostki brukowe poddawarnatadiu normalnych warunkéw zewtnznych zachowuwj zadowalajcg
trwatos¢ (wytrzymataé) pod warunkiem spetnienia wymagavytrzymaldci na rozcaganie przy roziupywaniu (pkt 2.3.3) i
poddawaniu normalnej konserwaciji.

2.3.5. Odporn& nascieranie

Wymaganie

Klasa Oznaczenie Pomiar wykonany wg zal. _SPom|ar wykonany wg zal. H
normy (na szerokiej tarczynormy (na tarczy Béhmego)
sciernej)

3 H <23 mm < 20000 mn¥5000 mmi

2.3.6. Wyghd

Gorna powierzchnia betonowych kostek brukowych @uen zgodnie z zat¢znikiem J normy, nie powinna wykazyévavad,
takich jak rysy lub odpryski.

W przypadku dwuwarstwowych kostek brukowych, ocenidn zgodnie z zatznikiem J normy, nie dopuszcza siysiepowania
rozwarstwienia (rozdzielenia) guzy warstwami.

(Uwaga: Ewentualne wykwity nie mgpzkodliwego wpltywu na wkgiwosci uzytkowe kostek brukowych i niguwazane za
istotne).

2.3.7. Tekstura

Zgodna¢ elementéw ocenianych zgodnie z sgzgahikiem J normy, powinna Byustalona przez poréwnanie z prébkami
dostarczonymi przez producenta i zatwierdzonymepradbiore.

(Uwaga: Rénice w jednolitdci tekstury kostek brukowych, ktére mpdpy¢ spowodowane nieuniknionymi zmianami we
wiasciwoséciach surowcow i przez zmiamvarunkow twardnienia, nig siwazane za istotne).

2.3.8. Zabarwienie

Zgodna¢ elementéw ocenianych zgodnie z azahikiem J normy, powinna Byustalona przez poréwnanie z probkami
dostarczonymi przez producenta i zatwierdzonymepradbiore.

(Uwaga: Ranice w jednolitéci zabarwienia kostek brukowych, ktére moby¢ spowodowane nieuniknionymi zmianami
wiasciwosci surowcow lub przez zmiarwarunkéw twardnienia, nigsiwazane za istotne).

2.4. Materialy na podsygk do wypetnienia spoin oraz szczelin w nawierzchni

na podsypk cementowo-piaskoywod nawierzchgi

mieszank cementu i piasku w stosunku 1:4 z piasku natugginepetniajcego wymagania dla gatunku 1 wg PN-EN
13242:2004, cementu powszechnegytku spetniagcego wymagania PN-EN-197-1:2002 i wody odmiany pavdadajcej
wymaganiom PN-B-32250:1988 (PN-88/B-32250),

do wypetniania spoin w nawierzchni na podsypce cgaweo-piaskowej

zapraw cementowo-piaskoavl:4 spetnigjca wymagania wg 2.4 a),

do wypetniania szczelin dylatacyjnych w nawierzchaipodsypce cementowo-piaskowe;j

do wypetnienia gornej g#ci szczeliny dylatacyjnej natg stosowé drogowe zalewy kauczukowo-asfaltowe lub syntetgczn
masy uszczelniage (np. poliuretanowe, poliwinylowe itp.), spetaz@ wymagania norm lub aprobat technicznych,

do wypetnienia dolnej g#ci szczeliny dylatacyjnej natg stosowa wilgotna mieszank cementowo-piaskoavl:8 z materiatow
spetniajcych wymagania wg 2.4 a) lub inny materiat zaakoephy przez Inspektora Nadzoru.
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Sktadowanie kruszywa, nie przeznaczonego do Bee@niego wbudowania po dostarczeniu na budgewinno odbywa si¢

na podigu réwnym, utwardzonym i dobrze odwodnionym, przybezpieczeniu kruszywa przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materiatami kamiennymi.

Przechowywanie cementu powinnatlagodne z BN-88/6731-08.

3. SPRZET

3.1. Og6lne wymagania dotyg® sprztu

Og6lne wymagania dotygee spretu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3

3.2. Spret do wykonania nawierzchni z kostki brukowej

Mate powierzchnie nawierzchni z kostki brukowej wykije s¢ recznie.

Jesli powierzchnie g duze, a kostki brukowe majednolity ksztatt i kolor, mazna stosowé& mechaniczne ugrzenia uktadaice.
Urzadzenie sklada siz wozka i chwytaka sterowanego hydrauliczniezgtago do przenoszenia z palety warstwy kostek na
miejsce ich utéenia. Uradzenie to, po skiczonym uktadaniu kostek, moa wykorzysta do wymiatania piasku w szczeliny
zamocowanymi do chwytaka szczotkami.

Do zagszczenia nawierzchni stosuje siibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego.

Do wyréwnania podsypki z piasku tma stosowé& mechaniczne ugzlzenie na rolkach, prowadzone liniami na szynie lub
kraweznikach.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotyg® transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagan@naj pkt 4.

4.2. Transport betonowych kostek brukowych

Uformowane w czasie produkcji kostki betonowe ukiael § warstwowo na palecie. Po uzyskaniu wytrzyrseitdetonu min.
0,7 R, kostki przewione § na stanowisko, gdzie specjalne gatzenie pakuje je w fajii spina tdma stalows, co gwarantuje
transport samochodami w nienaruszonym stanie.

Kostki betonowe mina réwnie przewoz¢ samochodami na paletach transportowych producenta.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-0000Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Podige

Grunty podiga powinny by niewysadzinowe, jednorodne i me oraz zabezpieczone przed nadmiernym zawilgotemie
ujemnymi skutkami przemarzania, zgodnie z dokun@gniarojektovs.

Koryto pod podbudowlub nawierzchrd powinno by wyprofilowane zgodnie z projektowanymi spadkamazoprzygotowane
zgodnie z wymaganiami SST D-04.01.01 ,Koryto wrgzrdfilowaniem i zagszczaniem podi@”.

Koryto musi mi€ skuteczne odwodnienie, zgodne z dokumeataajektows.

5.3. Podbudowa

Rodzaj podbudowy przewidzianej do wykonania podzemie nawierzchni z kostki brukowej powinien ¢bygodny z
dokumentagj projektovy.

Podbudowa powinna byprzygotowana zgodnie z wymaganiami dglksaymi w specyfikacjach dla odpowiedniego rodzaju
podbudowy.

5.4. Obramowanie nawierzchni

Do obramowania nawierzchni z betonowych kostek twglch mana stosowa krawezniki uliczne betonowe wg BN-80/6775-
03/04 lub inne typy kragznikdw zgodne z dokumentagprojektowg lub zaakceptowane przez Inspektora Nadzoru.

5.5. Podsypka

Rodzaj podsypki i jej gruldo powinny by zgodne z dokumentacprojektows.

Dopuszczalne odchyiki od zaprojektowanej gidbpodsypki nie powinny przekracza 1 cm.

5.6. Uktadanie nawierzchni z betonowych kostek brugch

Kostke uktada s} na podsypce w taki sposob, aby szczelingday kostkami wynosity od 2 do 3 mm. Kostkalezy uktad& ok.
1,5 cm wyeej od projektowanej niwelety nawierzchni, gdy czasie wibrowania (ubijania) podsypka ulegacgagzeniu.

Po utazeniu kostki, szczeliny natg wypetnic piaskiem, a nagbnie zamié¢ powierzchng utozonych kostek przyayciu szczotek
recznych lub mechanicznych i przypt¢ do ubijania nawierzchni.

Do ubijania utagonej nawierzchni z kostek brukowych stosupevsibratory ptytowe z ostanz tworzywa sztucznego dla ochrony
kostek przed uszkodzeniem i zabrudzeniem. Wibrosvaaley prowadzé od kravedzi powierzchni ubijanej w kierunkirodka i
jednoczénie w kierunku poprzecznym ksztattek.

Do zagszczania nawierzchni z betonowych kostek brukowyehwolno uywaé walca.

Po ubiciu nawierzchni natg uzupetnt szczeliny piaskiem i zamié nawierzchng. Nawierzchnia z wypetnieniem spoin piaskiem
nie wymaga pielgnacji - mae by zaraz oddana do ruchu.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot
Ogodlne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoini’6.
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6.2. Badania przed przygieniem do robot

Przed przysipieniem do robdt, Wykonawca powinien sprawidzizy producent kostek brukowych posiada atest lynog pkt
2.2.1 niniejszej SST.

Niezaleznie od posiadanego atestu, Wykonawca powiaiglaé od producenta wynikéw higcych bada wyrobu nasciskanie.
Zaleca s, aby do badania wytrzymaici nasciskanie pobie@6 probek (kostek) dziennie (przy produkcji dzignole 600 ni
powierzchni kostek utmnych w nawierzchni).

Poza tym, przed przygiieniem do rob6t Wykonawca sprawdza wyréb w zakregymaga podanych w pkt 2.2.2 i 2.2.3 i
wyniki bada przedstawia Inspektorowi Nadzoru do akceptacji.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie podia i podbudowy

Sprawdzenie podi@ i podbudowy polega na stwierdzeniu ich zgaddnp dokumentagj projektows i odpowiednimi SST.

6.3.2. Sprawdzenie podsypki

Sprawdzenie podsypki w zakresie grétio wymaganych spadkéw poprzecznych i padigch polega na stwierdzeniu zgodaio
z dokumentagj projektova oraz pkt 5.5 niniejszej SST.

6.3.3. Sprawdzenie wykonania nawierzchni

Sprawdzenie prawidiovioi wykonania nawierzchni z betonowych kostek brukolw polega na stwierdzeniu zgodoo
wykonania z dokumentagprojektows oraz wymaganiami wg pkt 5.6 niniejszej SST:

pomierzenie szerokoi spoin,

sprawdzenie prawidtovégi ubijania (wibrowania),

sprawdzenie prawidtowai wypetnienia spoin,

sprawdzenie, czy przyty desé (wzor) i kolor nawierzchni jest zachowany.

6.4. Sprawdzenie cech geometrycznych nawierzchni

6.4.1. Nier6éwnéci podtuzne

Nieréwndici podiwzne nawierzchni mierzone falub planografem zgodnie z nogrBN-68/8931-04 nie powinny przekra¢z@,8
cm.

6.4.2. Spadki poprzeczne

Spadki poprzeczne nawierzchni powinny lzgodne z dokumentacprojektowy z tolerancy + 0,5%.

6.4.3. Niweleta nawierzchni

Rdznice pom¢dzy rzdnymi wykonanej nawierzchni i gdnymi projektowanymi nie powinny przekraézal cm.

6.4.4. Szerok& nawierzchni

Szerokd¢ nawierzchni nie mie r&ni¢ sie od szerokéci projektowanej o wicej niz + 5 cm.

6.4.5. Grubé&¢ podsypki

Dopuszczalne odchyiki od projektowanej grétigpodsypki nie powinny przekraaza 1,0 cm.

6.5. Czstotliwos¢ pomiarow

Czestotliwos¢ pomiardw dla cech geometrycznych nawierzchni ztkiosrukowej, wymienionych w pkt 6.4 powinna dy
dostosowana do powierzchni wykonanych robét.

Zaleca s}, aby pomiary cech geometrycznych wymienionych w6k byly przeprowadzone nie rzadziej @ razy na 100 fn
nawierzchni i w punktach charakterystycznych dlavetéty lub przekroju poprzecznego oraz ydZe tam, gdzie poleci
Inspektor Nadzoru.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.0M@6nagania ogélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostk obmiarow jest n? (metr kwadratowy) wykonanej nawierzchni z betonjokasstki brukowej.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogoblne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.000@nagania ogélne” pkt 8.
Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, niniejsz SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru;gie
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiameftug pkt 6 daty wyniki pozytywne.
8.2. Odbidr roboét zanikagych i ulegagcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

przygotowanie podim,

ewentualnie wykonanie podbudowy,

wykonanie podsypki,

ewentualnie wykonanie fawy pod kreimiki.

Zasady ich odbiorugsokreilone w D-00.00.00 ,Wymagania ogélne”.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
9.1. Ogdlne ustalenia dotygz podstawy platrici
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Ogodlne ustalenia dotygee podstawy platrsci podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 fmawierzchni z kostki brukowej betonowej obejmuje:
zakup materiatow

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

oznakowanie robot,

przygotowanie podiea (ewentualnie podbudowy),

dostarczenie materiatow,

wykonanie podsypki,

utozenie i ubicie kostki,

wypetnienie spoin,

przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Polskie Normy

1. PN-EN 13242:2004 Kruszywa mineralne. Kruszywaaae do nawierzchni drogowych

2. PN-EN 13242:2004 Kruszywa mineralne. Kruszywarsne do nawierzchni drogowych; piasek

3. PN-B-11213:1997 Materiaty kamienne. Elementy kaome; krawzniki uliczne, mostowe i drogowe

4 PN-B-197-1:2002 Cement. — &z 1. Sklad, wymagania i kryteria zgoditdo dotyczce cementéw
powszechnegoaytku.

5. PN-B-32250:1988 Materiaty budowlane. Woda d@bétv i zapraw

6. PN-EN 1338:2005 Betonowe kostki brukowe — Wynmegga metody bada

10.2. Braowe Normy

7. BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywanie

8. BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z betdBlementy nawierzchni drég, ulic, parkingéw i
torowisk tramwajowych. Kragzniki i obrzeza

9. BN-64/8931-01 Drogi samochodowe. Oznaczenie #vika piaskowego

10. BN-68/8931-04 Drogi samochodowe. Pomiar régnpawierzchni planografem i at
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-08.01.01
KRAW EZNIKI BETONOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczeg6towej specyfikaghtecznej (SST)gwymagania dotyce wykonania i odbioru robét
zwigzanych z ustawieniem krganikow betonowych w ramachBudowa ulicy Jodtowej w Wilkowicach”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna stosowanggketdokument przetargowy i kontraktowy przy zldeanrealizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robo6t z@anych z ustawieniem kraganikow:
betonowych 15x30 na tawie betonowej z oporem

betonowych 15x22na tawie betonowej z oporem

betonowych 10x30 na tawie betonowej z oporem

betonowych trapezowych 25x30 na tawie betonowgyaem

granitowych 20x30 na tawie betonowej z oporem

regulacy wysokaciows kraweznika

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Krawzniki betonowe - prefabrykowane belki betonowe ogzajace chodniki dla pieszych, pasy dzied, wyspy
kierujagce oraz nawierzchnie drogowe.

1.4.2. Pozostate okilenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i z definicjampodanymi
w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotygze roboét

Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogojie1.5.

2. MATERIALY

2.1. Og6Ine wymagania dotygze materiatdw

Ogblne wymagania dotygee materiatéw, ich pozyskiwania i skladowania, pulev SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt
2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymas

krawezniki betonowe,

piasek na podsypk do zapraw,

cement do podsypki i zapraw,

woda,

materialty do wykonania tawy pod kraiwiki.

2.3. Krawezniki betonowe - klasyfikacja

Klasyfikacja jest zgodna z BN-80/6775-03/01.

2.3.1. Typy

W zaleznosci od przeznaczenia rozndia sk nastpujace typy krawznikow betonowych:
U - uliczne,

D - drogowe.

2.3.2. Rodzaje

W zaleznoéci od ksztattu przekroju poprzecznego razié st nastpujace rodzaje kragznikow betonowych:
prostoktnescicte - rodzaj ,a”,

prostolgtne - rodzaj ,b".

2.3.3. Odmiany

W zaleznosci od technologii i produkcji kraggnikdw betonowych, rozedia st odmiany:

1 - kraveznik betonowy jednowarstwowy,

2 - kraweznik betonowy dwuwarstwowy.

2.3.4. Gatunki

W zaleznosci od dopuszczalnych wad, uszkodzeawezniki betonowe dzieli gina:

gatunek 1 - G1,

gatunek 2 - G2.

Przyktad oznaczenia krggnika betonowego ulicznego (U), prosithego (b), jednowarstwowego (1) o wymiarach 12 xx15
100 cm, gat. 1: Ub-1/12/15/100 BN-80/6775-03/04 .
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2.4. Krawezniki betonowe - wymagania techniczne

2.4.1. Ksztalt i wymiary

Ksztatt kravgznikdw betonowych przedstawiono na rysunku 1, a veyynpodano w tablicy 1.
Wymiary kraveznikéw betonowych podano w tablicy 1.

Dopuszczalne odchytki wymiaréw kraanikéw betonowych podano w tablicy 2.

a) kraw;inik rodzaju ,a"
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Rys. 1. Wymiarowanie kragznikdw

Tablica 1. Wymiary krawznikéw betonowych

Typ Rodzaj Wymiary kragznikéw, cm
kraweznika | kraweznika | | b h c d r
u a 100 20 30 min. 3 min. 12 1,0
15 max. 7 max. 15
D b 100 12 25 - - 1,0
Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw kegwikow betonowych
Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm
wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12
b, h +3 +3

2.4.2. Dopuszczalne wady i uszkodzenia

Powierzchnie krawznikéw betonowych powinny lybez rys, pknig¢ i ubytkdbw betonu, o fakturze z formy lub zatarte;.
Krawedzie elementdéw powinny Byrowne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchniaiazi elementéw, zgodnie z BN-80/6775-03/01 [14], pwinny
przekraczéa wartcci podanych w tablicy 3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia kgaikéw betonowych

Dopuszczalna wielkad
Rodzaj wad i uszkodze wad i uszkodzé
Gatunek 1 | Gatunek 2
Wklestos¢ lub wypukic¢ powierzchni krawznikbw w mm 2 3
Szczerby i uszkodzenipograniczajcych powierzchnie goérneniedopuszczalne
krawedzi i naray (Scieralne), mm
ograniczajcych pozostate |
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powierzchnie:

- liczba max 2 2
- dlugdé¢, mm, max 20 40
- glebokas¢, mm, max 6 10

2.4.3. Sktadowanie

Krawezniki betonowe mog by¢ przechowywane na skltadowiskach otwartych, posegvage wedtug typow, rodzajow, odmian,
gatunkéw i wielkdci.

Krawezniki betonowe nalgy uktad& z zastosowaniem podktadek i przektadek drewnianyclrymiarach: grub& 2,5 cm,
szerokd¢ 5 cm, dlugé¢ min. 5 cm weksza nk szerokdé¢ kraweznika.

2.4.4. Beton i jego sktadniki

2.4.4.1. Beton do produkcji krganikow

Do produkcji krawznikéw naley stosowé beton wg PN-B-06250 klasy B 25 i B 30. W przypadkgkonywania krawznikéw
dwuwarstwowych, gérna (licowa) warstwa krganikbw powinna by wykonana z betonu klasy B 30.

Beton wyty do produkcji krawznikéw powinien charakteryzowasie:

nasikliwoscia, ponizej 4%,

scieralngcia na tarczy Boehmego, dla gatunku 1: 3 mm, dla dat@ 4 mm,

mrozoodpornécia i wodoszczelngcia, zgodnie z norsnPN-B-06250.

2.4.4.2. Cement

Cement stosowany do betonu powinien ¢bycementem portlandzkim klasy nie zsiej ng ,32,5”
wg PN-B-19701.

Przechowywanie cementu powinnatlagodne z BN-88/6731-08.

2.4.4.3. Kruszywo

Kruszywo powinno odpowiadavymaganiom PN-B-06712.

Kruszywo naley przechowyw& w warunkach zabezpieczaych je przed zanieczyszczeniem, zmieszaniem zzjwemi
innych asortymentéw i gatunkow..

2.4.4.4. Woda

Woda powinna by odmiany , 1" i odpowiadé&wymaganiom PN-B-32250.

2.5. Materialy na podsygk do zapraw

Piasek na podsyplcementowo-piaskoavpowinien odpowiadawymaganiom PN-B-06712, a do zaprawy cementowokpiasj
PN-B-06711.

Cement na podsygk do zaprawy cementowo-piaskowej powiniert lmgmentem portlandzkim klasy nie mniejszej 82,5,
odpowiadaicy wymaganiom PN-B-19701.

Woda powinna by odmiany ,1” i odpowiadawymaganiom PN-B-32250.

2.6. Materialy na tawy

Do wykonania taw pod kraginiki nalezy stosowd, dla tawy betonowej - beton klasy B 15, wg PN-B2B6, ktérego sktadniki
powinny odpowiadawymaganiom punktu 2.4.4,

2.7. Masa zalewowa

Masa zalewowa, do wypehlienia szczelin dylatacyinycna gogco, powinna odpowiada wymaganiom
BN-74/6771-04 lub aprobaty techniczne;j.

3. SPRZAET

3.1. Ogdlne wymagania dotygze sprztu

Ogblne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 3
3.2. Sprzt

Roboty wykonuje i recznie przy zastosowaniu:

betoniarek do wytwarzania betonu i zapraw oraz gwiywania podsypki cementowo-piaskowej,
wibratoréw ptytowych, ubijakéwecznych lub mechanicznych.

4. TRANSPORT

4.1. Ogoélne wymagania dotygz transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagané@naj pkt 4.

4.2. Transport kraggnikow

Krawezniki betonowe mog by¢ przewaone dowolnymgrodkami transportowymi.

Krawezniki betonowe uktadanalezy nasrodkach transportowych w pozycji pionowej z nachigen w kierunku jazdy.

Krawezniki powinny by¢ zabezpieczone przed przemieszczeniegm aszkodzeniami w czasie transportu, a gorna warstie
powinna wystawéapozascianysrodka transportowego wéej niz 1/3 wysokdci tej warstwy.

4.3. Transport pozostatych materiatéw

Transport cementu powinieressdbywa w warunkach zgodnych z BN-88/6731-08.

Kruszywa mana przewoz dowolnym srodkiem transportu, w warunkach zabezpiegaaih je przed zanieczyszczeniem i
zmieszaniem z innymi materiatami. Podczas transpktiszywa powinny hy zabezpieczone przed wysypaniem, a kruszywo
drobne - przed rozpyleniem.
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Mas; zalewows nalery pakowa& w bebny blaszane lub beczki drewniane. Transport p@minbdbywé sie w warunkach
zabezpieczafpych przed uszkodzenienginéw i beczek.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-0000Wymagania ogélne” pkt 5.

5.2. Wykonanie koryta pod tawy

Koryto pod tawy nalgy wykonywa zgodnie z PN-B-06050.

Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szerolk&i dna wykopu ew. konstrukciji
szalunku.

Wskanik zag:szczenia dna wykonanego koryta pod g¢apowinien wynosi co najmniej 0,97 wedlug normalnej metody
Proctora.

5.3. Wykonanie taw

Wykonanie taw powinno kiyzgodne z BN-64/8845-02.

tawy betonowe zwykte w gruntach spoistych wykoraigebez szalowania, przy gruntach sypkich pglstosowd szalowanie.
tawy betonowe z oporem wykonuje sv szalowaniu. Beton réeielony w szalowaniu lub bezfr@dnio w korycie powinien kiy
wyréwnywany warstwami. Betonowanie taw nalewykonywa zgodnie z wymaganiami PN-B-06251, przy czym male
stosowé co 50 m szczeliny dylatacyjne wypetnione bitumicemg zalewove.

5.4. Ustawienie kragznikbéw betonowych

5.4.1. Zasady ustawiania kreimikow

Swiatto (odlegt@¢ gornej powierzchni kragenika od jezdni) powinno yzgodne z ustaleniami dokumentacji projektowej, a w
przypadku braku takich ust@lepowinno wynosi od 10 do 12 cm, a w przypadkach wmiigpwych (np. ze wzghu na
~wyrobienie” §cieku) mae by zmniejszone do 6 cm lub zgtiszone do 16 cm.

Zewretrznasciana krawznika od strony chodnika powinnadpo ustawieniu kragznika obsypana piaskierawirem, ttuczniem
lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, staranbityon.

Ustawienie krawznikéw powinno by zgodne z BN-64/8845-02.

5.4.3. Ustawienie kragznikbéw na tawie betonowej

Ustawianie krawznikéw na fawie betonowej wykonujeesina podsypce z piasku lub na podsypce cementoaskive] o
grubasci 3 do 5 cm po zagzczeniu.

5.4.4. Wypetnianie spoin

Spoiny krawgznikbw nie powinny przekracZzaszerokéci 1 cm. Spoiny naley wypetnic zapraw cementowo-piaskosy
przygotowag w stosunku 1:2. Zalewanie spoin krgnikow zapraw cementowo-piaskoav stosuje s wylacznie do
kraweznikow ustawionych na tawie betonowej.

Spoiny krawznikbw przed zalaniem zaprawnalezy oczysci¢ i zmy¢ woda. Dla zabezpieczenia przed wplywami temperatury
krawezniki ustawione na podsypce cementowo-piaskowejspoinach zalanych zaprawalery zalewa& co 50 m bitumicza
mag zalewows nad szczeligp dylatacyjry fawy.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoini’6.

6.2. Badania przed przyggtieniem do robét

6.2.1. Badania kragenikéw

Przed przyspieniem do rob6t Wykonawca powinien wykénaadania materiatéw przeznaczonych do ustawierdagnikdw
betonowych i przedstawiwyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru do akceptacji.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadi na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i policzenie uszkadze
wystepujacych na powierzchniach i kradziach elementu zgodnie z wymaganiami tablicy 3migoy dtugaci i glebokdsci
uszkodzé nalery wykona& za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadcia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-
10021.

Sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw elementéw oglg@rzeprowadsi z dokladnécia do 1 mm przy #yciu suwmiarki oraz
przymiaru stalowego lub ¢my zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdzekigw prostych w nargach elementéw
wykonuije s¢ przez przytaenie ktownika do badanego nami zmierzenia odchytek z doktadiwi do 1 mm.

6.2.2. Badania pozostatych materiatéw

Badania pozostatych materialdw stosowanych przyawishiu kraveznikow betonowych powinny obejmowawszystkie
wilasciwosci, okreslone w normach podanych dla odpowiednich materiakopkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

6.3.1. Sprawdzenie koryta pod faw

Nalezy sprawdza wymiary koryta oraz zagzczenie podiea na dnie wykopu.

Tolerancja dla szerokoi wykopu wynosit 2 cm. Zagszczenie podia powinno by zgodne z pkt 5.2.

6.3.2. Sprawdzenie taw

Przy wykonywaniu taw badaniu podlegaj

Zgodna¢ profilu podhznego goérnej powierzchni taw z dokumengagjojektov.
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Profil podtwzny goérnej powierzchni tawy powinien byggodny z projektowanniwelet. Dopuszczalne odchylenia mpgynost
+ 1 cm na kade 100 m tawy.

b) Wymiary taw.

Wymiary taw naley sprawdzt w dwdch dowolnie wybranych punktach nade 100 m tawy. Tolerancje wymiaréw wynasz

- dla wysokdci + 10% wysokéci projektowanej,

- dla szerokéci + 10% szerokéci projektowane).

C) Rowna¢ gornej powierzchni taw.

Réwnas¢ gbrnej powierzchni tawy sprawdza girzez przytaenie w dwéch punktach, naide 100 m tawy, trzymetrowej faty.
Prz&wit pomiedzy gorry powierzchn fawy i przytazomg tatg nie ma:e przekraczal cm.

d) Odchylenie linii taw od projektowanego kierunku.

Dopuszczalne odchylenie linii taw od projektowan&ggrunku nie mee przekracza+ 2 cm na kade 100 m wykonanej tawy.
6.3.3. Sprawdzenie ustawienia kegwwikdw

Przy ustawianiu kragznikow nalery sprawdzé:

dopuszczalne odchylenia linii krganikow w poziomie od linii projektowanej, ktére wysia 1 cm na kade 100 m ustawionego
kraweznika,

dopuszczalne odchylenie niwelety goérnej ptaszczyamywznika od niwelety projektowanej, ktére wynasil cm na kade 100
m ustawionego kraginika,

réwnas¢ gornej powierzchni kraggnikbéw, sprawdzane przez przyénie w dwoch punktach na 2de 100 m krawznika,
trzymetrowej faty, przy czym pr&eit pomigdzy gorra powierzchm kraweznika i przytazom tata nie mae przekraczal cm,
doktadna¢ wypetnienia spoin badagsto 10 metréw. Spoiny mugsby¢ wypetnione catkowicie na petrgicbokas¢.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogollne zasady obmiaru robét podano w SST D-00.0M@@nagania ogolne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarow jest m (metr) ustawionego krainika betonowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogolne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.00A@nagania ogolne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumentapjojektows, niniejsz SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru;gie
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr roboét zanikagych i ulegagcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

wykonanie koryta pod tagy

wykonanie tawy,

wykonanie podsypki.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyge podstawy platrigi

Ogodlne ustalenia dotygee podstawy ptatroi podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoélne” pkt 9
9.2. Cena jednostki obmiarowe;j

Cena wykonania 1 m krasnika betonowego obejmuje:

zakup materiatow

prace pomiarowe i roboty przygotowawcze,

dostarczenie materiatbw na miejsce wbudowania,

wykonanie koryta pod tagy

ew. wykonanie szalunku,

wykonanie fawy,

wykonanie podsypki,

ustawienie krawznikdw na podsypce (piaskowej lub cementowo-piaskpwe
wypetnienie spoin kragznikOw zaprawy,

ew. zalanie spoin magzalewow,

zasypanie zewtrznejsciany kraveznika gruntem i ubicie,

przeprowadzenie bafla pomiaréw wymaganych w specyfikacji technicznej.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

10.1. Normy
1. PN-B-06050 Roboty ziemne budowlane
2. PN-B-06250 Beton zwyktly
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PN-B-06251 Roboty betonoweélbetowe

PN-B-06711 Kruszywo mineralne. Piasek do betondapraw

PN-B-06712 Kruszywa mineralne do betonu zwyklego

PN-B-10021 Prefabrykaty budowlane z betonu. Mgt@omiaru cech
geometrycznych

PN-B-11111 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwealio nawierzchni
drogowych.Zwir i mieszanka

PN-B-11112 Kruszywa mineralne. Kruszywo famane dawierzchni
drogowych

PN-B-11113 Kruszywa mineralne. Kruszywa natwealhio nawierzchni
drogowych. Piasek

PN-B-19701 Cement. Cement powszechnegtku. Skfad, wymagania i
ocena zgodniwi

PN-B32250 Materialy budowlane. Woda do betonaapraw

BN-88/6731-08 Cement. Transport i przechowywani

BN-74/6771-04 Drogi samochodowe. Masa zalewowa

BN-80/6775-03/01 Prefabrykaty budowlane z beto&lementy nawierzchni
drég, ulic, parkingébw i torowisk tramwajowych. Wdpé
wymagania i badania

BN-80/6775-03/04 Prefabrykaty budowlane z beto&lementy nawierzchni
drég, ulic, parkingéw i torowisk tramwajowych. Kraimiki i
obrzeza chodnikowe

BN-64/8845-02 Kragzniki uliczne. Warunki techniczne ustawiania i odbio
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SPECYFIKACJA TECHNICZNA
WYKONANIA | ODBIORU ROBOT BUDOWLANYCH

D-08.03.01
BETONOWE OBRZEZA CHODNIKOWE

1. WSTEP
1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegotowej specyfikaghtecznej (SST)gwymagania dotyace wykonania i odbioru robét
zwigzanych z ustawieniem betonowego oliezehodnikowego w ramagBudowa ulicy Jodtowej w Wilkowicach”.

1.2. Zakres stosowania SST

Szczego6towa specyfikacja techniczna stosowanggketdokument przetargowy i kontraktowy przy zldeanrealizacji robot
wymienionych w punkcie 1.1.

1.3. Zakres robot obfych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji doty@asad prowadzenia robét zaanych z ustawieniem betonowego oheze
chodnikowego.

1.4. Okrélenia podstawowe

1.4.1. Obrzea chodnikowe - prefabrykowane belki betonowe rozigzapce jednostronnie lub dwustronniegi komunikacyjne
od terendw nie przeznaczonych do komunikaciji.

1.4.2. Pozostate olglenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami i definicjarpodanymi
w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 1.4.

1.5. Ogolne wymagania dotygze robdét

Ogolne wymagania dotygeze rob6t podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogopie1.5.

2. MATERIALY

2.1. Og6Ine wymagania dotygze materiatdw

Ogdlne wymagania dotygee materiatdw, ich pozyskiwania i skladowania padanSST D-00.00.00 ,Wymagania ogdélne” pkt
2.

2.2. Stosowane materiaty

Materiatami stosowanymgs

obrzeza odpowiadajce wymaganiom BN-80/6775-04/04 i BN-80/6775-03/01,

zwir lub piasek do wykonania taw,

cement wg PN-EN-197-1:2002 ,

piasek do zapraw wg PN-B-06711.

2.3. Betonowe obrza chodnikowe - klasyfikacja

W zaleznoéci od przekroju poprzecznego roznia sk dwa rodzaje obrzs:

obrzere niskie -On,

obrzere wysokie - Ow.

W zaleznosci od dopuszczalnych wielkoi i liczby uszkodzé oraz odchytek wymiarowych obrza dzieli s¢ na:
gatunek 1 -G1,

gatunek 2 - G2.

Przyktad oznaczenia betonowego okezehodnikowego wysokiego (Ow) o wymiarach 8 x 2Zbxcm gat. 1:
obrzeze Ow - 1/8/20/75 BN-80/6775-03/04.

2.4. Betonowe obrza chodnikowe - wymagania techniczne
2.4.1. Wymiary betonowych obrzgchodnikowych
Ksztalt obrzey betonowych przedstawiono na rysunku 1, a wymgagano w tablicy 1.

a

(S8
‘\‘ W

ARR LAY
h

DERNY
L

o b

Rysunek 1. Ksztalt betonowego obtaechodnikowego
Tablica 1. Wymiary obrzsg

Rodzaj Wymiary obrzg/, cm
obrzeza 1 b h r
75 8 30 3
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[ Ow | 100 | 8 | 30 | 3 |

2.4.2. Dopuszczalne odchytki wymiaréw obirye
Dopuszczalne odchytki wymiaréw obezepodano w tablicy 2.

Tablica 2. Dopuszczalne odchytki wymiarow olirge

Rodzaj Dopuszczalna odchytka, mm

wymiaru Gatunek 1 Gatunek 2
I +8 +12

b, h +3 +3

2.4.3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia obyrze

Powierzchnie obrzgy powinny by bez rys, pknie¢ i ubytkdbw betonu, o fakturze z formy lub zatart€fawedzie elementéw
powinny by réwne i proste.

Dopuszczalne wady oraz uszkodzenia powierzchnawdzi elementéw nie powinny przekraézaartgici podanych w tablicy
3.

Tablica 3. Dopuszczalne wady i uszkodzenia atyrze

Dopuszczalna wiellég
Rodzaj wad i uszkodze wad i uszkodzé
Gatunek 1 Gatunek 2
WKklestos¢ lub wypukicsé powierzchni i krawdzi w mm 2 3
Szczerby ograniczajcych powierzchnie gérneniedopuszczalne
i uszkodzenia (scieralne)
krawedzi i narazy ograniczajcych pozostate
powierzchnie:
liczba, max 2 2
dhugas¢, mm, max 20 40
glebokas¢, mm, max 6 10

2.4.4. Sktadowanie

Betonowe obrzea chodnikowe maog by¢ przechowywane na skltadowiskach otwartych, posegvage wedlug rodzajow i
gatunkow.

Betonowe obrziea chodnikowe naley uktada z zastosowaniem podktadek i przektadek drewniarmyglymiarach co najmniej:
grubas¢ 2,5 cm, szerolk& 5 cm, dtugé¢ minimum 5 cm wgksza nik szeroké¢ obrzea.

2.4.5. Beton i jego sktadniki

Do produkcji obrzey nalery stosowd beton wedtug PN-B-06250, klasy B 25 i B 30.

2.5. Materialy do zaprawy

Materiaty do zaprawy cementowo-piaskowej powinnyp@aiadg wymaganiom podanym w SST D-08.01.01 ,Krawniki
betonowe” pkt 2.

3. SPRZET

3.1. Ogdlne wymagania dotygz sprztu

Ogolne wymagania dotygee sprztu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogolne” pkt 3
3.2. Sprzt do ustawiania obrzg

Roboty wykonuje si recznie przy zastosowaniu drobnego sfuizpomocniczego.

4. TRANSPORT

4.1. Og6lne wymagania dotyg transportu

Ogolne wymagania dotygee transportu podano w SST D-00.00.00 ,Wymagané@naj pkt 4.

4.2. Transport obrzg betonowych

Betonowe obrzea chodnikowe magby¢ przewaone dowolnymirodkami transportu po egjnieciu przez beton wytrzymadoi
minimum 0,7 wytrzymaléci projektowane;.

Obrzeza powinny by zabezpieczone przed przemieszczeniemsszkodzeniami w czasie transportu.

4.3. Transport pozostatych materiatow

Transport pozostatych materiatéw podano w SST D81 ,Krawezniki betonowe”.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Ogo6lne zasady wykonania robét

Ogollne zasady wykonania robét podano w SST D-0000Wymagania ogélne” pkt 5.
5.2. Wykonanie koryta

Koryto pod podsypk (fawg) nalezy wykonywa zgodnie z PN-B-06050.
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Wymiary wykopu powinny odpowiadawymiarom tawy w planie z uwzglinieniem w szerolk&i dna wykopu ew. konstrukciji
szalunku.

5.3. Podige lub podsypka (tawa)

Podiae pod ustawienie obrze stanowi podsypka piaskowa o grétiowarstwy od 3 do 5 cm po zgggczeniu. Podsypk

wykonuje s¢ przez zasypanie koryta a ngsiie zagszczenie z polewaniem wpd

5.4. Ustawienie betonowych obgzechodnikowych

Betonowe obrzea chodnikowe nalg/ ustawid na wykonanym podia w miejscu i z&wiattem (odlegtéciag gérnej powierzchni

obrzerza od cjgu komunikacyjnego) zgodnym z ustaleniami dokunginpaojektowe;.

Zewretrzna $ciana obrzea powinna by obsypana piaskiem;wirem lub miejscowym gruntem przepuszczalnym, staie

ubitym.

Spoiny nie powinny przekrac&aszerokdci 1 cm. Naley wypeinic je zapraw cementowo-piaskogvw stosunku 1:2. Spoiny
przed zalaniem natg oczysci¢ i zmy¢ wody. Spoiny musz by¢ wypetnione catkowicie na pelrgigbokasé.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jad@ robot

Ogoblne zasady kontroli jakoi robét podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogoéiple’6

6.2. Badania przed przygtieniem do robét

Przed przysipieniem do rob6t Wykonawca powinien wykdénaadania materiatdw przeznaczonych do ustawierienbeych
obrzery chodnikowych i przedstawiwyniki tych bada Inspektorowi Nadzoru do akceptaciji.

Sprawdzenie wyghu zewrtrznego nalgy przeprowadz na podstawie ogtizin elementu przez pomiar i policzenie uszkadze
wystepujacych na powierzchniach i krgdziach elementu, zgodnie z wymaganiami tablicy @niary dtugdci i giebokdsci
uszkodzé nalery wykona& za pomog przymiaru stalowego lub suwmiarki z doktadcia do 1 mm, zgodnie z ustaleniami PN-B-
10021.

Sprawdzenie ksztaltu i wymiaréw elementéw oglg@rzeprowadzi z dokladnécia do 1 mm przy #yciu suwmiarki oraz
przymiaru stalowego lub ¢my, zgodnie z wymaganiami tablicy 1 i 2. Sprawdeekitow prostych w narzach elementéw
wykonuje s¢ przez przytaenie kgtownika do badanego nai zmierzenia odchylek z doktadsoiy do 1 mm.

Badania pozostatych materiatéw powinny obejméweszystkie wtaciwosci okreslone w normach podanych dla odpowiednich
materiatéw wymienionych w pkt 2.

6.3. Badania w czasie robot

W czasie rob6t naky sprawdzé wykonanie:

koryta pod podsypk- zgodnie z wymaganiami pkt 5.2,

ustawienia betonowego ob¢zechodnikowego - zgodnie z wymaganiami pkt 5.4y pl@puszczalnych odchyleniach:

linii obrzeza w planie, ktére ma wynost = 2 cm na kade 100 m dtugéci obrzeza,

niwelety gornej ptaszczyzny obeze, ktére mae wynost +1 cm na kade 100 m dtugéci obrzera,

wypetlnienia spoin, sprawdzane co 10 metréw, ktéoeipno wykazywa catkowite wypetnienie badanej spoiny na pein
gebokasé.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogolne zasady obmiaru robét

Ogolne zasady obmiaru robot podano w SST D-00.0M@8nagania ogélne” pkt 7.
7.2. Jednostka obmiarowa

Jednostlk obmiarowy jest m (metr) ustawionego betonowego obazehodnikowego.

8. ODBIOR ROBOT

8.1. Ogolne zasady odbioru robét

Ogollne zasady odbioru rob6t podano w SST D-00.000@nagania ogélne” pkt 8.

Roboty uznaje giza wykonane zgodnie z dokumengapjojektows, niniejsz SST i wymaganiami Inspektora Nadzoru;ejie
wszystkie pomiary i badania z zachowaniem toleiamgjpkt 6 daty wyniki pozytywne.

8.2. Odbidr roboét zanikagych i ulegagcych zakryciu

Odbiorowi robot zanikagych i ulegajcych zakryciu podlegaj

wykonane koryto,

wykonana podsypka.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogolne ustalenia dotyge podstawy platrigi
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatrsci podano w SST D-00.00.00 ,Wymagania ogélne” pkt 9
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